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CAP. 1

A ATTENZIONE! @

- Il presente manuale costituisce parte integrante del prodotto, dovra seguire tutta la vita operativa del sollevatore.
- Conservarlo, quindi, in luogo noto e a portata di mano per poterlo consultare ogni qualvolta sorgano dubbi.
-Lutilizzodelsollevatore e consentitoesclusivamenteapersonaleadeguatamenteistruitocheabbialettoe compresoil
presente manuale.
-Ognidannoderivantedallamancataosservanzadelleindicazionicontenutenelpresentemanualeedaunusoimproprio
del sollevatore esime la VEHICLE SERVICE GROUP da ogni responsabilita.

SIMBOLOGIA UTILIZZATA NEL MANUALE

Attenzione!

Obbligatorioconsultareilmanuale/libretto
di istruzioni

Pericolo elettricita

Personale specializzato

Pericolo carichi sospesi

Obbligo

Pericolo carrelli elevatori ed altri veicoli
industriali

Vietato passare e sostare sotto i carichi
sospesi

Pericolo organi in movimento

Usare scarpe protettive

Pericolo schiacciamento mani

Usare i guanti

>R

Sollevamento dall'alto

Usare indumenti protettivi

Vietato

Usare gli occhiali

SOCCRROOCV

Obbligatorio disconnettere prima di
effettuare manutenzioni o riparazioni

T 2 0498-M001-0
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CAP.2  PRESENTAZIONE

2.1 DESCRIZIONE DEL SOLLEVATORE

« Nome prodotto: SOLLEVATORE PER AUTOVEICOLI
« Descrizione prodotto: Sollevatore elettroidraulico a due colonne con bracci telescopici.
Ponte per sollevamento allo chassis

2.2 DESTINAZIONE D’USO

Ilprodottoédestinatoal sollevamentodiautoveicolicome previstodallanormativavigente, DirettivaMacchine 2006/42/CE;laportataéquella
indicata nella targhetta matricola.

Il sollevatore ¢ stato progettato per ambienti interni non soggetti all'azione del vento.
E’ consentito il sollevamento di autoveicoli rispondenti ai seguenti requisiti:

- peso non superiore alla portata del sollevatore (vedi fig. A) come previsto dalla normativa UNI EN 1493:2010

-ilsollevatore erispondenteallaripartizione dicarico 2/5-3/5finoanonoltre 3500 kg, ¥4 - % oltre 3500 kg di portata ed alla condizione di
reversibilita espresse dalla 1493:2010 (fig. B).

- distanza minima dei punti di sollevamento: mm.1000 (Fig. C).
Per valori di distanza inferiori, la portata del sollevatore viene ridotta. Pertanto in questi casi o per altri non contemplati nel

i

p.l 1 LN
/,// D ; ((\I ‘\*L:‘ ‘\l:w g— &
Slite)m—=" ==i{‘c ) ( — ==i{Ccd)iz
o \&/ &V
Fig. A

KPH35 KPH35S Fig. B Min. 1000 mm
KPH35M KPH355M

KPH35RM KPH35SRM
KPH35EVP  |KPH35SEVP

RIPARTIZIONE CARICO
LOAD DISTRIBUTION
GEWICHT VERTEILUNG
REPARTITION DE CHARGE
REPARTICION DE LA CARGA

[ 800 |
L 900 [1300] 19003200

1000 | 1400 | 2100 | 3500

RIPARTIZIONE CARICO
LOAD DISTRIBUTION

ICHT VERTEILUNG
REPARTITION DE CHARGE
REPARTICION DE LA CARGA

1000 ‘ 3375 (1125 4500

Fig. C

‘ T3 0498-M001-0
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CAP.3  DATITECNICI

3.1 CARATTERISTICHE TECNICHE PRINCIPALI

« Traslazione carrelli su pattini in tecnopolimero ad alta resistenza e basso coefficiente di attrito.

+ Movimentazione dei carrelli ottenuta tramite cilindri idraulici.

« Dispositivo di sicurezza contro il movimento involontario costantemente inserito e sblocco automatico.
« Allineamento dei carrelli ottenuto tramite sistema idraulico (MASTER/SUBALTERNA).

POSTO DI
COMANDO
COLONNA COMANDO

COLONNA OPPOSTA

CARRELLI

BRACCI

QUADRI COMANDI

MOTORE E CENTRALINA

OOV WN =

IT_4 0498-M001-0
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3.2 DATITECNICI GENERALI
RIF | Descrizione KPH35 KPH35M | KPH35RM | KPH35EVP | KPH35S | KPH35SM | KPH35SRM |[KPH35SEVP| KPH45S
Numero di colonne 2 2 2 2 2 2 2 2 2
Capacita di kg 3500 3500 3500 3500 3500 3500 3500 3500 4500
sollevamento
Altezzaminimasoffitto| mm 4250 4250 4250 4250 4250 4250 4250 4250 4250
A |Altezza totale mm 4170 4170 4170 4170 4170 4170 4170 4170 4170
(4055-3940) |(4055-3940)|(4055-3940) | (4055-3940)|(4055-3940) |(4055-3940) | (4055-3940) | (4055-3940) | (4055-3940)
B |Colonne esterne mm 3162 3162 3162 3162 3162 3162 3162 3162 3244
(3002-3202)((3002-3202)|(3002-3202)|(3002-3202)|(3002-3202) |(3002-3202)|(3002-3202) | (3002-3202) | (3144-3344)
C |Colonne interne mm 2700 2700 2700 2700 2700 2700 2700 2700 2900
(2540-2740) |(2540-2740)|(2540-2740) | (2540-2740)|(2540-2740) |(2540-2740) | (2540-2740) | (2540-2740)| (2800-3000)
D |Passaggio mm 2456 2456 2456 2456 2456 2456 2456 2456 2594
E |BraccioAnterioreMin.| mm 550 550 550 668 550 550 550 668 550
F |BraccioAnterioreMax.| mm 1105 1105 1105 1143 1105 1105 1105 1143 1106
G |BraccioPosterioreMin.| mm 876 876 876 686 876 876 876 686 876
H [BraccioPosterioreMax.| mm 1473 1473 1473 1474 1473 1473 1473 1474 1472
| |Altezza massima mm 161 161 161 156 161 161 161 156 155
tamponi
L |Altezza minima mm 102 102 102 96 102 102 102 96 95
tamponi
M |Altezzadisollevamento| mm 2011 2011 2011 2011 2011 2011 2011 2011 2005
massima
Rialzo mm 1850 1850 1850 1850 1850 1850 1850 1850 1850
Tempo salita secs 32 32 32 32 32 32 32 32 37
Tempo discesa s 30 30 30 30 30 30 30 30 34
Alimentazione Vv 400 400 400 400 400 400 400 400 400
Hz 50 50 50 50 50 50 50 50 50
Ph 3 3 3 3 3 3 3 3 3
Potenza motrice Kw 2,6 2,6 2,6 2,6 2,6 2,6 2,6 2,6 3.5
Pressione Max Bar 220 220 220 220 220 220 220 220 220
Peso Kg 735 735 735 735 735 735 735 735
il 1y 28]
A j
w %
(D]
(™|
[1]
[L]
i B 1 = ——
| |

IT_5 0498-M001-0
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DATI FONOMETRICI

RUMOROSITA
e _ Rif Distanza (m) | Lp dB(A) Lpk dB(C) U dB
2 1 0,6 <70dB(A) | = 130dB(C)
L4
5
2 1,0 < 70dB(A) | <130dB(C)

3.3 DATI DI IDENTIFICAZIONE DELLA MACCHINA

Sul carrello della colonna comando si trova la targhetta (1) di identificazione del sollevatore, sulla quale sono riportati i sequenti dati:
A Costruttore

B Descrizione sollevatore

C Capacita di carico

D Numero di serie

E Modello

F Anno di costruzione

ATTENZIONE:E'assolutamente vietato manomettere, incidere, alterare in qualsiasimodo od addiritturaasportare latarga diidentificazione
della macchina; non coprire la presente targa con, pannellature provvisorie ecc. in quanto deve risultare sempre ben visibile.

Mantenere detta targa sempre ben pulita da grasso o sporcizia in genere.

AVVERTENZA:Nelcasoincuipermotiviaccidentalilatargadiidentificazionerisultassedanneggiata(staccatadallamacchina,rovinataodilleggibile
anche parzialmente) notificare immediatamente I'accaduto alla ditta costruttrice.

p
o
1
o A
L Vehicle Service Group Italy S.r.I.
Via Filippo Brunelleschi 9 - 44020 Ostellato (FE) - Italy
“‘N' Tel. +300516781511
a T company ce
TWO POST HYD LIFT Serial - Nr. YEAR

LOAD CAPACITY KG PRODUCT MANUFACTURED IN Operation Manual

IT_6 0498-M001-0
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3.4 |IDENTIFICAZIONE DEI COMANDI E LORO FUNZIONI

KPH pneumatic version 1
| comandi principali si trovano nella scatola comando che cambia a seconda del modello. Vedi schema di comparazione.

CODICE
MODELLO TYPE CODICE PN IMPIANTO ELETTRICO
KPH35 BASE RAV.KPH35.197245 049803010
KPH35M RAV.KPH35.197252
DOUBLE COMMAND 049803020 049803030
KPH35RM RAV.KPH35.197276
KPH35EVP PREMIUM RAV.KPH35.197283 049803040
Codice impianto elettrico 049803010
-— [
 mmm—
PULSANTI
SALITA
PULSANTE DI DISCESA
PARCHEGGIO } /
INTERRUTTORE b =
GENERALS PULSANTE
\ DISCESA A
B i ] / VUOTO
T e AVVISATORE
T — ACUSTICO
Codice impianto elettrico 049803020 049803030 Codice impianto elettrico 049803040
Colonna comando Colonna opposta
[ e — "
 mm— —
r—\
PULSANTI
SALITA
PULSANTI DISCESA
SALITA
PULSANTE DI DISCESA
PARCHEGGIO PULSANTE DI CONTROLLO
: PULSANTE DI PARCHEGGIO VELOCITA
s ; PARCHEGGIO J r
S| o T T
= PULSANTE -
PULSANTE L 4 DisCEsaa | INTERRUTTORE PULSANTE
DISCESA A GENERALE
/ VUOTO VUOTO \ / DISCESA A
5 | ¢ " t J e . ,‘ vuoTo
/ — PULSANTE DI~
g 4 | —~_ U
INTERRUTTORE EMERGENzZA W~ pRESA”
GENERALE ?\ ELETTRICA 220V
AVVISATORE AVVISATORE
ACUSTICO ACUSTICO
IT_7 0498-M001-0
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KPH pneumatic version 2
CODICE
MODELLO TYPE CODICE PN IMPIANTO ELETTRICO
KPH35 BASE RAV.KPH35.197245 049803011
KPH35M RAV.KPH35.197252
DOUBLE COMMAND 049803021 049803030
KPH35RM RAV.KPH35.197276
KPH35EVP PREMIUM RAV.KPH35.197283 049803041
Codice impianto elettrico 049803011
PULSANTI
SALITA
PULSANTE DI DISCESA
PARCHEGGIO
I~ 2
®
INTERRUTTORE
PULSANTE
GENERALE —___ DISCESA A
o VUOTO
K
i
S S
4 AVVISATORE
ACUSTICO
Codice impianto elettrico 049803021 049803030
Codice impianto elettrico 049803041
Colonna opposta Colonna comando
i 7:
PULSANTI PULSANTI
SALITA SALITA
DISCESA
PULSANTE DI PULSANTI DISCESA
PARCHEGGIO
E)Al\slngpéA PULSANTE DI CONTROLL(
CONTROLLGPARCHEGGIO VELOCITA
PULSANTE DI VELOC|TA
INTERRUTTORE ® (;_; PARCHEGGIO
GENERALE INTERRUTTORE
PULSANTE GENERALE
DISCESA A PULSANTE PULSANTE
VUoTO DISCESA A { DISCESA A
X VUOTO VUOTO
INTERRUTTORE__—% % , T
7 GENERALE /) / |
PRESA AT AWISATORE 5o
N ELETTRICA 220V
ELETTRICA 220V + ACUSTICO
PRESA AVVISATORE AVVISATORE
ELETTRICA 220V ACUSTICO ACUSTICO
IT_8 0498-M001-0
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KPH pneumatic version 3
CODICE
MODELLO TYPE CODICE PN IMPIANTO ELETTRICO
KPH35 BASE RAV.KPH35.197245 049803012
KPH35M RAV.KPH35.197252
DOUBLE COMMAND 049803022 049803031
KPH35RM RAV.KPH35.197276
KPH35EVP PREMIUM RAV.KPH35.197283 049803042
Codice impianto elettrico 049803012
PULSANTE
PULSANTI DOPPLOPARCHEGGIO /
SALITA NO LOAD
DISCESA
™~
B 8
INTERRUTTORE
GENERALE —___|
N ‘
4+ AVVISATORE
ACUSTICO
Codice impianto elettrico 049803022 049803031 Codice impianto elettrico 049803042
PULSANTE CONTROLLO
PULSANTI DOPPLOPARCHEGGIO / PULSANTI VELOCITA
SALITA NO LOAD SALITA
DISCESA DISCESA PULSANTE
\ DOPPLOPARCHEGGIO /
NO LOAD
INTERRUTTORE
NTERRUTTORE @ @ GENERALE ¥, @
p :
GENERALE 7@ PULSANTE DI
| PULSANTI EMERGENZA <
: SALITA =
/{[ DISCESA D I /H
PRESA
A NEP— N
FLETTRICA 220V 7 & ™ AvwisaTORE —t ELETTRIC/E 553@ 4
ACUSTICO 1‘\ T\ AVVISATORE
AVVISATORE ACUSTICO
ACUSTICO
IT_9 0498-M001-0
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KPH Electric version

CODICE
MODELLO TYPE CODICE PN IMPIANTO ELETTRICO
049803210
KPH35S BASE RAV.KPH35.197481 049803220
KPH355M RAV.KPH35.197511
DOUBLE COMMAND 049803230 049803240
KPH35SRM RAV.KPH35.197528
049803250
KPH35SEVP PREMIUM RAV.KPH35.197542 049803260
Codice impianto elettrico 049803210 049803220 Codice impianto elettrico 049803230
PULSANTI
SALITA
PULSANTI PULSANTE DISCESA PULSANTE
SALITA RgPLPOLEDPARCHEGG'O DOPPLOPARCHEGGIO /
DISCESA ! NO LOAD
INTERRUTTORE
| @ @( GENERALE , /
INTERRUTTORE ‘ @ @
GENERALE Q\C/\L/J'SSQTC%RE ‘ AVVISATORE
/ N ACUSTICO
= G il 1|
PRESA /
AL A ELETTRICA 220V A
Codice impianto elettrico 049803240 Codice impianto elettrico 049803250 049803260
PULSANTE PULSANTI CONTROLLO
PUE%\LT'T? DOPPLO PARCHEGGIO / SALITA VELOCITA
DISCESA NO LOAD DISCESA PULSANTE
HH DOPPLOPARCHEGGIO /
@ N7 y NO LOAD
PULSANTE DI INTERRUTTORE @ CJ@
EMERGENZA GENERALE ‘
AVVISATORE
I \ ACUSTICO
=
P\ SR
N N
T\ AVVISATORE PRESA/  — =
ACUSTICO ELETTRICA 220V
IT_10  0498-M001-0
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« Circuito elettrico disattivato

1 ﬂz + Posizione lucchettabile @

Premuto: movimentazione in salita

- Circuito elettrico attivato
« TEQLINK attivato

0 « Pulsanti (4) e (5) disattivati
12 | « TEQLINK attivato
- Posizione lucchettabile

Premuto: movimentazione in discesa

PULSANTE DI PARCHEGGIO (ARRESTO MECCANICO)
Premendoilpulsante@ilsolIevatorecominciauna unadiscesa(max100mm)cheterminaquandoildispositivodisicurezzaincontrailblocco
meccanico.

E consigliato I'utilizzo del pulsante quando si prevede di lasciare il sollevatore in quota con carico per un tempo prolungato.
Per uscure dall'arresto mecanico premere il pulsante di salita.

CONTROLLO VELOCITA DISCESA
SLOW-STD-FAST

L'operatore con il selettore ha la possibilita di scegliere con quale velocita fare scendere i carrelli.

Prima di premere il pulsante @ posizionare il selettore in corrispondenza della velocita di discesa desiderata:

SLOW-STD-FAST SLOW-STD-FAST SLOW-STD-FAST
KPH35EVP @ @ @
DISCESA DISCESA DISCESA
LENTA MEDIA VELOCE

PULSANTE DISCESA A VUQOTO (BY PASS PRESSOSTATO)
A ATTENZIONE: ¢ vietato usare il pulsante con il carico.

E possibile eseguire la fase di discesa senza carico operando nel seguente modo:

tenere premuto contemporaneamente il pulsante di discesa a vuoto ‘ ed il pulsante di discesa @

Questa manovra viene segnalata dall'avvisatore acustico.

SINCRONIZZAZIONE ALTEZZA CARELLI ATERRA
Durantelafasedidiscesa,tasto @ premuto,quandoil carrellocolonnacomandoincontraildispositivodirilevazioneposizioneaterra,siattiva

la funzione di sincronizzazione carrelli (elettrovalvola EV3) che ripristina il corretto allineamento dei carrelli qualora fossero disallineati.

IT_1 0498-M001-0
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CAP.4  NORME GENERALI DI SICUREZZA @ é

4.1 INDICAZIONI DEI RISCHI RESIDUI

Il nostro sollevatore & stato realizzato applicando severe norme per la rispondenza ai requisiti richiamati dalle direttive pertinenti.
L'analisi dei rischi e stata effettuata accuratamente ed i pericoli sono stati, per quanto possibile, eliminati.
Eventuali rischi residui sono evidenziati nel presente manuale e sulla macchina mediante pittogrammi di attenzione.

4.2 ADDESTRAMENTO DEL PERSONALE PREPOSTO

L'usodell'apparecchiaturaeconsentitosoloapersonaleappositamenteaddestratoedautorizzato.Affinchélagestionedellamacchinasiaottimale
esipossanoeffettuarele operazioniconefficienzaénecessario cheil personale addettovengaaddestratoinmodo corretto perapprenderele
necessarie informazioni al fine di raggiungere un modo operativo in linea con le indicazioni fornite dal costruttore.
Perqualsiasidubbiorelativoall'usoeallamanutenzionedellamacchina,consultareilmanualediistruzioniedeventualmenteicentridiassistenza
autorizzati o I'assistenza tecnica VEHICLE SERVICE GROUP.

4.3 ATTITUDINE ALLIMPIEGO

Questo prodotto é stato costruito conformemente alla Direttiva Europea 2006/42/CE. Invirtu dell'articolo 4.1.2.3 (Allegato 1) della suddetta
Direttiva, i coefficienti adottati per le prove sono i seguenti:

1.10 per la prova Dinamica

1.25 per la prova Statica

Queste prove devono essere fatte da personale specializzato.
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4.4 TARGHETTE E/O ADESIVI DI SICUREZZA

Nelsollevatore sono presentitarghette eadesivinecessariall'identificazione dellamacchina, alla portata, alleistruzionieall'impiantoelettrico.
Nel caso che questi pittogrammi si danneggino & necessario sostituirli richiedendoli alla VEHICLE SERVICE GROUP.

ToT LUFT DIPACIIT
/.. 00 kg
1

6/E

i

KPH35 KPH35S KPH45S
KPH35M KPH35SM

KPH35RM KPH35SRM
KPH35EVP KPH35SEVP

TARGHETTA PORTATA 3500 Kg R
TARGHETTA PORTATA 4500 Kg 3_\3
ADESIVO ATTENZIONE POSIZIONE PIEDI 2
TARGA MATRICOLA - @/

—_

ADESIVO UNICO PER 3500 Kg \ ¢
ADESIVO UNICO PER 4500 Kg N
ADESIVO PERICOLI GENERALI

TARGHETTA "CE"

TARGHETTA PERICOLO ELETTRICITA

CODICE QR

ETICHETTA PULSANTI / TENSIONE 400V 50Hz 3ph
TARGHETTA RIPARTIZIONE CARICO 3500 Kg
TARGHETTA RIPARTIZIONE CARICO 4500 Kg

VWi |Noyun| &~ (WIN

_
o
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CAP.5 REQUISITI PER LINSTALLAZIONE @

5.1 REQUISITI MINIMI RICHIESTI PER LUOGO DI INSTALLAZIONE

Accertarsi che il luogo ove poi verra installata la macchina sia conforme alle seguenti caratteristiche:

- l'uso del sollevatore e consentito esclusivamente all'interno di locali chiusi, ove non sussistano pericoli di esplosione o incendio.
- il sollevatore non e idoneo ad un utilizzo che preveda il lavaggio dei veicoli.

- illuminazione sufficiente (ma luogo non sottoposto ad abbagliamenti o luci intense). Riferimento norma EN 12464-1;

- luogo non esposto alle intemperie;

- luogo in cui sia previsto adeguato ricambio aria;

- ambiente privo di inquinanti;

- livello di rumorosita inferiore alle prescrizioni normative vigenti a <70 dB (A);

- temperatura del locale: min. 5° - max 55°%

- il posto di lavoro non deve essere esposto a movimenti pericolosi dovuti ad altre macchine in funzionamento;

- il locale ove la macchina viene installata non deve essere adibito allo stoccaggio di materiali esplosivi, corrosivi e/o tossici;

- la distanza delle colonne dalle pareti o da qualunque attrezzatura fissa deve essere almeno di 50 cm.
-scegliereillayoutdiinstallazioneconsiderandochedallaposizionedicomandol'operatoredeveessereingradodivisualizzaretuttol'apparecchio
el'areacircostante.Eglideveimpedire,intalearea, lapresenzadipersone nonautorizzate edioggettiche potrebbero causarefontedipericolo.
Tutteleoperazionidiinstallazionerelativeaicollegamentiadalimentazioniesterne(elettricheinparticolarmodo)devonoessereeseguitedapersonale
professionalmente qualificato.
Linstallazionedeveessereeseguitadapersonaleautorizzatoseguendoleistruzioniparticolarieventualmentepresentiinquestolibretto;incasodi
dubbi consultare i centri di assistenza autorizzati o I'assistenza tecnica VEHICLE SERVICE GROUP

A
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CAP.6 MOVIMENTAZIONE E PREINSTALLAZIONE

- Il sollevatore viene spedito solitamente come illustrato in figura.

AANLDPDOOODO

- La confezione (1) contiene gli accessori e le minuterie per il completamento dell'assemblaggio. &(
- Le operazioni di sollevamento devono essere eseguite come da figura.
- Sollevare con cautela e trasportare i vari gruppi nel luogo ove avverra il disimballo.

- Per lo spostamento della macchina nel punto prescelto per l'installazione (o per una successiva ridisposizione) assicurarsi di:
«sollevare con cautela, adoperando adeguati mezzi di sostegno del carico, in perfetta efficienza, utilizzando gli appositi punti diaggancio.
- evitare sobbalzi e strattoni improvvisi, prestare attenzione a dislivelli, cunette, ecc. ...;

« prestare la massima attenzione alle parti sporgenti: ostacoli, passaggi difficoltosi, ecc. ...;

- indossare adeguati indumenti e protezioni individuali;

«dopoaver rimosso le varie parti dell'imballo, riporle in appositi luoghi di raccolta inaccessibili a bambini e animali per poi essere smaltite;
- verificare al momento dell'arrivo I'integrita dellimballo e a disimballo avvenuto che non vi siano danneggiamenti.

MODELLO P1Kg
KPH35 700
KPH45 1000

IT_15 0498-M001-0
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6.1 CONFIGURAZIONI ALTEZZA COLONNE

Le colonne sono premontate ad un'altezza di 3.940 mm.
Il sollevatre puo essere configurato con tre altezze (vedi schema di fig. A):

CONFIGURAZIONI | X Y Z
ALTEZZE 3940 | 4055 | 4170

Configurazione altezza colonne Fig. B
Svitare la bulloneria (1) come in figura e posizionare la prolunga (2) in una delle tre posizioni indicate in figura e rifissare la bulloneria.

Posizionamento valvola EV3 Fig. C
Svitarelabulloneria(3)comeinfiguraeposizionarel'elettrovalvola(4)in corrispondenzadeiforirelativiall'altezzasceltadel sollevatoreerifissare
la valvola.

Fissaggio della centralina Fig. D
Montare la centralina (5) sulla staffa (6) come in figura in corrispondenza dei fori relativi all'altezza scelta del sollevatore.
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6.2 MOVIMENTAZIONE COLONNE

- smontare la tendina di protezione;
« utilizzare una cinghia di sollevamento arrotolandola sul cilindro (6) come in figura;
- sollevare la colonna in posizione verticale.

8
g

Fig. A
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CAP.7  INSTALLAZIONE @
7.1 REQUISITI DELLA PAVIMENTAZIONE
lIsollevatoredeveessereinstallatosupavimentopianoedorizzontaleingradodireggereiCARICHITRASMESSIALPIANODIAPPOGGIOindicatiin
tabella. Le caratteristiche minime devono essere:

a) Qualita calcestruzzo: min C25/30
b) Spessore minimo pavimentazione: 160mm (al netto di eventuali pavimentazioni e relativi massetti) (¥)

Si consiglia di consultare un tecnico qualificato per I'idoneita all'installazione

(*) Lo spessore minimo € influenzato dal tipo di tassello impiegato

o

q
|
7

MODEL P Mx My
KPH35 2100 kgf 15 KNm 12,5 KNm
KPH45 2664,5 kgf 20,73 KNm 19,9 KNm

IT_18 0498-M001-0
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7.2 TASSELLI/ CALCESTRUZZO
TASSELLI

lIsollevatoredeveesserefissatoallapavimentazionetramitetasselliad espansionemeccanicitipoHILTIHSL-4M12 osimilarioppure
tramite ancoraggi chimici in fiale HILTI HYU-M12 o similari (con barra filettata M12 in acciaio classe 5.8 o superiore).
Inrelazioneallaprofonditadelcalcestruzzorispettoal pianodel pavimento, TASSELLIDEBBONOAVERELUNGHEZZAIDONEAARAGGIUNGEREIL

PAVIMENTO PORTANTE. (vedi fig. A-B).

7 TASSELLO AD ESPANSIONE
|
CALCESTRUZZO MAGRO
| — o~
AL TE A0
[ | Il ] Y
8 g
=z
=
Y
CALCESTRUZZO ARMATO
Fig. A

CALCESTRUZZO

Per calcestruzzo di classe inferiore si consiglia di impiegare idonei tasselli chimici.
N.B.siconsigliadipoggiarelabasedellecolonnedirettamentesul calcestruzzoancheinpresenzadipavimentazioneriportata.Tuttaviasequestae
di buona qualita é possibile fissare le colonne direttamente sul pavimento, utilizzando ancoraggi di lunghezza adeguata.

7 ANCORANTE CHIMICO

CALCESTRUZZO MAGRO

?

110

MIN. 140

CALCESTRUZZO ARMATO

Fig. B
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7.3 FISSAGGIO ALLA PAVIMENTAZIONE
POSIZIONAMENTO DELLE COLONNE
- Portare in verticale le colonne;
- Posizionare le colonne ad una delle distanze indicate nella tabella (fig. A);
- spessorare eventuali luci presenti sotto la piastra di base (fig. B);
- controllare la verticalita delle colonne (fig. B).
. . 2711 mm
A Distanza tasselli 2551 mm 2591 mm 2631 mm 2671 mm (STANDARD) 2751 mm
B Distanza colonne 2540 mm 2580 mm 2620 mm 2660 mm (STAZI\I782RD) 2740 mm
| A 170 115
| | | |
I 95 I I |
fé ‘ \ ‘ 4!‘\
5 = ”’I
g F
R A o
0 , | l
O Q O ﬂ)' $
B
Fig. A
SPESSORARE
I I | |
Fig.B
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FISSAGGIO DI UNA COLONNA ALLA PAVIMENTAZIONE

N.B.
La posa dei tasselli deve essere effettuata utilizzando le basi come dime di foratura.
Seguire le procedure indicate dal costruttore dei tasselli.

- tracciare i fori e forare su una delle due colonne seguendo le indicazioni di fig. A;
- fissare i tasselli.

MIN. 160

La coppia di serraggio tasselli

Perricavare lacoppiadiserraggio deitasselliche vengono scelti per l'installazione, vedere

direttamente le specifiche indicate dal fornitore dei tasselli.

MONTAGGIO PORTALE

Montare il portale configurandolo alla distanza delle colonne (fig. B).

FISSAGGIO DELLA SECONDA COLONNA

Fig. A

Fissare la colonna seguendo le stesse indicazioni della colonna precedente.

A 0 Verificare I'ancoraggio dopo una decina di corse a pieno carico controllando la coppia di serraggio dei tasselli.
Questo controllo deve essere eseguito ogni 3 mesi in accordo al piano di manutenzione.

40 b

2700 (STANDARD)

A
\ /

Fig.B
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7.4 MONTAGGIO IMPIANTO IDRAULICO

Fissare i seguenti tubi presenti nella colonna opposta (P2) sulla colonna comando (P1) nei punti descritti in figura:
« Fissare il tubo idraulico principale (A), presente nella colonna opposta (P2), sul raccordo (1).
« Fissare tubo idraulico recupero olio (B) sul raccordo (2) della centralina (3).

INDICE

;7/

Wl

Ao

(AT
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7.5 COLLEGAMENTO PNEUMATICO

Fissare il tubo dell'impianto pneumatico generale dell'officina (1) al raccordo (2).
Collegare il tubo (3), presente nella colonna opposta (P2), al raccordo (4).

IT_23 0498-M001-0
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7.6 IMPIANTO ELETTRICO

SMONTAGGIO COPERTURA QUADRO ELETTRICO

Per rimuovere la copertura (1) svitare le viti di fissaggio (2) e assicurarisi che I'interruttore generale (3) sia sulla posizione 0.
In assenza di questa manovra, si potrebbe verificare la rottura della cover esterna.

CONTROLLO TENSIONE
Controllare che la tensione per la quale & predisposto l'impianto corrisponda a quella di rete.
In caso contrario occorre sostituire I'impianto elettrico ed effettuare il cambio tensione del motore.

ALLACCIAMENTO RETE

A Gli interventi sulla parte elettrica, anche di lieve entita, richiedono l'opera di personale professionalmente qualificato.

MODEL Versione trifase: 400V 50Hz
KPH35 sezione cavo in ingresso >=4mmgq | 3poli + terra | P=11KW | [=20A
KPH35M . . _ . ~ B
KPH35EVP sezione cavo in ingresso >=4mmgq | 3poli + neutro + terra | P=11KW | 1=20A

Controllare inoltre che a monte si trovi un dispositivo di interruzione automatica contro le sovracorrenti dotato di salvavita da 30mA.

AVVERTENZA: NON UTILIZZARE IL SOLLEVATORE IN PRESENZA DI FORNITURA DI ENERGIA ELETTRICA NON CONFORME
(sovratensioni/sottotensioni/sovracorrenti /distorsioni armoniche/fluttuazioni di frequenza...).
Lutilizzodelsollevatoreinpresenzadiunaopiudellecondizionisuindicatepotrebbecausaremalfunzionamentidelsollevatore,con
conseguentirischiperlasicurezza.Nonutilizzareil sollevatorefinoaquandolaqualitadell'energiaelettricanon éstataverificatae
ripristinata.
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COLLEGAMENTI
Collegare il cavo elettrico (1) all'impianto generale dell'officina.
Portare i carrelli a terra (fine corsa discesa).

COLLEGAMENTO MOTORE COLLEGAMENTO TRASFORMATORE
=1 A 230V 400V
]
A 24V 40 24V 40
= ]
+ o begae + F 0 9 0 9
LT L] L 0 15 0 15
[J ﬁ] [J k] 230 |- 16 230
N N 400 400 16
400V 50Hz 230V 50Hz
380-480V 60Hz 220-277V 60Hz

N
)
v
////

1

\

T - I

KPH35 KPH455

KPH35M

Limpianto elettrico & predisposto per una tensione corrispondente a quella indicata sulla targa matricola.
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7.7 MONTAGGIO BRACCI

- Portare i carrelli ad una altezza di 70-80 cm.
- Montare i bracci lunghi e i bracci corti:

smonatrelaruotadentata(2) svitandolerispettiveviti;togliereil perno (3);infilareilbraccioall'internodellealicarrelloerimontareil perno(3) ela

ruota dentata (2) fissandola con le viti.

BRACCI LUNGHI

IT_26 0498-M001-0




VSaG)
s e v INDICE

7.8 PROCEDURA DI RIEMPIMENTO OLIO
Riempire il serbatoio con circa 8 litri di olio idraulico ESSO NUTO H32 od equivalente.

Portare i carrelli a terra premendo il pulsante @

Staccare il tubo di collegamento (1). Premere il tasto di salita @, solo il carrello colonna comando (2) si solleva.

Arrivati a fine corsa lasciare il tasto di salita m

Ricollegare tubo (1).

Forzare I'apertura della valvola di riallineo EV3 nel seguente modo:
- rimuovere la copertura del quadro elettrico (3).
- staccare il connettore (4) del ponte (5) sul morsetto (6) nella posizione indicata in figura.

P2
| &
il il
I |mm}
@o[o]o o[ooO
TmimlD
e
Forzatura apertura EV3
5
sl iy [ S E R T
PEIN L1 IR I3 lPi | IL]1]6]9(9/12p6p9
olola N LuuuuuuuuL
0
1
O|0|0 %! boooboo;
PE|N |LT [L2|L3 PE _\l 6(919)12126P93
- T ENEREoOH
4 6
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Di conseguenza il carrello colonna comando (2) scende leggermente andando in arresto meccanico.

Premere il tasto di salita @ fino a portare il carrello colonna opposta (7) in linea al carrello colonna comando (2).

é Attenzione:ilcarrellocolonnaopposta(7)nondevemaisuperareilcarrellocolonnacomando(2).Qualorasiinsistessenellamanovrasipotrebbe
causare il movimento della camicia del cilindro master con conseguente rottura del microswitch.

Rimuovere la forzatura dell'apertura valvola di riallineo EV3 nel seguente modo:
- inserire il connettore (4) del ponte (5) sul morsetto (6).
- Montare la copertura del quadro elettrico (3).

Premere il pulsante @ ed effettuare una discesa completa.

Verifica presenza aria
Effettuare unasalitae se simanifestasubitoundisallineotraicarrelliodeisobbalzi, & presente dell'aria neicilindri. Per rimuoverlabisognaagire
sulla vite di spurgo (4).

/
Rimozione forzatura apertura EV3
5
e
PEN L LR IL3PE)| | L1699
olola - OOoooo
B
1
O|0|0 _>; ) )
PE|N LT [L2|L3[IIE L N[T]6]9]9 |29
- T HE[ o
4 6
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7.9 COMPLETAMENTO E CONTROLLO
- Montare le canaline (1).

A La targhetta di identificazione deve rimanere ben visibile dopo l'installazione.

7.10 USO DI ACCESSORI
Il sollevatore pud essere usato con accessori per facilitare il lavoro dell'operatore.

A 0 E’' consentito solo I'uso di accessori originali della casa produttrice.

IT_29 0498-M001-0
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CAP.8  USO DEL SOLLEVATORE ﬂ @ @ @
AU

8.1 PRECAUZIONI D’USO

A E assolutamente vietato rimanere sotto il veicolo durante le operazioni di salita e discesa!

-Controllarechedurantelemanovreoperativenonsiverifichinocondizionidipericolo,arrestareimmediatamentelamacchinanelcasosiriscontrino
irregolarita funzionali, ed interpellare il servizio assistenza del rivenditore autorizzato.
-Controllarechel'areadilavorointornoallamacchinasiasgombradioggettipotenzialmentepericolosienonvisiapresenzadiolio(oaltromateriale
viscido) sparso sul pavimento in quanto potenziale pericolo per l'operatore.
-Loperatoredeveindossareadeguatoabbigliamentodilavoro,occhialiprotettivi,guantiemascheraperevitareildannoderivantedallaproiezione
dipolvereoimpurita,nondevonoessereportatioggettipendenticomebraccialettiosimilari,devonoessereprotettiicapellilunghiconopportuno
accorgimento, le scarpe devono essere adeguate al tipo di operazione da effettuare.

- Accertarsi che lo smontaggio di parte del veicolo non alteri la ripartizione del carico oltre i limiti accettabili previsti.

- Posizionare sullo zero l'interruttore generale quando si effettuano operazioni sul veicolo sollevato.

8.2 MOVIMENTAZIONE E COMPORTAMENTO DURANTE LE FUNZIONI DEL SOLLEVATORE

Attenersi alle seguenti procedure descritte di seguito:

- Identificare il peso del veicolo.

- Identificare la distribuzione di carico.

- Assicurarsi di centrare il veicolo rispetto al ponte con la massima precisione possibile.
- Identificare i punti di presa del veicolo ed attenersi a quanto prescritto dal costruttore.

-Proceduradicorrettoposizionamentotamponi:utilizzarelemanicomepresaperfaruscireilbracciotelescopico(vedifigura);indirizzareiltampone
e posizionarlo sui punti di presa del veicolo precedentemente identificati. Non usare piedi o altri sistemi diversi da quelli elencati.

-Alzareil carrelload un'altezza poco superioredi30cme condelle pressionial veicoloverificare la correttastabilita dei puntidipresael'innesto
degli arresti.
- Durante il movimento di salita e discesa, controllare il punto di appoggio sul veicolo.

Alterminediognicorsadidiscesa, assicurarsisempre che entrambiicarrellitocchinoterra; cid consenteil corretto funzionamento
della scheda quadro elettrico.

0
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8.3 FUNZIONALITA DISPOSITIVO DI CONTROLLO SINCRONIZZAZIONE.
A 0 Per le verifiche e le procedure di emergenza é necessario l'intervento di un tecnico specializzato.

A Attenzione si opera in presenza di tensione elettrica.

Allinternodelquadroépresentelaschedaelettronica(1)chedisponediunLED(2)cherimaneaccesoquandolinterruttoreénelleseguenticondizioni:

0 —_— : :
1c—,| |+ Circuito eIe'Ftrlco attivato
+ TEQLINK attivato

0 « Pulsanti (4) e (5) disattivati
1—>2| |+ TEQLINK attivato
« Posizione lucchettabile

Per resettare il blocco di sicurezza operare nel seguente modo:

0
- Ruotare su| |1 U 2

- sulla scheda, posizionare la leva (3) su (A) (in manuale);

- premere contemporaneamente i pulsanti P1 e P2 e ruotare ;

- tenere premuti i pulsanti P1 e P2 per 5 secondi;
- Il'led (1), gia acceso, lampeggiara una volta.
- Posizionare la leva su (3) su (B) (in automatico).

Attenzione:

- se il blocco e stato generato da un guasto hardware (scheda o impianto elettrico), il blocco si ripresentera immediatamente;
- se il guasto é nella scheda occorrera sostituirla;

- se il guasto e nellimpianto occorrera rimuoverlo.

)

g ESP%‘GIMGZ
; /
10 4
%O ﬁ%zaz;s V
}:O & \;\|
10 ~N [ — 5
1| .
10 % f

O
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8.4 CONFIGURAZIONE SCHEDA ELETTRONICA (solo per versione pneumatica KPH 1 e 2)

Dopo la sostituzione della scheda elettronica e necessario configurarla seguendo le istruzioni sotto riportate:

0
- mettere su | |1 U 2 |;

- togliere il coperchio della cassette elettrica;
- verificare che la leva (3) su (A) (in manuale);
- posizionare gli switch (4) come indicato in figura;

- premere contemporaneamente i pulsanti P1 e P2 e mettere su 12,

- dopo circa 5 sec. il led (2) della scheda fara un lampeggio.
- I'alimentazione dell'avvisatore acustico passera da continuo a intermittente (2s ON e 2s OFF).
- mettere la leva (3) su (B) (in automatico) (avvisatore acustico spento).

ESP-WROOM-32

S B A B A B A A A s s sl s il |

ONONOHONONONONONONG)

I

8.5 USO IMPROPRIO DEL SOLLEVATORE

Il sollevatore e destinato al sollevamento di veicoli con le caratteristiche previste al cap. 2. e cap. 3.
Ogpni altro uso & da considerarsi improprio e irragionevole; in particolare & assolutamente vietato:
1) il sollevamento di persone ed animali;

2) il sollevamento di veicoli con persone a bordo;

il sollevamento di veicoli carichi di materiale potenzialmente pericolosi (esplosivi, corrosivi, inflammabili, ecc. ...);

)
3)
4) il sollevamento di veicoli non posizionati sui punti di appoggio;

5) il sollevamento di veicoli con accessori non previsti dalla VEHICLE SERVICE GROUP

6) I'uso del sollevatore da parte di personale non adeguatamente addestrato ed autorizzato.
7) Uso come crick.

8) Uso di una sola coppia di bracci in senso longitudinale o trasversale.

9) Uso di un singolo braccio.

10) Uso dei bracci per comprimere e schiacciare.
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8.6 OPERAZIONE DI SBLOCCO MANUALE IN CASO DI ASSENZA CORRENTE (SOLO PER VERSIONE PNEUMATICA)

In caso di mancanza di corrente nel circuito intervenire nel seguente modo per far scandere i carrelli.

Scollegare il tubo di mandata (P) e collegare una pompa idraulica (1) per alimentare il circuito.
Collegarelalineapneumaticadell'officina(2)aduncompressoreeall'elettrovalvola(3V1) chealimentaicilindri pneumaticiper blocco/sblocco
arpione; cosi facendo gli arpioni del blocco automatico rimangono aperti.
Interveniremanualmentesull'elettrovalvoladellacentralina (B);siprocedeasvitarelavalvolalentamente,inmododafarscenderelentamenteil
carrello.

Finita 'operazione di sblocco, ad emergenza finita, si procede a ricollegare tutto il sistema come in principio.
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CAP.9 DISPOSITIVI DI SICUREZZA
Ognimanomissioneomodificadell'apparecchiaturanonpreventivamenteautorizzatedalcostruttoresollevanoquest'ultimodadanniderivati

o riferibili agli atti suddetti.
La rimozione o manomissione dei dispositivi di sicurezza comporta una violazione delle Norme Europee sulla sicurezza.

Interruttore generale lucchettabile ﬂ

: 0 o | Circuito elettrico disattivato
ﬂ « Posizione lucchettabile

0 « Pulsanti disattivati
12| |« TEQLINK attivato
- Posizione lucchettabile

Sistema a uomo presente
Ilponteédotatodiunsistemaoperativodeltipo"uomopresente”:leoperazionidisalitaodidiscesa,sonoimmediatamenteinterrottealrilascio
dell'interruttore-invertitore di comando.

Dispositivo contro la discesa accidentale

Ilponte e dotatodiundispositivoadinserimentoautomatico. Questoimpedisce al sollevatore discendere per pitidi 100mm qualoracisiaun
qualunque difetto o perdita nel circuito idraulico di sollevamento.

Dispositivo contro i sovraccarichi elettrici
lIponteedotatodiuninterruttoremagnetotermico.Sesiverificaildisinserimentodell'interruttoremagnetotermicooilriarmodeveessereeffettuato
manualmente all'interno del pannello elettrico.

Rilevazione ostacolo
Durante la fase di discesa con carico, se i carrelli o i bracci incontrano un ostacolo, il ponte si blocca seguito da segnalazione acustica.

Perriprendere ladiscesabisognarimuoverel'ostacolo (se presente), premereil pulsantedisalita m peralmenounsecondo, poipremereil
pulsante di discesa @

A La rilevazione ostacolo € inattiva durante la discesa a vuoto

Rilevamento altezza pericolosa
Durantelafasedidiscesa,tasto @ premuto,quandoilcarrelloarrivaadun'altezzadi540mmdaterra, ilsollevatoresiarrestaconsegnalazione

avvisatore acustico, rilevando l'altezza pericolosa.

Per contimuare la discesa bisogna lasciare il tasto di discesa @ poi ripremerlo.

==

l

[

elettrica

pneumatica

550mmversione
280mmversione
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CAP.10 MANUTENZIONE

0

1@2

10.1

Posizionare sullo 0 (zero) l'interruttore generale
quando si effettuano operazioni di manutenzione.

esegue.

ATTIVITA DI MANUTENZIONE

Effettuare controlli periodici sui dispositivi di sicurezza ogni 3 mesi

O

da

Intervallo di

| costruttore.

Tipo di

Piano di manutenzione programmata

Piano di

POSIZIONE*

Attenzione:organimeccaniciinmovimento.Larimozione
delle carterature & da considerarsi a rischio di chila

CRITI

O

Encessariounavalutazionedivitaresiduadopo10annidiattivitadelsollevatore,eseguitadauntecnicoqualificato, preferibilmenteautorizzato

CITA'

TEMPO MANUTENZIONE MANUTENZIONE
STICKERS .Contrc?llgreedeventualmentesostltwrestlckersd|5|curezzadannegglatlo Su colonna MEDIA
GIORNO illegqibili Su quadro
BRACCI Verificare stato dei tamponi, usura, o danni eventualmente sostituire|Bracci BASSA
MESE S(E:\gROLLOLIVELLO Verificare il livello dell'olio in centralina Centralina |MEDIA
GUIDE Lubrificarecongrasso(privodisospensionisolide)leguidescorrimentodei
SCORRIMENTO pattini dei carrelli (vedi figura) Colonna ALTA
TASSELLI Verlﬁcargl aqcoragg|o.dopo_unadec!nad|corseaplenocarlcocontrollando Su colonna  |ALTA
la coppia di serraggio dei tasselli.
TRIMESTRE
FUNZIONE Verificare fuzionalita pressostato Colonnaslave|ALTA
PRESSOSTATO P
FUNZIONE . . s . Colonna
RIALLINEO Verificare fuzionalita microswitch master ALTA
COMPONENTI Verificarestatodelcomponentielettriciedelettronicicollegamentiintegrie Quadro ALTA
ELETTRONICI danni su morsettiere o connettori elettrico
VERNICIATURA Controllare danni e abr§5|on| su sgperﬁae vermaate o . Colonna MEDIA
eventualm ente carteggiare e verniciare per evitare danni di ruggine|Carrello
Controllaredanniefessurazionisullesaldaturepresentisucolonna,carrello Colonna
SALDATURE e bracci. Eventualmente intervenire, pulendo la zona eripristinando la Carrello ALTA
saldatura
VITI DI FISSAGGIO Controllare serraggio di _tutte le viti di ﬁssag_glo . . Sollevatore |ALTA
Eventualmente intervenire serrando con chiave dinamometrica
ANNO 1. Pulire e lubrificare i perni
2. controllare le molle dei perni ed eventualmente sostituire e riparare
BRACCI 3. controllare danni presenti sui bracci e sugli arresti degli sfili Bracci ALTA
4. controllareil sistemadiarresto bracci, filetti e usura, ed eventualmente
sostituire
Controllare danni e usura dei pattini e delle guide di scorrimento.
PATTINI Eventualmente sostituire e spessorare i pattini, pulendo la zona e |Carrello MEDIA
lubrificando
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10.2 TROUBLE SHOOTING

Quidiseguitosonoelencatialcunidegliinconvenientipossibilidurante il funzionamentodel Ponte. LaVEHICLE SERVICE GROUP declina ogni
responsabilitaperdannidovutiapersone,animaliecose, perinterventodapartedipersonalenonautorizzato. Pertantoalvverificarsidel guastosi
raccomandadicontattaretempestivamentel'assistenzatecnicainmododaricevereleindicazioniperpotercompiereoperazionie/oregolazioniin
condizioni di massima sicurezza, evitando il rischio di causare danni a persone, animali e cose.

[ ]
'I! E' necessario 'intervento dell’assistenza tecnica. Vietato eseguire intervento.

o
N

INCONVENIENTE CAUSA INTERVENTO
Fusibili di protezione generale interrotti  |Sostituire

Nessun funzionamento.

: - Disinserimento magnetotermico Riarmare il magnetotermico
Avvisatore acustico spento. — -
Guasto all'impianto elettrico Controllare
Carico eccedente la portata nominale Attenersi alle norme
Non completa la corsa di sollevamento |Tensione rete troppo bassa Verificare
Olio insufficiente in centralina Rabboccare
Corsa sollevamento irregolare Aria nel circuito idraulico Eliminare I'aria nel circuito idraulico

Valvola di scarico bloccata
Cambiodistatopressastatodovutoadostacolo

Corsadisollevamento e/o discesairregolare|Attrito tra pattini e guide di scorrimento |Pulire le guide e provvedere alla lubrificazione

Non effettua la discesa Verificare
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CAP.11  SMALTIMENTO-ROTTAMAZIONE

11.1 SMONTAGGIO

lllavorodismontaggiopuoessereeffettuatosoltantodapersonalespecializzatoautorizzato.Soloelettricistiqualificatipossonolavoraresullimpianto
elettrico.

1. Per effettuare il lavoro di smontaggio, spegnere I'apparecchio con l'interruttore principale (posizione OFF).

2. Staccare l'alimentazione elettrica.

3. Svuotare il serbatoio dell'olio. Smaltire I'olio idraulico e liquidi di funzionamento, come descritto nel capitolo 11.3.

4. Rimuovere il grasso e altre sostanze chimiche. Smaltire come descritto nel capitolo 11.3

5. Le operazioni di smontaggio vanno eseguite seguendo in ordine inverso le fasi di montaggio (vedi cap. 6-7).

11.2 ACCANTONAMENTO

-Incasodiaccantonamento perlungo periodo & necessario scollegare le fontidialimentazione, svuotareil/i serbatoio/i contenentiiliquididi
funzionamento e provvedere alla protezione di quelle parti che potrebbero risultare danneggiate in seguito al deposito di polvere.
- Provvedere ad ingrassare le parti che si potrebbero danneggiare in caso di essiccazione.

- In occasione della rimessa in funzione sostituire le guarnizioni indicate nella parte ricambi.

11.3 SMALTIMENTO

ISTRUZIONIRELATIVE ALLA CORRETTA GESTIONE DEIRIFIUTI DAAPPARRECCHIATURE ELETTRICHE ED ELETTRONICHE (RAEE) Al SENSI DEL
D.LGS. 49/14

Alfinediinformaregliutilizzatorisullemodalitadicorrettosmaltimentodel prodotto(comerichiestodall'articolo26,comma1delDecreto
Legge 49/2014), si comunica quanto segue:
ilsignificatodelsimbolodelbidonebarratoriportatosull'apparecchioindicacheilprodottonondeveesserebuttatonellaspazzatura
indifferenziata(cioéinsiemeairifiutiurbanimisti"), mnadeveesseregestitoseparatamente,alloscopodisottoporreiRAEEadapposite
operazioniperillororiutilizzooditrattamento, perrimuovereesmaltireinmodosicuroleeventualisostanze pericoloseperl'ambiente
ed estrarre e riciclare le materie prime che possono essere riutilizzate.

Procedure ambientali per lo smaltimento

Prevenire rischi ambientali.

Evitare il contatto o inalazione di sostanze tossiche come fluido idraulico.
Olielubrificantisonoinquinantidell'acquaentroiterminidellaleggesullagestionedelleacqueWGH.Smaltirequestisempreinmodoecologiconel
rispetto delle normative vigenti nel proprio paese
L'olioidraulicoabasedioliomineraleéuninquinantedell'acquaedécombustibile.Consultarelaschedadatidisicurezzarelativaallosmaltimento.
Assicurarsi che nessun olio idraulico, lubrificanti, o materiali per la pulizia contamini il suolo o venga eliminato nella rete fognaria.

Imballaggio
Non smaltire conirifiuti domestici! La confezione contiene alcuni materiali riciclabili, che non devono essere smaltiti con i rifiuti domestici.
1. Smaltire i materiali di imballaggio in conformita con le normative locali.

Olio, grasso e altre sostanze chimiche.
1.Quando silavora con oli, grassi e altre sostanze chimiche, rispettare le normative ambientali che si applicano al prodotto in questione.
2. Smaltire I'olio, grassi e altre sostanze chimiche nel rispetto delle normative ambientali che si applicano nel vostro paese.

Metalli / Rifiuti elettronici
Questi devono sempre essere correttamente smaltiti da una ditta certificata.
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RAPPORTO DI INSTALLAZIONE

OPERAZIONE DI CONTROLLO
DA COMPILARE A CURA DELLINSTALLATORE

Sollevatore modello Matricola

Verifica della idoneita della pavimentazione

Verifica della tensione di alimentazione

Interruttore generale

Comando salita e discesa

Controllo funzionamento valvola taratura centralina e piombatura
Corretto movimento del carrello - comando di azionamento
Controllo funzionamento fine corsa di discesa

Tipo di tassello , coppia di serraggio Nxm

Controllo livello olio centralina

Controllo corretto scorrimento dei bracci telescopici
Controllo corretto inserimento e sgancio degli arresto bracci
Controllo lubrificazione delle guide di scorrimento
Controllo della presenza e collocazione degli adesivi

Portata

Avvertenze

Matricola

Firma e timbro dellinstallatore Data di installazione

N Y O N OB O I O
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VISITA PERIODICA

Operazione di controllo
Interruttore generale
Comando salita e discesa
Controllo funzionamento fine corsa di discesa

Controllofunzionamentovalvolataraturacentralinaepiombatura

Tipo di tassello

coppia di serraggio Nxm

Controllo livello olio centralina

Controllo corretto scorrimento dei bracci telescopici
Controllo corretto inserimento e sgancio degli arresto bracci
Controllo lubrificazione delle guide di scorrimento
Controllo della presenza e collocazione degli adesivi
Controllo integrita dei tamponi di sollevamento

Portata

Avvertenze

Matricola

data

oo oo U oo Uit 0oy

firma

data

o0 oo U oo Ot 0oy

firma

data

oo oo U oo Ot 0oy

firma

data

oo oo U oo Ot 0oy

firma

data

oo oo U oo Ot 0oy

firma
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MANUTENZIONI STRAORDINARIE E RIPARAZIONI
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CH.1

A WARNING! @

- This manual is an integral part of the product and should be kept for the entire service life of the lift.

- Therefore, store it in a known and readily available place so as to refer to it any time doubts arise.

- Only suitably trained personnel who have read and understood this manual may use the lift.
-Anydamageresultingfromfailuretocomplywiththeinstructionscontainedinthismanualandfromimproperuseofthe
lift will release VEHICLE SERVICE GROUP from any liability.

SYMBOLS USED IN THE MANUAL

Warning!

Itis mandatory to consult the manual/
instruction booklet

Electrical hazard

Specialised personnel

Danger of suspended loads

Mandatory action

Dangerfork-lifttrucksand otherindustrial
vehicles

Passing and standing under suspended
loads is prohibited

Danger of moving parts

Use protective shoes

Danger of crushing hands

Use gloves

L D e

Lifting from above

Wear protective clothing

Prohibited

Use goggles

SOCCRROOCV

It must be disconnected before
maintenance or repairs
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CH.2  INTRODUCTION

2.1 LIFT DESCRIPTION

« Product name:
« Product description:

CARLIFT
Chassis-level lift

2.2 INTENDED USE

Electrohydraulic lift with two columns and telescopic arms.

Theproductisintendedforliftingmotorvehiclesinaccordancewith currentlegislation,Machinery Directive 2006/42/EC;theload capacityisas

indicated on the serial number plate.
The lift is designed for indoor use not subject to the action of wind.
Motor vehicles having the following characteristics can be lifted:

by 1493:2010 (fig. B).
- minimum lifting points distance: mm.1000 (Fig. C).

e
_—

‘i\g/?(f///;\\\§§\ | b
Re)==—" =)

- the weight must not exceed the lift capacity (see fig. A) as required by the UNI EN 1493:2010 standard
-theliftcomplieswiththeloaddistribution2/5-3/5upto3500kg, 1/4-3/4morethan3500kg incapacityandreversibilityconditionexpressed

Forlowerdistancevalues,theliftcapacityisreduced.Thereforerefertothemanufacturerforthesecasesorforothersnotcoveredinthismanual.

i

Fig. A

KPH45S

KPH35 KPH35S oo

KPH35M__ |KPH355M e e
REPARTICION DE LA CARGA

KPH35RM KPH35S5RM

KPH35EVP  |[KPH35SEVP

[ 800 [1
[ 900 11300 (9003200 ]

1000 | 1400 | 2100 | 3500

RIPARTIZIONE CARICO

LOAD DISTRIBUTION
GEWICHT VERTEILUNG
REPARTITION DE CHARGE
REPARTICION DE LA CARGA

 [S[ETETE
g g
2200
2500 | 850 | 3380

[ 900 [2850 | 50 | 3800
1!]0!]‘3315 1125| 4500

Fig. B

min. 1000 mm
O

Fig. C
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CH.3  TECHNICAL SPECIFICATIONS

3.1 MAIN TECHNICAL FEATURES

- Carriage translation on high strength, low friction coefficient technopolymer sliding shoes.

- Carriage handling performed by means of hydraulic cylinders.

« Safety device against inadvertent movement permanently enabled and automatic unlocking.
« Alignment of carriages achieved via hydraulic system (MASTER/SUBALTERNA).

CONTROL
STATION
CONTROL COLUMN

OPPOSITE COLUMN

CARRIAGES

ARMS

CONTROL PANELS

MOTOR AND CONTROL UNIT

OOV WN =
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3.2 GENERAL TECHNICAL SPECIFICATIONS
REF| Description KPH35 KPH35M | KPH35RM | KPH35EVP | KPH35S | KPH35SM | KPH35SRM |KPH35SEVP|  KPH45S
Numberofcolumns 2 2 2 2 2 2 2 2 2
Lifting capacity kg 3500 3500 3500 3500 3500 3500 3500 3500 4500
Minimum ceiling | mm 4250 4250 4250 4250 4250 4250 4250 4250 4250
height
A |Total height mm 4170 4170 4170 4170 4170 4170 4170 4170 4170
(4055-3940)|(4055-3940)|(4055-3940) |(4055-3940) | (4055-3940)|(4055-3940)|(4055-3940) | (4055-3940) | (4055 - 3940)
B |External columns| mm 3162 3162 3162 3162 3162 3162 3162 3162 3244
(3002-3202)|(3002-3202)|(3002-3202)|(3002-3202)|(3002-3202)|(3002-3202)|(3002-3202) |(3002-3202) | (3144- 3344)
C |Internal columns | mm 2700 2700 2700 2700 2700 2700 2700 2700 2900
(2540-2740)|(2540-2740)|(2540-2740) |(2540-2740) | (2540-2740) | (2540-2740)|(2540-2740) | (2540-2740) | (2800 - 3000)
D |Gap mm 2456 2456 2456 2456 2456 2456 2456 2456 2594
E |Min. Front Arm mm 550 550 550 668 550 550 550 668 550
F |Max. Front Arm | mm 1105 1105 1105 1143 1105 1105 1105 1143 1106
G |Min. Rear Arm mm 876 876 876 686 876 876 876 686 876
H [Max. Rear Arm mm 1473 1473 1473 1474 1473 1473 1473 1474 1472
| |Maximum pad mm 161 161 161 156 161 161 161 156 155
height
L [Minimum pad mm 102 102 102 2 102 102 102 92 95
height
M [Maximum lifting | mm 2011 2011 2011 2011 2011 2011 2011 2011 2005
height
Rise mm 1850 1850 1850 1850 1850 1850 1850 1850 1850
Lifting time secs 32 32 32 32 32 32 32 32 37
Lowering time s 30 30 30 30 30 30 30 30 34
Power supply Vv 400 400 400 400 400 400 400 400 400
Hz 50 50 50 50 50 50 50 50 50
Ph 3 3 3 3 3 3 3 3 3
Drive power Kw 2,6 2,6 2,6 2,6 2,6 2,6 2,6 2,6 35
Max. pressure Bar 220 220 220 220 220 220 220 220 220
Weight kg 735 735 735 735 735 735 735 735
K o j
A j
LY .
(D]
(™)
[1]
[L]
T !
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PHONOMETRIC DATA
NOISE LEVEL
e _ Ref Distance (m) | Lp dB(A) Lpk dB(C) U ds
2 1 0.6 <70dB(A) | =130dB(C)
L4
5
2 1.0 <70dB(A) | <130dB(C)

3.3 MACHINE IDENTIFICATION DATA

The lift identification plate (1) on the control column carriage contains the following data:
A Manufacturer

B Lift description

C Unloading capacity

D Serial number

E Model

F Year of manufacture

CAUTION: Itis absolutely forbidden to tamper with, engrave, alterin any way or even remove the machineidentification plate; do not cover
this plate with temporary panels etc. as it must always be clearly visible.

Keep this plate clean of grease or dirt in general.

WARNING:Iftheidentificationplateisaccidentallydamaged (removedfromthemachine, ruinedorillegible, evenpartially), notifythemanufacturer
immediately.

Vehicle Service Group Italy S.r.l.
Via Filippo Brunelleschi 9 - 44020 Ostellato (FE) - Italy c €

Tel. +390516781511

a T company I3

TWO POST HYD LIFT Serial - Nr. YEAR

= F

LOAD CAPACITY KG PRODUCT MANUFACTURED IN

Operation Manual
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3.4 IDENTIFICATION OF CONTROLS AND THEIR FUNCTIONS
KPH pneumatic version 1
The main controls are located in the control box, which changes according to the model. Refer to comparison diagram.
PART NO.

MODEL TYPE PN CODE ELECTRICAL SYSTEM
KPH35 BASE RAV.KPH35.197245 049803010
KPH35M RAV.KPH35.197252

DOUBLE COMMAND 049803020 049803030
KPH35RM RAV.KPH35.197276
KPH35EVP PREMIUM RAV.KPH35.197283 049803040
Electrical system part no. 049803010
fl— [
’ ammm—
LIFTING /
LOWERING
PARKING BUTTONS
BUTTON }
b . )
MAIN SWITCH L =
NO-LOAD
LOWERING
i i P BUTTON
T ACOUSTIC
T — WARNING
Electrical system part no. 049803020 049803030 Electrical system part no. 049803040
Colonna comando Colonna opposta
Ik I I e !
— —
r—
LIFTING /
LOWERING
LIFTING / BUTTONS
LOWERING
PARKING BUTTONS
BUTTON PARKING
‘ PARKING BUTTON SPEED CONTROL
\ : BUTTON L! r \ +
L i ZJ \L' o NO-LOAD L:\ E:‘ni/
NO-LOAD ~ .
LOWERING LOWERING MAIN SWITCH NO-LOAD
/ BUTTON BUTTON o / LOWERING
d Pl b i / . T ! BUTTON
A & AN
/ — EMERGENCY / -
7~ ’ BUTTON = ) « ~
MAIN SWITCH : — - 220V POWER
OUTLET
ACOUSTIC ACOUSTIC
WARNING WARNING
EN_7  0498-M001-0
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KPH pneumatic version 2
PART NO.
HIODIE: U Fi I ELECTRICAL SYSTEM
KPH35 BASE RAV.KPH35.197245 049803011
KPH35M RAV.KPH35.197252
DOUBLE COMMAND 049803021 049803030
KPH35RM RAV.KPH35.197276
KPH35EVP PREMIUM RAV.KPH35.197283 049803041
Electrical system part no. 049803011
LIFTING /
LOWERING
PARKING BUTTONS
BUTTON
I~ Dy
®
MAIN SWITCH .
T LOWERING
. BUTTON
K
i
+  acousTic
WARNING
Electrical system part no. 049803021 049803030
Electrical system part no. 049803041
)N
LIFTING / LIFTING /
LOWERING E?JYFVTEORL'\‘SG
PARKING LIFTING / pUTTonS
BUTTON LOWERING
PARKING SPEED
BUTTONS
SPEED BUTTON CONTROL
= BUTTON
MAIN SWITCH | [®
NO-LOAD MAIN SWITCH
BUTTON LOWERING d LOWERING
T | BUTTON BUTTON
MAIN SWITCH__—=% R , /F[
L AL -
220V POWER >=—""==¢ 220V POWER
ACOUSTIC N OUTLET
OUTLET Tt — WARNING
220V POWER ACOUSTIC ACOUSTIC
OUTLET WARNING WARNING
EN_8  0498-M001-0
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KPH pneumatic version 3

PART NO.
LAIOIDIEE e I ELECTRICAL SYSTEM
KPH35 BASE RAV.KPH35.197245 049803012
KPH35M RAV.KPH35.197252
DOUBLE COMMAND 049803022 049803031
KPH35RM RAV.KPH35.197276
KPH35EVP PREMIUM RAV.KPH35.197283 049803042
Electrical system part no. 049803012
DOUBLE PARKING

LIFTING / BUTTON / NO LOAD

LOWERING

BUTTONS

™~
B &
MAIN SWITCH

\
%‘

+  acousTic

WARNING

LIFTING /

BUTTONS

220V POWE
OUTLET

LOWERING

A

N =
MAIN SWITCH @ @

Electrical system part no. 049803022 049803031

DOUBLE PARKING
BUTTON / NO LOAD

4]

&

R

LIFTING /
LOWERING
BUTTONS

~ ACOUSTIC

WARNING

N —_—
LIFTING / SPEED CONTROL
LOWERING
BUTTONS DOUBLE PARKING
\ BUTTON / NO LOAD
@ g
MAIN SWITCH Q c{ /
B
R EMERGENCY
BUTTON -
/
e
220VPOWER =7l
— OUTLET
T\ ACOUSTIC
ACOUSTIC WARNING
WARNING

Electrical system part no. 049803042

EN_9
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KPH Electric version
PART NO.
MODEL TYPE PN CODE ELECTRICAL SYSTEM
049803210
KPH35S BASE RAV.KPH35.197481 049803220
KPH355M RAV.KPH35.197511
DOUBLE COMMAND 049803230 049803240
KPH35SRM RAV.KPH35.197528
049803250
KPH35SEVP PREMIUM RAV.KPH35.197542 049803260
Electrical system part no. 049803210 049803220 Electrical system part no. 049803230
LIFTING /
LOWERING
LIFTING / DOUBLE PARKING BUTTONS DOUBLE PARKING
LOWERING BUTTON/NO LOAD BUTTON / NO LOAD
BUTTONS
; @ vl MAIN SWITCH /
MAIN SWITCH ‘ @ ACOUSTIC ‘ @ @
| | e
i MEE
220V POWER /
AL A OUTLET A
Electrical system part no. 049803240 Electrical system part no. 049803250 049803260
LIETING / DOUBLE PARKING LIFTING / SPEED CONTROL
LOWERING BUTTON / NO LOAD LOWERING
BUTTONS
BUTTONS DOUBLE PARKING
- HH BUTTON / NO LOAD
@ ‘ U wy
EMERGENCY MAIN SWITCH ‘ @ CJ@
BUTTON
ACOUSTIC
I \ WARNING
il =
?\ ACOUSTIC 220VPOWER/ =—=""=— T
WARNING OUTLET
EN_10  0498-M001-0
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« Electric circuit deactivated

1 ﬂ ? | + Lockable position @

Pressed: upward movement

« Electric circuit activated
« TEqLINK activated

0 « Push-buttons (4) and (5) deactivated
12| | « TEQLINK activated
- Lockable position

Pressed: downward movement

PARKING BUTTON (MECHANICAL STOP)

Pressing the button @ starts the lift lowering (max 100mm), which ends when the safety device reaches the mechanical stop.

It is recommended to use the button when you plan to leave the lift at height with a load for an extended period of time.
To exit the mechanical stop, press the up button.

LOWERING SPEED CONTROL
SLOW-STD-FAST

The operator can choose how fast the carriages are to be lowered with the selector @

Before pressing the button @ position the selector at the desired lowering speed:

SLOW-STD-FAST SLOW-STD-FAST SLOW-STD-FAST
KPH35EVP @ @ @
SLOW MEDIUM SPEED FAST
LOWERING LOWERING LOWERING

NO-LOAD LOWERING BUTTON (PRESSURE SWITCH BY-PASS)
A WARNING: it is forbidden to use the button with a load.

The lowering step can be performed without a load as follows:

press and hold the no-load lowering button ‘ and the lowering button @ at the same time.

This operation is signalled by an acoustic warning.

CARRIAGE GROUND CLEARANCE SYNCHRONISATION
Duringtheloweringstep,withbutton @ pressed,whenthecontrolcolumncarriagereachesthegroundpositiondetectiondevice, thecarriage

synchronisation function (EV3 solenoid valve) is activated and restores the correct alignment of carriages if they are misaligned.

EN_11  0498-M001-0



VSaG)
\:E;::fmsjykvlczcnoupu
CH.4. GENERAL SAFETY PRECAUTIONS @ é

4.1 RESIDUAL RISK INDICATIONS

Our lift has been manufactured by applying strict standards for compliance with the requirements of the relevant directives.
Risk assessment has been carried out thoroughly and hazards have been eliminated as far as possible.
Any residual risks are highlighted in this manual and on the machine by means of caution pictograms.

4.2 TRAINING OF AUTHORISED PERSONNEL

Onlyspeciallytrained and authorised personnel can use the machine.In orderforthe machine to be operatedin the best possible way and for
operationstobecarriedoutefficiently,itisnecessaryfortheauthorisedpersonneltobeproperlytrainedtolearnthenecessaryinformationinorder
to operate the machine in line with the manufacturer's instructions.
Foranydoubtsregardingtheuseandmaintenanceofthemachine,consulttheinstructionmanualand,ifnecessary,theauthorisedservicecentres
or VEHICLE SERVICE GROUP technical service.

4.3 SUITABILITY FOR USE

This product has been manufactured in compliance with European Directive 2006/42/EC. By virtue of Article 4.1.2.3 (Annex 1) of the
aforementioned Directive, the coefficients adopted for the tests are as follows:

1.10 for the dynamic test

1.25 for the static test

These tests must be carried out by specialised personnel.

EN_12  0498-M001-0
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4.4 SAFETY PLATES AND/OR STICKERS

There are plates and stickers on the lift to identify the machine, its capacity, instructions and electrical system.
If these pictograms are damaged, they must be replaced by requesting them from VEHICLE SERVICE GROUP.

ToT LUFT EAPACIIT
/.. 00 kg
1

il

KPH35 KPH35S KPH45S

KPH35M

KPH35SM

KPH35RM

KPH35SRM

KPH35EVP

KPH35SEVP

CAPACITY PLATE 3500 KG
CAPACITY PLATE 4500 KG 3_\4

FOOT POSITION WARNING STICKER 2
SERIAL NUMBER PLATE A @/

—_
(=)
GIoW |

SINGLE STICKER FOR 3500 Kg \ 0
SINGLE STICKER FOR 4500 Kg A\ — @
GENERAL HAZARD STICKER { -
"CE" PLATE

ELECTRICAL HAZARD PLATE

QR CODE

BUTTONS / 400V 50Hz 3ph VOLTAGE LABEL
3500 Kg LOAD DISTRIBUTION PLATE

4500 Kg LOAD DISTRIBUTION PLATE

VWi |Noyun| &~ (WIN

_
o

EN_13  0498-M001-0
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CH.5  INSTALLATION REQUIREMENTS @

5.1 MINIMUM REQUIREMENTS FOR INSTALLATION SITE

Make sure that the place where the machine is to be installed complies with the following requirements:

- the use of the lift is allowed only inside enclosed areas, where there is no danger of explosion or fire.

- the lift is not suitable for use where vehicle washing is involved.

- sufficient lighting (nonetheless the place must not be subject to glare or intense light). Reference standard EN 12464- 1;

- place not exposed to the weather;

- place with adequate air exchange;

- pollutant-free environment;

- noise level below the regulatory requirements in force at <70 dB (A);

- room temperature: min. 5° - max 55°%

- the workplace must not be exposed to dangerous movements due to other machines in operation;

- the room where the machine is installed must not be used to store explosive, corrosive and/or toxic materials;

- the distance of the columns from walls or any fixed equipment must be at least 50 cm.
-choosetheinstallationlayoutconsideringthatfromthecontrolpositiontheoperatormustbeabletoviewtheentiremachineandthesurrounding
area. S/he must prevent the presence of unauthorised persons and objects that could cause a source of danger in this area.
Allinstallation procedures related to external power supply connections (in particular electrical) must be performed by qualified personnel.
Installation must be carried out by authorised personnelfollowing the specialinstructions describedin this manual;ifin doubt, please refer to
authorised service centres or VEHICLE SERVICE GROUP technical service.

P

YES

A D\

NO

EN_14  0498-M001-0
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CH.6  HANDLING AND PRE-INSTALLATION

- The lift is usually shipped as shown in the figure.

AANLDPDOOODO

- The package (1) contains the accessories and hardware for completing the assembly. &(

- The lifting operations must be carried out as shown in the figure.

- Lift with care and move the various units in the place where they will be unpacked.

- To move the machine to the desired installation area (or for future repositioning) make sure to:

- lift with care, using suitable, perfectly efficient load-bearing means, and using the appropriate attachment points.
- avoid jerks and sudden movements, pay attention to differences in heights, ditches, etc,;

« pay the utmost attention to protruding parts: obstacles, difficult pathways, etc.;

« wear suitable clothing and personal protective equipment;

-afterremovingthedifferent partsofthe package, collectthemfor disposalin suitable places that cannotbeaccessed by childrenandanimals;
- check the integrity of the package upon arrival and make sure there are no damages after unpacking.

MODEL P1Kg
KPH35 700
KPH45 1000

EN_15  0498-M001-0
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6.1 COLUMN HEIGHT CONFIGURATIONS

Columns are pre-fit at a height of approx. 3,940 mm.
The lift can be configured with three heights (see diagram in fig. A):

CONFIGURATIONS | X | ¥ | Z
HEIGHTS 3940 | 4055 | 4170

Column height configuration Fig. B
Loosenthebolts(1)asshowninthefigureandplacetheextension(2)inoneofthethreepositionsindicatedinthefigure, thenfastentheboltsagain.

EV3 valve positioning Fig. C
Loosenthebolts(3)asshowninthefigureandplacethesolenoidvalve (4)atthe holes corresponding tothechosen heightofthelift, thenfasten
the valve again.

Fixing the control unit Fig. D
Fit the control unit (5) on the bracket (6) as shown in the figure, at the holes corresponding to the chosen height of the lift.

i
i
i M
Z Y- X
e | L o
7} (R X
: : i
z Y X
o
~
pa
" =
wn
= 1
(=]
<
o))
m
o @l
-
7 LD
il |
. \\ 5
“ P 3
‘-Qy/
N /
4 »
.
) X %‘ LSO
1 Y . 3 a2 &
| 1L : |
o~
Fig. A Fig.D
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6.2 HANDLING THE COLUMNS

« remove the flexible protection cover;

« use a lifting strap by rolling it around the cylinder (6) as shown in the figure;
« lift the column to the vertical position.

INDICE

]
L ¢

s

Fig. A

EN_17  0498-M001-0
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CH.7  INSTALLATION @
7.1 FLOORING REQUIREMENTS
Theliftmustbeinstalled onaflat, horizontalfloor capable of bearingthe LOADSTRANSMITTEDTOTHE SUPPORTINGFLOORshowninthetable.
The minimum requirements are:

a) Concrete quality: C25/30 min
b) Floor minimum thickness: 160mm (net of any floor and related screeds) (¥)

It is advised to consult a qualified technician for installation suitability

(*) Minimum thickness depends on the block type used

o

q
|
7

MODEL P Mx My
KPH35 2100 kgf 15 KNm 12.5 KNm
KPH45 2664,5 kgf 20,73 KNm 19,9 KNm

EN_18  0498-M001-0



7.2 BLOCKS/ CONCRETE

BLOCKS

Theliftmustbe securedtothefloor by means of mechanical expansion blocks (HILTIHSL-4 M12 or similar) or by means of chemical

anchors in vials (HILTI HYU-M12 or similar) (with M12 threaded bar made of steel class 5.8 or higher).

As regards the depth of the concrete in relation to the floor level, THE BLOCKS MUST BE LONG ENOUGH TO GETTO THE BEARING FLOOR.

(see fig. A-B).

VSaG)
s e v INDICE

7 EXPANSION BLOCK
|
LEAN CONCRETE
| — o~
AL TE A0
[ | Il ] Y
8 g
, 2
=
Y
REINFORCED CONCRETE
Fig. A

CONCRETE
For lower class concrete we recommend the use of suitable chemical anchors.
NOTEItisrecommended thatthe base ofthe columnsbe placed directlyonthe concrete, evenifthereisaraisedfloor. However, if thisisof good

quality it is possible to secure the columns directly on the floor by using anchors long enough.

7 CHEMICAL ANCHOR

LEAN CONCRETE

?

110

MIN. 140

REINFORCED CONCRETE

Fig. B
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7.3 FIXINGTO FLOORING
POSITIONING THE COLUMNS
- Position the column vertically;
- Place the columns at one of the distances shown in the table (fig. A);
- shim any gap under the base plate (fig. B);
- check the vertical position of the columns (fig. B).
. 2711 mm
A | Distance of blocks 2551 mm 2591 mm 2631 mm 2671 mm (STANDARD) 2751 mm
. 2700
B |Distance of columns| 2540 mm 2580 mm 2620 mm 2660 mm (STANDARD) 2740 mm
| A 170 | 115
w ol 1]
_ \ \ \ L
I I
‘ [To)
(e
=0 / ?_
0 , | l
O Q O ﬂ)' $

Fig. A

SHIM

Fig.B

EN_20
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FIXING A COLUMN TO THE FLOOR

]

NOTE: /l
Block positioning must be carried out using the bases as drilling templates.
Follow the procedures indicated by the block manufacturer.

N
105

- mark the holes and drill on one of the two columns following the indications in fig. A;
- clamp the blocks.

MIN. 160

Block tightening torque ?18

A
A

Todeterminethetighteningtorqueoftheblocksthatarechosenforinstallation,seedirectlythe
specifications provided by the block manufacturer.

FITTING THE PORTAL

Fit in the portal by setting it at the distance of the columns (fig. B).

FIXING THE SECOND COLUMN

Clamp the column following the same instructions as for the previous column.

A 0 Check the anchorage after about ten strokes at full load by checking the tightening torque of the blocks.
This check must be carried out every 3 months, according to the maintenance plan.

40 b

2700 (STANDARD)

A
\ /

Fig.B
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7.4 INSTALLING THE HYDRAULIC SYSTEM

Clamp the following pipes, located in the opposite column (P2), on the control column (P1) at the points shown in the figure:
« Clamp the main hydraulic pipe (A), located in the opposite column (P2), on the fitting (1).
« Clamp the oil recovery hydraulic pipe (B) on the fitting (2) of the control unit (3).

A

=

L ¥

\

R AR

OTOTOTTO TN (T

ZNAN

L\
10

AN

22

N

AN

- ‘.
| "\w ( \"lw 01 ﬂ» ﬂ\ ‘( 0’75\‘
2 RN N AN NN NN e NN A)

A AL AT

W
S
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7.5 PNEUMATIC CONNECTION

Clamp the main pneumatic system pipe of the workshop (1) to the fitting (2).
Connect the pipe (3), located in the opposite column (P2), on the fitting (4).

3

NN
L

EN_23
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7.6 ELECTRICAL SYSTEM

INDICE

DISASSEMBLING THE ELECTRICAL PANEL COVER

To remove the cover (1) loosen the fastening screws (2) and make sure that the main switch (3) is in position 0.
Failure to perform this operation may result in the outer cover breaking.

-

VOLTAGE CHECK

Check that the voltage for which the system is designed corresponds to the mains voltage.
Otherwise, replace the electrical system and change motor voltage.

MAINS CONNECTION

A Work on the electrical system, even of a minor nature, must be carried out by professionally qualified personnel.

MODEL Three-phase version: 400V 50Hz
KPH35 input cable section >=4sqmm | 3poles + earth | P=11KW | 1=20A
KPH35M , o ~ _
KPH35EVP input cable section >=4sgqmm | 3poles + neutral + earth | P=11KW | 1=20A

Make sure the system is provided with an automatic device preventing overcurrent and featuring a 30 mA safety switch.

WARNING:DONOTUSETHELIFTINTHE PRESENCE OF NON COMPLIANT SUPPLY OF ELECTRICITY (overvoltage/undervoltage/
overcurrent/harmonic distortions/frequency fluctuations, etc.).

Usingthelifterinthepresenceofoneormoreoftheaboveconditionsmaycauseliftmalfunctions, resultinginrisksforsafety.Donot
use the lift until the quality of electricity has been checked and restored.

EN_24  0498-M001-0
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CONNECTIONS
Connect the electrical cable (1) to the main system of the workshop.
Bring the carriages to the ground (lowering stroke end).

MOTOR CONNECTION TRANSFORMER CONNECTION
=1 A 230V 400V
]
A 24V 40 24V 40
= ]
+ eblead o+ F 0 -9 0 -9
LT L] L 0 15 0 15
[J ﬁ] [J k] 230 |- 16 230
N N 400 400 16
400V 50Hz 230V 50Hz
380-480V 60Hz 220-277V 60Hz

iy
N
)
v
\
////

\

T - I

KPH35 KPH455

KPH35M

The electrical system works with a voltage corresponding to that indicated on the serial number plate.

EN_25  0498-M001-0
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7.7 ARM FITTING

- Bring the carriages to a height of 70-80 cm.

- Fitin the long and short arms:
disassemblethetoothedwheel(2)byunscrewingtherespectivescrews;removethepin(3);insertthearminsidethecarriagewingsandreassemble

the pin (3) and toothed wheel (2), securing it with the screws.

) LONG ARMS

EN_26  0498-M001-0
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7.8 OILFILLING PROCEDURE
Fill the tank with approximately 8 litres of ESSO NUTO H32 hydraulic oil or equivalent.

Bring the carriages to the ground by pressing the button @

Disconnect the connection pipe (1). Press the lifting button @, only the control column carriage (2) is lifted.

When the end of the stroke is reached, release the lifting button m

Reconnect the pipe (1).

Force the EV3 synchro valve opening as follows:
- remove the electrical panel cover (3).
- disconnect the connector (4) of the lift (5) on the terminal (6) in the position shown in the figure.

P2

=== co
=]
-

oJo]o o[ooO
TmimlD
|
Forcing EV3 opening
5
sl iy [ S E R T
PEIN L1 LR I3 P | IL]1]6]9(9/12p6p9
olola N LuuuuuuuuL
0
1
O|0|0 %! boooboo;
PE|N |LT [L2|L3 PE _\l 6(919)12126P93
- T ENEReoOH
4 6
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As a result, the control column carriage (2) lowers slightly to the mechanical stop.

Press the lifting button m until the opposite column carriage (7) is aligned with the control column carriage (2).

Warning:theoppositecolumncarriage(7)mustneverpassthecontrolcolumncarriage(2).Ifthemanoeuvreispersisted,itmaycausethe
master cylinder liner to move and the microswitch to break.

Stop forcing the EV3 synchro valve opening as follows:
- insert the connector (4) of the lift (5) on the terminal (6).
- Fit the electrical panel cover (3).

Press the button @ and perform a full lowering.

Air presence check
Performanupward movementandifthereisanimmediate misalignmentbetweenthecarriagesorjerks, thereisairinthecylinders. Toremoveit,
adjust the bleed screw (4).

[

O|0|0 ->;[]ﬂ[_][][][][][][

PE|N LT [L2|L3[IIE L N[T]6]9]9 |29

- 4_ %[ o
4 6
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7.9 COMPLETION AND CONTROL
- Fit in the ducts (1).

A The identification plate must be always clearly visible after installation.

7.10 USE OF ACCESSORIES
The lift may be used with accessories to facilitate the operator's work.

A 0 Only original manufacturer's accessories may be used.

EN_29  0498-M001-0
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8.1 PRECAUTIONS FOR USE

A It is absolutely forbidden to stay underneath the vehicle during lifting and lowering operations!

-Checkthatnodangerousconditionsoccurduringoperation,stopthe machineimmediatelyifanyfunctionalanomalyisfound,and contactthe
authorised dealer's service department.
-Checkthattheworkingareaaroundthe machineisclearof potentiallyhazardous objectsand that thereisnooil (orotherslimymaterial) onthe
floor causing a potential danger to the operator.
-Theoperatormustwearsuitableworkclothing,safetyeyewear,glovesandamasktopreventdamagefromdustorimpurities,nohangingobjects
suchasbraceletsorsimilarmustbeworn,longhairmustbe protected with suitablemeans,and shoesmustbesuitableforthetypeofoperationto
be carried out.

- Make sure that dismantling part of the vehicle does not alter the load distribution beyond acceptable limits.

- Set the main switch to zero when carrying out operations on the lifted vehicle.

8.2 HANDLING AND BEHAVIOUR DURING LIFT OPERATION

Follow the procedures described below:

- Identify the weight of the vehicle.

- Identify the load distribution.

- Make sure to centre the vehicle in relation to the lift as accurately as possible.
- Identify the vehicle pick-up points and follow the manufacturer's instructions.

-Procedurefor correct pad positioning: use your handsto hold and extend the telescopicarm (seefigure); direct the pad and positioniton the
previously identified vehicle pick-up points. Do not use feet or other systems other than those listed.

-Raisethecarriagetoaheightofslightlymorethan30cmandwith pressureonthevehiclecheckthecorrectstability ofthe pick-up pointsandthe

coupling of the stops.
- During the lifting and lowering movement, check the support point on the vehicle.

é Atthe end of each lowering stroke, make sure that both carriages are touching the ground; this allows for the correct operation of

the control panel board.

EN_30  0498-M001-0




VSaG)
s e v INDICE

8.3 SYNCHRONISATION CONTROL DEVICE OPERATION.
A 0 Checks and emergency procedures must be carried out by a specialised technician.

A Warning: presence of electrical voltage.

The panel contains an electronic board (1) equipped with a LED (2) that stays lit when the switch is in the conditions described below:

1&2 « Electric circuit activated
« TEqLINK activated

0 « Push-buttons (4) and (5) deactivated
1—>2| |+ TEQLINK activated
« Lockable position

To reset the safety lock, proceed as follows:

0
-Turnto | |1 U 2

- on the board, set the lever (3) to (A) (in manual);

- simultaneously press the push-buttons P1 and P2 and turn| |1 —

- press and hold the push-buttons P1 and P2 for 5 seconds;
- the LED (1), already lit, will flash once.
- set the lever (3) to (B) (in automatic).

Caution:

- if the lock status was generated by a faulty hardware (board or electrical system), the lock will occur immediately again;
- if the fault is in the board, replace it;

- if the fault is in the system, remove it.

:

ESP-WROOM-32

or

|:‘:DDD D

%aaa
o o

S A B A A W i s ] s il

ONONCHONONONCRONONT
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8.4 ELECTRONIC BOARD CONFIGURATION

After replacing the electronic board it is necessary to configure it following the instructions below:

0
-setto 1D 2l |;

- remove the cover of the electric box;
- check that the lever (3) is set to (A) (in manual);
- position the switches (4) as shown in the figure;

0
- simultaneously press the buttons P1 and P2 and set to |1—2| ;
- after about 5 sec. the LED (2) of the board will flash once.

- the supply of the buzzer will switch from continuous to discontinuous (2s ON and 2s OFF).
- set the lever (3) to (B) (in automatic) (buzzer OFF).

ESP-WROOM-32
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8.5 IMPROPER USE OF THE LIFT

The lift is intended for lifting vehicles with the characteristics specified in ch. 2. and ch. 3.

Any other use is to be considered improper and unreasonable; in particular, it is absolutely forbidden to:
1) lift persons and animals;

2) lift vehicles with persons on board;

3) lift vehicles loaded with potentially dangerous materials (explosives, corrosives, flammables, etc.);
4) lift vehicles not positioned on their support points;

5) lift vehicles using accessories not provided by VEHICLE SERVICE GROUP

6) allow the use of the lift to personnel not adequately trained and authorised.

7) Use it as a jack.

8) Use a single pair of arms longitudinally or transversely.

9) Use a single arm.

10) Use the arms for compressing and crushing.
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8.6  MANUAL UNLOCKING OPERATION IN THE EVENT OF POWER FAILURE

In the event of a power failure in the circuit, perform the following steps to lower the carriages.

Disconnect the delivery pipe (P) and connect a hydraulic pump (1) to supply the circuit.
Connecttheworkshoppneumaticline(2)toacompressorandtothesolenoidvalve(3V1)thatsuppliesthepneumaticcylindersforpawllocking/
unlocking; in this way the pawls of the automatic block remain open.

Work manually on the solenoid valve of the control unit (B); loosen the valve slowly so that the carriage slowly moves down.
After the unlocking operation, when the emergency is over, the whole system is reconnected as it was in the beginning.

EN_33  0498-M001-0
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CH.9  SAFETY DEVICES

Anytamperingwithormodificationoftheequipmentthathasnotbeenauthorisedbythemanufacturerinadvanceshallrelievethemanufacturer

A from damages arising from or relating to the aforementioned acts.
Removing or tampering with safety devices is an infringement of European safety regulations.

Lockable main switch ﬂ

: 0 o | Electric circuit deactivated
ﬂ « Lockable position

0 « Push-buttons deactivated
=2 |.TEQLINK activated
« Lockable position

Controls with operator present
Theliftisequippedwitha“man-present“typeoperatingsystem:raisingorloweringoperationsareimmediatelyinterruptedwhenthecontrolreversing
switch is released.

Device against accidental lowering

Theliftisequippedwithaself-activatingdevice.This preventstheliftfromlowering by more 100mmifthereisany defectorleakageinthelifting
hydraulic circuit.

Electrical surge protector
Theliftis equipped with a circuit breaker. If the circuit breaker is disabled or reset must be performed manually inside the electrical panel.

Obstacle detection
During lowering with a load, if the carriages or arms encounter an obstacle, the lift stops followed by an acoustic warning.

To resume the lowering, remove the obstacle (if present), press the lifting button @ for at least one second then press the lowering
button @

f Obstacle detection is inactive during no-load lowering.

Dangerous height detection
Duringthelowering phase, withbutton @ pressed,whenthecarriagereachesaheight of 540mmabovetheground, theliftstopswithan

acoustic warning, detecting a dangerous height.

To continue the lowering, release the lowering button @ and then press it again.
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CH.10. MAINTENANCE

Set the main switch to 0 (zero) when carrying out
maintenance work.

INDICE

O

Caution:mechanicalmovingparts.Removalofcoversis
at the risk of the person carrying out the work.

0
1@2

10.1 MAINTENANCE ACTIVITIES
Carry out periodic checks on the safety devices every 3 months

O

Theliftresiduallifeassessmentisrequiredafter 10yearsofoperation,tobecarriedoutbyaqualifiedtechnician, preferablyauthorisedbythe

manufacturer.
Scheduled maintenance plan
. Type of MAINTENANCE + CRITICALITY
TIME interval MAINTENANCE Plan POSITION LEVEL
. I . Onthecolumn
DAILY STICKERS Check and, if necessary, replace damaged or illegible safety stickers On the panel MEDIUM
ARMS Check condition of pads, wear and tear or damage, replace if necessary| Arms LOW
MONTHLY |OIL LEVEL CHECK |Check the oil level in the control unit Control unit |MEDIUM
SLIDING GUIDES Lubrlcatg the carriage sliding shoe guides with grease (free of solid Column HIGH
suspension) (see figure)
Checktheanchorage afterabout ten strokes at full load by checking the
EVERY THREE|BLOCKS tightening torque of the blocks. Onthecolumn HIGH
MONTHS PRESSURE SWITCH . . .
FUNCTION Check the pressure switch functionality. Slave column|HIGH
REALIGNMENT . . . .
FUNCTION Check the microswitch functionality Mastercolumn |HIGH
ELECTRONIC Checkconditionofelectricandelectroniccomponents,intactconnections Electric panel HIGH
COMPONENTS and damage on terminal boards or connectors P
PAINTING Chegkfordamageorabraswnon paintedsurfacesand paintifnecessaryto CoIL{mn MEDIUM
avoid rust damage Carriage
WELD JOINTS Checkfordamageandcracksonweld p0|ntsoncolumn,ca.mageandarms. Colqmn HIGH
If necessary, clean the area and restore the weld point. Carriage
RETAINING SCREWS Check the t|ghtness of.aII retaining screws Lift HIGH
YEARLY If necessary, tighten with torque spanner
1. Clean and lubricate the pins
ARMS 2. check the pin springs and replace and repair if necessary Arms HIGH
3. check for damages on the arms and pullout stops
4. check the arm stop system, threads and wear; replace if necessary
SLIDING SHOES Checkthe slldlpg shoes.ar_1d guides fordamage and wear. Ifnec_ess:?\ry, Carriage unit MEDIUM
replace and shim the sliding shoes, cleaning the area and lubricating

EN_35
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10.2 TROUBLE SHOOTING

Someofthepossible problemsduring liftoperation arelisted below.VEHICLE SERVICE GROUP declinesall responsibility fordamage caused to
persons,animalsandpropertyduetointerventionbyunauthorisedpersonnel.Therefore, whenafaultoccurs,itisrecommendedtopromptlycontact
thetechnicalassistanceserviceinordertoreceiveinstructionsforcarryingoutoperationsand/oradjustmentsinconditions of maximumsafety,
avoiding the risk of causing damage to people, animals and goods.

(]
'I! Technical assistance is required. It is forbidden to take any action. 1 ﬁ ) a
PROBLEM CAUSE OPERATION
Main protection fuses interrupted Replace

No operation.

. . Circuit breaker disabled Reset circuit breaker
Acoustic warning off.
Electrical system failure Check
Load exceeding rated capacity Observe the regulations
It does not complete the lifting stroke  |Mains voltage too low Check
Insufficient oil in control unit Top up
Irregular lifting stroke Air in the hydraulic circuit Remove air from the hydraulic circuit

Discharge valve blocked

Pressure switch status change due to obstacle
Friction between sliding shoes and sliding
quides

Do not perform lowering Check

Irregular lifting and/or lowering stroke

Clean the guides and lubricate
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CH.11  WASTE DISPOSAL-DISMANTLING

11.1 DISASSEMBLING

Disassemblywork can only be carried out by authorised specialised personnel. Only qualified electricians may work on the electrical system.
1. To carry out dismantling work, switch off the device with the main switch (OFF position).

2. Disconnect the power supply.

3. Empty the oil tank. Dispose of hydraulic and operating fluids as described in chapter 11.3.

4. Remove grease and other chemicals. Dispose as described in chapter 11.3

5. Dismantling operations must be carried out in the reverse order of the assembly steps (refer to ch. 6-7).

11.2.STORAGE

-Intheeventoflong-termstorage, thepowersupplymustbedisconnected,thetank(s)containingtheoperatingliquid(s)mustbeemptiedandthe
parts which could be damaged as a result of dust deposits must be protected.

- Grease the parts which could be damaged by drying.

- Replace the seals indicated in the spare parts section when restarting the machine.

11.3 WASTE DISPOSAL

INSTRUCTIONS FOR THE PROPER MANAGEMENT OF ELECTRICAL AND ELECTRONIC WASTE (WEEE) ACCORDING TO LEGISLATIVE
DECREE 49/14

Inordertoinformusersaboutthecorrectdisposal ofthe product(asrequired by Article 26, paragraph 1 of Decree-Law49/2014),the

following is communicated:

themeaningofthecrossed-outbinsymbolontheapplianceindicatesthatthe productmustnotbedisposedofintheunsortedwaste
(i.e.togetherwith"mixedmunicipalwaste"),butmustbehandledseparatelyinordertosubjectWEEEtoappropriateoperationsforreuse
ortreatment,toremoveanddisposesafelyofanyenvironmentallyhazardoussubstancesandtoextractandrecyclerawmaterialsthat
can be reused.

Environmental procedures for disposal

Prevent environmental hazards.

Avoid contact with or inhalation of toxic substances such as hydraulic fluid.
Oilsandlubricantsarewaterpollutantswithinthetermsofthe WGHWaterResources Act. Alwaysdisposeoftheseinanenvironmentallyfriendly
manner in compliance with the regulations in your country.

Mineral oil-based hydraulic fluid is a water pollutant and is combustible. Please refer to the safety data sheet for disposal.

Make sure that no hydraulic fluid, lubricants or cleaning materials contaminate the soil or are disposed of in the sewage system.

Packaging
Donotdisposeofwithhouseholdwaste!Thepackagingcontainssomerecyclablematerials,whichmustnotbedisposedofwithhouseholdwaste.
1. Dispose of packaging materials in accordance with local regulations.

Oil, grease and other chemicals.
1.When handling oil, grease and other chemicals, comply with the environmental regulations that apply to the product in question.
2. Dispose of oil, grease and other chemicals in accordance with the environmental regulations that apply in your country.

Metals / Electronic waste
These must always be properly disposed of by a certified company.
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INSTALLATION REPORT

CONTROL OPERATION
TO BE COMPLETED BY THE INSTALLER

Lift model Serial number

Verification of floor suitability

Verification of supply voltage

Main switch

Up and down control

Check of control unit calibration valve operation and sealing
Correct carriage movement - drive control

Down limit stop operation check

Type of block , tightening torque Nxm

Check of control unit oil level

Check of correct sliding of telescopic arms

Check of correct coupling and release of the arm stops
Check of the sliding guide lubrication

Check of the presence and location of the stickers
Capacity

Warning

N Y O N OB O I O

Serial number

Signature and stamp of the installer Installation date
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PERIODIC INSPECTION

Control operation

signature
signature
signature
signature
signature

date
date
date
date
date

Main switch
Up and down control
Down limit stop operation check

Check of control unit calibration valve operation and sealing

Type of block

Tightening torque Nxm

Check of control unit oil level

Check of correct sliding of telescopic arms

Check of correct coupling and release of the arm stops
Check of the sliding guide lubrication

Check of the presence and location of the stickers
Integrity check of lifting pads

Capacity

Warning

oo oo U oo Uit 0oy
o0 oo U oo Ot 0oy
oo oo U oo Ot 0oy
oo oo U oo Ot 0oy
oo oo U oo Ot 0oy

Serial number
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SPECIAL MAINTENANCE AND REPAIRS
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A ACHTUNG! @

-DiesesHandbuchisteinintegralerBestandteildesProduktsundmusswahrenddergesamtenLebensdauerderHebebiihne
dieser beigelegt bleiben.
-EsistdeshalbaneinembekanntenOrtundstetsgriffbereitaufzubewahren,umesbeiZweifelnjederzeitkonsultierenzu
kdnnen.
-DieHebebiihnedarfausschliefSlichvonentsprechendgeschultemPersonalgenutztwerden,dasdiesesHandbuchgelesen
und verstanden hat.
-JederSchaden,derdurchdieMissachtungderindiesemHandbuchenthaltenenAnweisungenundeineFehlanwendung
der Hebebiihne entsteht, enthebt die VEHICLE SERVICE GROUP von jeglicher Haftung.

KAP.1  IM HANDBUCH VERWENDETE SYMBOLE

Bedienungsanleitung/Handbuch

Achtung! erforderlich

Stromschlaggefahr Fachpersonal

Gefahr durch hangende Lasten Pflicht

NichtunterhangendeLastendurchgehen

Gefahr durch Gabelstapler und andere oder sich darunter aufhalten

Industriefahrzeuge

. . Schutzschuhe tragen
Gefahr durch bewegliche Teile

Schutzhandschuhe tragen
Quetschgefahr flr Hinde

Schutzkleidung tragen
Heben von oben

Schutzbrille tragen
Verboten

® <>

PflichteinerentsprechendenTrennungvor
Wartungs- oder Reparaturarbeiten

SOCCRROOCV
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KAP.2  PRASENTATION

2.1 BESCHREIBUNG DER HEBEBHUNE

- Name des Produkts: HEBEBUHNE FUR PKWs
« Beschreibung des Produkts: Elektrohydraulische 2-Sdulen-Hebebiihne mit Teleskoparmen.
Hebebiihne zum Heben des Fahrgestells

2.2 VERWENDUNGSZWECK

DasProduktistzumHebenvonPKWsgemaRdergeltendenRichtlinie,derMaschinenrichtlinie2006/42/EG, bestimmt;dieTragfahigkeitentspricht
den Angaben auf dem Typenschild.

Die Hebebiihne wurde fiir den Einsatz in Innenraumen konzipiert, die keiner Einwirkung durch Wind ausgesetzt sind.

Das Heben solcher Fahrzeuge, die den folgenden Anforderungen entsprechen, ist zuldssig:

-miteinemGewicht,dasdieTragfahigkeitderHebebiihnenichtiiberschreitet(siehe Abb.A),wievonderRichtlinieUNIEN 1493:2010vorgesehen
-DieHebebihne erfiillt die Anforderungen an die Lastverteilung 2/5 - 3/5 bis 3500 kg, 1/4-3/4mehrals 3500 kg in der Kapazitat und die
Reversibilitat gemaB EN 1493:2010. (Abb. B).

- Mindestabstand der Hebepunkte:1000 mm (Abb. Q).

Bei niedrigeren Abstandswerten reduziert sich die Tragfahigkeit der Hebebiihne. Daher ist es in diesen oder anderen Fillen,

i
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o

KPH35 KPH3SS RIPARTIZIONE CARICO

LOAD DISTRIBUTION
GEWICHT VERTEILUNG

KPH35M  |KPH355M [ovpn ] EAemotcecier
KPH35RM  |KPH35SRM : -4
KPH35EVP KPH35SEVP

[1800]
900 11300 (1900 3200 ]

1000 | 1400 | 2100 | 3500

RIPARTIZIONE CARICO
LOAD DISTRIBUTION

ICHT VERTEILUNG
REPARTITION DE CHARGE
REPARTICION DE LA CARGA

L
g
[ 800 [2500[ &0 | 3350 |

[ 500 [2850 | 850 | 3800
IDI]I]‘ZS‘IS 1125| 4500

Abb. B - Abb. C
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KAP.3  TECHNISCHE DATEN

3.1 TECHNISCHE HAUPTMERKMALE

« Verfahrbewegung der Schlitten auf Gleitschuhen aus hochfestem Technopolymer mit niedrigem Reibungskoeffizient.
- Uber Hydraulikzylinder bewegte Schlitten.

- Standig aktivierte Sicherheitsvorrichtung gegen ein unbeabsichtigtes Bewegen und automatische Entriegelung.

« Die Ausrichtung der Schlitten erfolgt tiber ein hydraulisches System (MASTER/UNTERGEORDNET).

BEDIEN-
POSTEN
STEUERSAULE

GEGENUBERLIEGENDE SAULE

SCHLITTEN

ARME

BEDIENPANELS

MOTOR UND STEUERGERAT

OV WN =
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3.2 ALLGEMEINE TECHNISCHE DATEN
BEZ.| Beschreibung KPH35 KPH35M | KPH35RM | KPH35EVP | KPH35S | KPH35SM | KPH35SRM |[KPH35SEVP| KPH45S
Anzahl Saulen 2 2 2 2 2 2 2 2 2
Hebekraft kg 3500 3500 3500 3500 3500 3500 3500 3500 4500
MinDeckenhéhe| mm 4250 4250 4250 4250 4250 4250 4250 4250 4250
A |Gesamthéhe | mm 4170 4170 4170 4170 4170 4170 4170 4170 4170
(4055-3940) |(4055-3940)|(4055-3940) | (4055-3940)|(4055-3940) |(4055-3940)|(4055-3940) | (4055-3940)| (4055 - 3940)
B |AuBlensdulen | mm 3162 3162 3162 3162 3162 3162 3162 3162 3244
(3002-3202)((3002-3202)|(3002-3202) |(3002-3202)|(3002-3202) |(3002-3202)|(3002-3202) | (3002-3202) | (3144- 3344)
C |Innensdulen mm 2700 2700 2700 2700 2700 2700 2700 2700 2900
(2540-2740) |(2540-2740)|(2540-2740) | (2540-2740) | (2540-2740)|(2540-2740) | (2540-2740)|(2540-2740) | (2800 - 3000)
D |Durchgang mm 2456 2456 2456 2456 2456 2456 2456 2456 2594
E |Vorderer Arm | mm 550 550 550 668 550 550 550 668 550
Min.
F |Vorderer Arm | mm 1105 1105 1105 1143 1105 1105 1105 1143 1106
Max.
G |Hinterer Arm | mm 876 876 876 686 876 876 876 686 876
Min.
H |Hinterer Arm mm 1473 1473 1473 1474 1473 1473 1473 1474 1472
Max.
| |Max. mm 161 161 161 156 161 161 161 156 155
Stempelhohe
L |Min. mm 102 102 102 96 102 102 102 96 95
Stempelhohe
M |Max. mm 2011 2011 2011 2011 2011 2011 2011 2011 2005
Anstiegshohe
Anstieg mm 1850 1850 1850 1850 1850 1850 1850 1850 1850
Anstiegsdauer | Sek. 32 32 32 32 32 32 32 32 37
Senkdauer Sek. 30 30 30 30 30 30 30 30 34
Stromversorgung| V 400 400 400 400 400 400 400 400 400
Hz 50 50 50 50 50 50 50 50 50
Ph 3 3 3 3 3 3 3 3 3
‘ Antriebskraft kW 2,6 2,6 2,6 2,6 2,6 2,6 2,6 2,6 3.5
Max. Druck Bar 220 220 220 220 220 220 220 220 220
Gewicht Kg 735 735 735 735 735 735 735 735
E 1"y :8]
Fr ﬁ
@ I S——
— T N=
(D]
(™]
(1]
L]
| B |
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PHONOMETRISCHE DATEN
GERAUSCHENTWICKLUNG
e _ Bez. Abstand (m) | Lp dB(A) Lpk dB(C) U dB
E:E 1 0,6 <70 dB(A) <130 dB(C)
5
2 1,0 <70dB(A) | £130dB(C)

3.3 KENNDATEN DER MASCHINE

Am Schlitten der Steuersaule ist das Typenschild (1) der Hebebiihne angebracht, auf dem folgende Daten angegeben sind:
A Hersteller

B Beschreibung der Hebebiihne

C Tragfahigkeit

D Seriennummer

E Modell

F Baujahr

ACHTUNG:Es st strengstens untersagt, aufirgendeine Weise das Typenschild der Maschine zu manipulieren, zu bearbeiten, zu verandern
oder gar zu entfernen; das Schild nicht mit behelfsméBigen Verkleidungen abdecken, da es immer gut sichtbar sein muss.

Das Typenschild immer frei von Fett oder Schmutz im Allgemeinen halten.

WARNUNG:SolltedasTypenschildunbeabsichtigtbeschadigtwordensein(vonderMaschineabgeldst,abgenutztoderunleserlich wennauchnurteilweise),
sofort den Hersteller darliber informieren.

\L /}
6
K A
Vehicle Service Group ltaly S.r.l.
Via Filippo Brunelleschi 9 - 44020 Ostellato (FE) - Italy
Tel. +390516781511
a JIE) company «
TWO POST HYD LIFT Serial - Nr. YEAR
B ——F
LOAD CAPACITY KG PRODUCT MANUFACTURED IN Operation Manual F\\
<
C q il 5/}
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3.4 KENNZEICHNUNG DER BEDIENELEMENTE UND DEREN FUNKTIONEN

KPH pneumatic version 1
Die Hauptbedienelemente befinden sich im Steuerkasten, der je nach Modell unterschiedlich ausfallt. Siehe Vergleichsdiagramm.

ARTIKELNUMMER
MODELL TYP ARTIKELNUMMER ELEKTRISCHE ANLAGE
KPH35 BASE RAV.KPH35.197245 049803010
KPH35M RAV.KPH35.197252
DOUBLE COMMAND 049803020 049803030
KPH35RM RAV.KPH35.197276
KPH35EVP PREMIUM RAV.KPH35.197283 049803040
Artikelnummer der elektrischen Anlage 049803010
| [
/A
TASTEN
,HEBEN"
PARKTASTE nSENKEN
\} - . 4
HAUPTSCHALTER ¢ TASTE ,SENKEN IM
\ LEERZUSTAND*
= 0
o AKTUSTISCHER
4 MELDER
Artikelnummer derelektrischen Anlage 049803020 049803030 Artikelnummer der elektrischen Anlage 049803040
Colonna comando Colonna opposta
= [ e i
r— ‘S r———
TASTEN
,HEBEN"
TASTEN ,SENKEN
,HEBEN"
PARKTASTE ,,SENKEN" STEUERUNG DER
PARKTASTE GESCHWINDIGKEIT
L . PARKTASTE I ( k ]
@ 3 D @ oy
bt \L‘ TASTE, SENKEN L“ 5 ?(
TASTE,,SENKEN < |m ~ ;I',GSTE,,SENKEN
" . | HAUPTSCHALTER
: /M LEERZUSTAND , LEERZUSTAND \ LEERZUSTAND"
SIREA D ) = 15 f
o o ZaN
B NOT-AUS-TASTE / —
w N \ 7\ ' 7
HAUPTSCHALTER
STECKDOSE 220V
k AKTUSTISCHER k AKTUSTISCHER
MELDER MELDER
DE_7  0498-M001-0




VEHICLE SERVICE GROUP
T company.

INDICE

KPH pneumatic version 2

ARTIKELNUMMER
MODELL TYP ARTIKELNUMMER ELEKTRISCHE ANLAGE
KPH35 BASE RAV.KPH35.197245 049803011
KPH35M RAV.KPH35.197252
DOUBLE COMMAND 049803021 049803030
KPH35RM RAV.KPH35.197276
KPH35EVP PREMIUM RAV.KPH35.197283 049803041
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Artikelnummer der elektrischen Anlage 049803011

TASTEN
,HEBEN"
PARKTASTE #SENKEN
@ “
TASTE, SENKEN IM
HAUPTSCHALTEP y
T LEERZUSTAND*
=1
7
R, Sy

t/ AKTUSTISCHER MELDER

PARKTASTE

1AUPTSCHALTER

Colonna opposta

A
N~ AL I
STECKDOSE 220V Tﬁ/_ AKTUSTISCHER
MELDER

ZaN

Colonna comando

TASTEN
»HEBEN"
»SENKEN”

PARKTASTE ‘m
—
TASTE, SENKEN S0

IM
LEERZUSTAND"

HAUPTSCHALTER—

Artikelnummer der elektrischen Anlage 049803021 049803030

STECKDOSE 220V

STEUERUNG DER
GESCHWINDIGKEIT]

J TASTE ,SENKEN IM
LEERZUSTAND"

%

AKTUSTISCHER
MELDER

ArtikelnummerderelektrischenAnlage049803041

PARKTASTE

HAUPTSCHALTER

=

A

STECKDOSE 220V

%

g AKTUSTISCHER

TASTEN
+HEBEN”
+SENKEN”

STEUERUNG DER
GESCHWINDIGKE]

TASTE ,SENKEN IM
LEERZUSTAND"

MELDER

DE_8

0498-M001-0




VEHICLE SERVICE GROUP
T company.

INDICE

KPH pneumatic version 3

ARTIKELNUMMER
MODELL TYP ARTIKELNUMMER ELEKTRISCHE ANLAGE
KPH35 BASE RAV.KPH35.197245 049803012
KPH35M RAV.KPH35.197252
DOUBLE COMMAND 049803022 049803031
KPH35RM RAV.KPH35.197276
KPH35EVP PREMIUM RAV.KPH35.197283 049803042
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KPH Electric version
ARTIKELNUMMER
MODELL TYP ARTIKELNUMMER ELEKTRISCHE ANLAGE
049803210
KPH35S BASE RAV.KPH35.197481 049803220
KPH355M RAV.KPH35.197511
DOUBLE COMMAND 049803230 049803240
KPH35SRM RAV.KPH35.197528
049803250
KPH35SEVP PREMIUM RAV.KPH35.197542 049803260
Artikelnummerderelektrischen Anlage 049803210049803220 Artikelnummer der elektrischen Anlage 049803230
TASTEN
,HEBEN”
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« Stromkreis deaktiviert N .
1 ﬂ 2| - mit Vorhangeschloss verriegelte Position @ Gedriickt: Aufwartsbewegung

« Stromkreis aktiviert
« TEQLINK aktiviert

0 + Tasten (4) und (5) deaktiviert
12| | « TEQLINK aktiviert
« Mit Vorhdngeschloss verriegelte Position

Gedriickt: Abwartsbewegung

PARKTASTE (MECHANISCHER STOPP)

AufdasDriicken derTaste@beginntdie Hebebiihne sichzu senken (max. 1000 mm) und stoppt, wenndie Sicherheitsvorrichtungauf die
mechanische Sperre trifft.
Eswirdempfohlen,dieTastezubetatigen,wenndieHebebiihnelibereinenldngerenZeitraummitgeladenerLastingehobenerPositionbelassen

werden soll.
Um die mechanische Sperre zu 16sen, die Taste der Hebefunktion driicken.

STEUERUNG DER SENKGESCHWINDIGKEIT
SLOW-STD-FAST

UberdenWahlschalter @ kannderBedienerdie Geschwindigkeitwahlen, mitder die Schlitten nach unten gefahrenwerden sollen.

Vor dem Driicken der Taste @ den Wahlschalter auf die gewiinschten Senkgeschwindigkeit stellen:

SPOA3SEVP SLOW-STD-FAST SLOW-STD-FAST SLOW-STD-FAST
& NI

LANGSAMES MITTELSCHNELLES SCHNELLES
SENKEN SENKEN SENKEN

TASTE,SENKEN IM LEERZUSTAND" (BY PASS DRUCKSCHALTER)
A VORSICHT: Es ist verboten, diese Taste bei vorhandener Last zu betatigen.
Die Senkphase ohne Last kann wie folgt durchgefiihrt werden:

Die Taste fiir das Senken im Leerzustand und die Senktaste @ gleichzeitig driicken.

Dieses Manover wird vom akustischen Melder signalisiert.

SYNCHRONISATION DER SCHLITTENHOHE AM BODEN
WahrendderSenkphasewirdbeigedriickterTaste @ undwennderSchlittenderSteuersauleanderErfassungsvorrichtungderBodenposition

angelangtist,dieFunktionderSchlittensynchronisation(MagnetventilMV3)aktiviert, diefirdiekorrekte AusrichtungderSchlittensorgt, fallsdiese
falsch ausgerichtet sind.

DE_11  0498-M001-0
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KAP.4  ALLGEMEINE SICHERHEITSVORSCHRIFTEN @ é o
4.1 ANGABE DER RESTRISIKEN
UnsereHebebilihnewurde unterEinhaltung der strengen Normen gefertigt,umdie AnforderungendereinschlagigenRichtlinienzu erfiillen.

Die Risikoanalyse wurde mit Sorgfalt durchgefiihrt und die Gefahrenquellen wurden so weit wie moglich beseitigt.
Etwaige Restrisiken werden in diesem Handbuch und an der Maschine durch Warnpiktogramme hervorgehoben.

4.2 SCHULUNG DES FUR DIE MASCHINE ZUSTANDIGEN PERSONALS

DasBedienenderMaschineistnurPersonalgestattet,dashierzuentsprechendausgebildetundbefugtwurde.FiireineoptimaleFiihrungderMaschine
unddierichtigeAusfiihrungvonArbeitsvorgangemussdaszustandigePersonalkorrektgeschultwerden,sodassesdienotwendigeninformationen
erhdlt und eine Arbeitsweise anwenden kann, die mit den Anweisungen des Herstellers im Einklang steht.

Firralle Fragen beziglich der Anwendung undWartung der Maschineist die Bedienungsanleitung zu konsultieren und ggf. Kontakt mitden
Vertragskundendienststellen oder dem technischen Kundendienst der VEHICLE SERVICE GROUP aufzunehmen.

4.3 EIGNUNG FUR DEN EINSATZ

DiesesProduktwurdein Ubereinstimmung mitder EuropéischenRichtlinie2006/42/EG hergestellt. GemaB dem Artikel 4.1.2.3 (Anhang 1) der
vorgenannten Richtlinie werden fiir die Priifungen folgende Koeffizienten festgelegt:

1.10 fir die dynamische Priifung

1.25 fir die statische Priifung

Diese Priifungen missen von Fachpersonal durchgefiihrt werden.

DE_12  0498-M001-0
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4.4 SICHERHEITSSCHILDER UND/ODER -AUFKLEBER

/AnderHebebiihnebefindensichSchilderund AufkleberzurKennzeichnungderMaschine, mitAngabeihrerTragfahigkeit mitAnweisungenundzur
Kennzeichnung der elektrischen Anlage.
Resultieren diese Piktogramme als beschadigt, missen sie bei VEHICLE SERVICE GROUP angefordert, dann ersetzen werden.

iy

T

1

/

oM urr oA’

350

KPH35 KPH35S KPH45S
KPH35M KPH35SM
KPH35RM KPH35SRM
KPH35EVP KPH35SEVP
1 SCHILD MIT TRAGFAHIGKEIT 3500 KG
SCHILD MIT TRAGFAHIGKEIT 4500 KG
2 AUFKLEBER ,VORSICHT - POSITION DER FUSSE”
3 TYPENSCHILD MIT SERIENNUMMER
4 EINZELNER AUFKLEBER FUR 3500 kg
EINZELNER AUFKLEBER FUR 4500 kg
5 AUFKLEBER ,ALLGEMEINE GEFAHREN"
6 +CE"-TYPENSCHILD
7 SCHILD ,GEFAHR DURCH STROM”
8 QR-CODE
9 AUFKLEBER TASTEN / SPANNUNG 400V 50 Hz 3 Ph
10 SCHILD ,LASTVERTEILUNG" 3500 kg
SCHILD ,LASTVERTEILUNG" 4500 kg

DE_13  0498-M001-0
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KAP.5 ANFORDERUNGEN FUR DIE INSTALLATION @
5.1 MINDESTANFORDERUNGEN AN DEN AUFSTELLUNGSORT

Sicherstellen, dass der vorgesehene Installationsort der Maschine den folgenden Merkmalen entspricht:
-dieNutzungderHebebiihneistausschlieflichingeschlossenen Raumenzuldssig,indenenkeine Explosions-oderBrandgefahren bestehen;
- die Hebebiihne ist nicht fiir den Einsatz geeignet, der eine Fahrzeugwasche vorsieht;

-ausreichendeBeleuchtung(jedocheinOrt,andemeszukeinenBlendungenkommenkannoderzustarkeLichtquellenaufweist).BezugaufNorm
EN 12464-1;

- Ort, der keinen Witterungseinfliissen ausgesetzt ist;

- Ort, an dem ein ausreichender Luftaustausch stattfindet;

- schadstofffreie Umgebung;

- Gerduschpegel unter den geltenden gesetzlichen Anforderungen von <70 dB (A);

- Raumtemperatur: min. 5° - max. 55°%

- der Arbeitsplatz darf keinen gefdhrlichen Bewegungen durch andere in Betrieb stehende Maschinen ausgesetzt sein;
-derRaum,indemdieMaschineaufgestelltist,darfnichtflirdasLagernvonexplosiven,dtzendenund/odergiftigen Stoffenverwendetwerden;
- der Abstand der Saulen zu Wéanden oder festen Einrichtungen muss mindestens 50 cm betragen;
-beiderWahldesAufstellungsortesistzuberiicksichtigen,dassderBedienervonderSteuerpositionausdiegesamteMaschineunddenumliegenden
Bereicheinsehenkdnnen muss.Ermussindiesem Bereich den Aufenthalt unbefugterPersonenverhindern;auf8erdemdiirfensich dortkeine
Gegenstdnde befinden, die eine Gefahrenquelle darstellen konnten.

AlleInstallationsarbeiten,dieden AnschlussanexterneVersorgungenvorsehen (insbesondereelektrische), miissenvonfachlichqualifiziertem
Personal durchgefiihrt werden.
DielnstallationmussvomautorisiertenPersonalunterBeachtungderbesonderen,eventuellindiesesmHandbuchgegebenenAnweisungendurchgefiihrt
werden. Bei Zweifeln sich an die Vertragskundendienststellen oder den technischen Kundendienst der VEHICLE SERVICE GROUP wenden.

JA

DE_14  0498-M001-0
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KAP.6 HANDLING UND VORINSTALLATION /ﬂ\ A\ /\ ﬂ @ @ @
=

- Normalerweise wird die Hebebiihne wie abgebildet in den Versand gegeben.
- Die Verpackung (1) enthdlt die fir den Zusammenbau erforderlichen Zubehér- und Kleinteile. @
- Die Hebevorgdnge miissen gemaR Abbildung ausgefiihrt werden.

- Die verschiedenen Aggregate vorsichtig anheben und an den Ort beférdern, an dem sie ausgepackt werden.

- Zum Versetzen der Maschine an den vorbestimmten Aufstellungsort (oder zur spateren Neuanordnung) sicherstellen, dass:
-dieLastvorsichtigmitgeeigneten,einwandfreifunktionierendenLastaufnahmemittelnandenentsprechenden Ansatzpunktengehobenwird;
« abrupte St6Be und ruckartige Bewegungen vermieden werden, auf Hohenunterschiede, Senkungen, usw. geachtet wird;

- man maximale Vorsicht walten ldsst und insbesondere auf vor-/liberstehende Teile achtet: Hindernisse, schwierige Durchgange, usw.;
« geeignete Kleidung und die persénlichen Schutzausriistungen getragen werden;
-nachdemdieverschiedenenTeilederVerpackungentferntwurden,dieseandenvorgesehenenSammelstellen,diefiirKinderundTiereunzuganglich
sind, gelagert werden;

« bei der Anlieferung tiberprift wird, dass die Verpackung intakt ist und, nach dem Auspacken, dass keine Schaden vorhanden sind.

MODELL P1Kg

KPH35 700
KPH45 1000

DE_15  0498-M001-0
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6.1 KONFIGURATIONEN DER SAULENHOHE

Die Saulen sind auf einer Hohe von ca. 3.940 mm vormontiert.
Die Hebebiihne kann auf drei Hohen konfiguriert werden (siehe Plan der Abb. A):

KONFIGURATIONEN | X Y Z
HOHEN 3940 | 4055 | 4170

Konfigurationen der Sdulenhdhe Abb. B
DieBolzen(1)wieabgebildetldsen,danndieVerldngerung(2)ineinerderdreiangegebenenPositionenanordnenunddieBolzenwiederfixieren.

Anordnen des Ventils MV3 Abb. C
DieBolzen(3)wieabgebildetlosen,danndasMagnetventil (4)andenBohrungendergewahltenHebeblihnenhéheanordnenunddasVentilwieder
fixieren.

Befestigung des Steuergerdts Abb. D
Das Steuergerat (5) wie abgebildet am Bligel (6) in den Bohrungen montieren, die der gewahlten Hebebiihnenhohe entsprechen.
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6.2 HANDLING DER SAULEN

« Die Schutzplane abmontieren.

« Einen Hebegurt wie abgebildet um den Zylinder (6) legen.

- Die Saule in die senkrechte Position heben.

]
L ¢

s

Abb. A
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KAP.7  INSTALLATION @

7.1 ANFORDERUNGEN AN DEN BODEN

DieHebebuhnemussaqfebenem undwaagrechtemBodeninstalliertwerden,derimstandeist,dieinderTabelle(Abb.B)angegebenen, AUFDEN
TRAGENDEN BODEN UBERTRAGENEN LASTEN zu tragen. Die Mindestanforderungen missen sein:

a) Betonglite: mindestens C25/30
b) Mindeststarke des Bodenbelags: 160 mm (ohne Bodenbeldage und zugehorige Estriche) (¥)

Es wird empfohlen, die Eignung fiir die Installation durch einen qualifizierten Techniker priifen zu lassen

(*) Die Mindeststdrke hangt von der Art des verwendeten Diibels ab

o

q
|
7

MODELL P Mx My
KPH35 2100 kgf 15 KNm 12,5 KNm
KPH45 2664,5 kgf 20,73 KNm 19,9 KNm

DE_18  0498-M001-0



7.2 DUBEL/BETON

DUBEL

DieHebebiihnemussmitmechanischenSpreizdiibelndesTypsHILTIHSL-4M12oderahnlichenodermitchemischenDiibelndesTyps

HILTI HVU-M12 oder dhnlichen (mit Gewindestanﬁge M12in S“tahlklasse 5.8 oder héher) am Boden befestigt werden.
ImVerhéltniszurTiefe desBetonszumBodenniveau MUSSEN DIEDUBEL EINELANGEHABEN, DIE AUSREICHT, UM DENTRAGENDEN BODEN ZU

ERREICHEN. (siehe Abb. A-B).

VSaG)
s e v INDICE

7 SPREIZDUBEL
[
MAGERBETON
[ \ I o~
ALLE pabAuN
LI I I 1 Y
g g
z
=
Y
STAHLBETON
Abb. A

BETON

Bei Beton mit geringerer Giiteklasse empfiehlt sich die Verwendung geeigneter chemischer Diibel.
Hinweis:Eswirdempfohlen,den SockelderSaulendirektaufdenBetonzustellen,auchwenndiesermiteinemBodenbelag belegtist.Istdieser
jedoch von guter Qualitét, kbnnen die Sdulen mit Dlibeln von geeigneter Lange direkt am Boden befestigt werden.

7 CHEMISCHER ANKER

MAGERBETON

?

110

MIN. 140

STAHLBETON

Abb. B
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7.3 BEFESTIGUNG AM BODEN
POSITIONIEREN DER SAULEN
- Die Saulen vertikal anordnen.
- Die Saulen in einem der in der Tabelle angegebenen Distanzen anordnen (Abb. A).
- Eventuell unter der Basisplatte vorhandene Spielraume ausdistanzieren (Abb. B).
- Die vertikale Ausrichtung der Saulen (Abb. B) kontrollieren.
.. 2711 mm
A Diibelabstand 2551 mm 2591 mm 2631 mm 2671 mm (STANDARD) 2751 mm
N 2700
B Saulenabstand 2540 mm 2580 mm 2620 mm 2660 mm (STANDARD) 2740 mm
| A 170 115
w ol |
_ \ \ \ L
I = I
‘ [To)
(e
o / aa
0 , | l
O Q o ﬁ>— 5
- B
Abb. A
AUSDISTANZIEREN
I I | |
Abb. B
DE_20  0498-M001-0
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BEFESTIGEN EINER SAULE AM BODEN

HINWEIS: /l
Die Diibel missen mit Hilfe der Sockel als Bohrschablone angebracht werden.
Die vom Diibelhersteller angegebenen Vorgehensweise befolgen.

NN
105

-DiezusetzendenBohrungenmarkierenundsieaneinerderbeidenSaulenentsprechendden
Angaben in Abb. A bohren.
- Die Diibel befestigen.

MIN. 160

Anzugsmoment der Diibel

A
A

UmdasAnzugsdrehmomentderfiirdielnstallationgewahltenDibelzuermitteln,istdirektBezug
auf die Angaben des Lieferanten der Diibel zu nehmen.

MONTAGE DES PORTALS

Das Portal auf den Sdulenabstand konfiguriert montieren (Abb. B).

BEFESTIGEN DER ZWEITEN SAULE

Abb. A

Beim Befestigen der zweiten Saule die Angaben befolgen, die fiir die vorherige Saule gegeben wurden.

A 0 Die Verankerung nach etwa zehn Huben unter Volllast tiberpriifen, indem das Anzugsmoment der Diibel kontrolliert wird.
Diese Kontrolle muss im Ubereinstimmung mit dem Wartungsplan alle 3 Monate durchgefiihrt werden.

40 b

2700 (STANDARD)

A
\ /

Abb. B
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7.4 MONTAGE DER HYDRAULISCHEN ANLAGE

Diefolgenden,indergegeniiberliegendenSaule(P2)vorhandenenLeitungenandeninderAbbildungangegebenenPunktenanderSteuersdule(P1)
befestigen:

. Die Ijaupthydraulikleitung (A), die in der gegeniiberliegenden Séule (P2) liegt, am Anschluss (1) befestigen.

« Die Olriicklaufleitung (B) am Anschluss (2) des Steuergerats (3) anschlieBen.
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7.5 PNEUMATISCHER ANSCHLUSS

den Schlauch der allgemeinen Pneumatikanlage der Werkstatt (1) am Anschluss (2) befestigen.
Den Schlauch (3), der in der gegentiberliegenden Saule (P2) liegt, am Anschluss (4) befestigen.

7
S

\“
BN
[
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7.6 ELEKTRISCHE ANLAGE

ABNAHME DER ABDEKCUNG DER SCHALTTAFEL

FirdasAbnehmenderAbdeckung(1) miissendieBefestigungsschrauben(2)geléstundsichergestelltwerden,dassderHauptschalter(3)aufder
Position 0 steht.

Sollte diese Vorkehrung nicht getroffen werden, dann die duBere Abdeckung brechen.

y

\ / -
{
y S\ | A
\ b o)
F s

KONTROLLE DER SPANNUNG

Kontrollieren, dass die Spannung, fiir die die Anlage ausgelegt ist, mit der Netzspannung tibereinstimmt.

Sollte dies nicht der Fall sein, miissen die elektrische Anlage ersetzt und die Spannung des Motors geandert werden.
NETZANSCHLUSS

A Eingriffe am elektrischen Teil, auch kleinere, miissen von fachlich qualifiziertem Personal durchgefiihrt werden.

MODELL Dreiphasige Version: 400 V 50 Hz
KPH35 Kabelquerschnitt am Eintritt >= 4 mm? 3 Pole + Erde | P=11 kW | I=20 A
KPH35M Kabelquerschnitt am Eingang>= 4 mm? 3 Pole + Neutralleiter + Erde | P=11 kW | I=20 A
KPH35EVP

Sicherstellen,dassdieAnlagemiteinerautomatischenVorrichtunggegenUberspannungenmiteinem30mA-Fehlerstromschutzsystemausgestattet
ist.

WARNUNG: DIE HEBEBUHNE NIE BEI VORLIEGEN EINER NICHT KONFORMEN STROMVERSORGUNG VERWENDEN
(Uberspannung/Unterspannung/Uberstrom/Harmonische Verzerrungen/Frequenzschwankungen usw.)

DasVerwendenderHebebiihnebeiVorliegeneinerodermehrererderobengenanntenBedingungenkannzuFehlfunktionender
Hebebiihnefiihren,waseinSicherheitsrisikodarstellt. DieHebebiihnesolangenichtverwenden,bisdieQualitatderStromversorgung
Uberprift und wiederhergestellt wurde.

DE_24  0498-M001-0
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VERBINDUNGEN
Das Stromkabel (1) an der Hauptanlage der Werkstatt anschlie3en.
Die Schlitten auf den Boden bringen (Endschlag der Senkbewegung).

ANSCHLUSS DES MOTORS ANSCHLUSS DES TRANSFORMATORS
=1 A 230V 400V
]
A 24V |- 40 24V |- 40
= 1
+ eblead o+ F 0 -9 0 -9
‘R EER §¥ 33 ¢
| L] ] LI 0 —15 0 15
[J ﬁ] [J k] 230 - 16 230
N N 400 400 16
400V 50 Hz 230V 50 Hz
380-480V 60 Hz 220-277V 60 Hz

iy
N
(v
|
////
\
~
KPH35 KPH45S
KPH35M

DieelektrischeAnlageistfireineSpannungausgelegt,diederaufdemTypenschildmitSeriennummerangegebenenentspricht.
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7.7 MONTAGE DER ARMEN

- Die Schlitten auf eine Hohe von 70-80 cm bringen.

- Die langen und kurzen Arme montieren:
dasZahnrad(2)entfernen,indemSiedieentsprechendenSchraubenherausdrehen;denStift(3)entfernen;den ArmindieSchlittenfliigeleinsetzen
und den Stift (3) und das Zahnrad (2) wieder anbringen, indem Sie es mit den Schrauben sichern.

1)
///
LANGE ARME |
//
7/ \ \
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= \\‘fl),;‘, A\,l"l | 4
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% j] NN KURZE ARME yy o
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7.8 EINFULLEN DES OLS
Den Behilter mit ca. 8 Liter Hydraulikél ESSO NUTO H32 oder einem gleichwertigen Ol fiillen.

Die Schlitten durch Driicken der Taste @ auf den Boden bringen.

Den Verbindungsschlauch (1) trennen. Die Taste ,Heben” m driicken, nur der Schlitten der Steuerséule (2) féhrt nach oben.
Wurde der Endanschlag erreicht, lassen Sie die Die Taste ,Heben” m wieder loslassen.

Den Schlauch (1) wieder anschlief3en.

Das Ausrichtungsventil MV3 wie folgt forcieren:

- die Abdeckung der Schalttafel (3) entfernen.
- den Stecker (4) der Hebebiihne (5) an der Klemme (6) in der in der Abbildung angegebenen Position trennen.

P2
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4 6
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Dadurch senkt sich der Schlitten der Steuersaule (2) etwas und kommt an den mechanischen Anschlag.

DieTaste,Heben” @ driicken,bisderSchlittendergegentberliegendenSéaule(7)mitdemSchlittenderSteuersaule(2)aufineinerLinieliegt.

é Achtung:DerSchlittendergegeniiberliegendenSaule(7)darfnieoberhalbdesSchlittensderSteuersaule(2liegen.WiirdedasMandver
fortgesetzt, konntessich die Laufbuchse des Master-Zylinders verschieben, was zu einem Bruch des Mikroschalters fiihren wiirde.

Die Forcierung des Ausgleichsventils MV3 wie folgt entfernen:
- Den Stecker (4) der Hebebiihne (5) an der Klemme (6) anfiigen.
- Die Abdeckung der Schalttafel (3) montieren.

Die Taste @ driicken und vollstandig nach unten fahren.

Kontrolle auf vorhandene Luft
EineHebevorgangfahrenundwennessofortzueinemVersatzzwischendenSchlittenkommensollteoderRuckeauftreten, befindetsichLuftinden
Zylindern. Um sie zu entfernen, muss die Entliftungsschraube (4) betatigt werden.

[

O|0|0 ->;[]ﬂﬂ[][][][][][
PE|N LT [L2|L3[IIE L N[T]6]9]9 |19
- 4_ HE[ o
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7.9 FERTIGSTELLUNG UND KONTROLLE
- Die Kabelkanale (1) verlegen.

A Das Typenschild muss nach der Installation gut sichtbar bleiben.

7.10 VERWENDUNG VON ZUBEHOR
Die Hebebiihne kann mit Zubehorteilen verwendet werden, um die Arbeit des Bedieners zu erleichtern.

A 0 Es darf nur Originalzubehor des Herstellers verwendet werden.
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KAP.8 VERWENDEN DER HEBEBUHNE ﬂ @ @ @
AU

8.1 VORSICHTSMASSNAHMEN FUR DIE VERWENDUNG

A Es ist absolut verboten, sich wahrend der Hebe- und Senkvorgange unter dem Fahrzeug aufzuhalten!

-Kontrollieren,dasswahrenddesBetriebskeinegefahrlichenBedingungenauftreten,dieMaschinebeiFunktionsstérungensofortanhaltenundsich
an den Kundendienst des Vertragshandlers wenden.
-Sichvergewissern,dassderArbeitsbereichumdieMaschineherumfreivonpotenziellgefihrlichenGegenstindenistunddasskeinOl(oderanderes
schmierige Material) auf dem Boden verteilt ist, da dies eine potenzielle Gefahr fiir den Bediener darstellt.
-DerBedienermussgeeigneteArbeitskleidung,eineSchutzbrille, HandschuheundeineMasketragen,umGesundheitsschadendurchStauboder
Verunreinigungenzuvermeiden;esdirfenkeineherabhangendenGegenstandewieArmbanderoderahnlichesgetragenwerden;langesHaarmuss
durch geeignete MaBnahmen geschiitzt werden, und das Schuhwerk muss fiir die Art der auszufiihrenden Arbeiten geeignet sein.
- Sicherstellen, dass die Demontage eines Teils des Fahrzeugs die Lastverteilung nicht tiber die zuldssigen Grenzwerte hinaus verandert.
- Den Hauptschalter auf Null stellen, wenn Arbeiten am angehobenen Fahrzeug durchgefiihrt werden.

8.2 HANDHABUNG UND VERHALTEN BEIM HEBEBUHNEBETRIEB

Die nachstehend beschriebenen Vorgehensweisen befolgen:

- Das Gewicht des Fahrzeugs ermitteln.

- Die Lastverteilung bestimmen.

- Sicherstellen, das Fahrzeug so genau wie méglich auf der Hebebiihne zentriert wird.

- Die Greifstellen am Fahrzeug ermitteln und die Anweisungen des Herstellers befolgen.

-Vorgehensweisezurkorrekten Positionierung der Stempel:DieHandeals benutzen,um denTeleskoparmauszufahren (siehe Abbildung);den
StempelausrichtenundihnandenzuvorermitteltenGreifstellendesFahrzeugs positionieren.NichtdieFiiBeundkeineanderen Systemealsdie
aufgefiihrten verwenden.

-DenSchlittenaufeineHohevonetwasmehrals30cmbringenunddurch DriickenaufdasFahrzeugdiekorrekteStabilitatderGreifpunkteunddas

Einrasten der Anschldge Uberpriifen.
- Wéhrend der Hebe- und Senkbewegung den Auflagepunkt am Fahrzeug kontrollieren.

A Am Endejeder Senkbewegungsicherstellen, dass beide Schlitten den Boden beriihren; dies ermdglicht die korrekte Funktion der

o Platine der Schalttafel.
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8.3 FUNKTIONSWEISE DER VORRICHTUNG DER SYNCHRONISATIONSKONTROLLE.
A 0 Fur die Uberpriifungen und Notfall-Verfahren ist der Eingriff eines Fachtechnikers erforderlich.

A Achtung: Es wird bei anliegender Spannung gearbeitet.

InderSchalttafelbefindetsichdieelektronischePlatine(1) miteinerLED(2),dieaufleuchtet, wennsichderSchalterunterfolgendenBedingungen
befindet:

1<£|2 « Stromkreis aktiviert
« TEQLINK aktiviert

0 « Tasten (4) und (5) deaktiviert
1>2 |+ TEQLINK aktiviert
+ Mit Vorhdngeschloss verriegelte Position

Zum Riicksetzen der Sicherheitssperre wie folgt verfahren:

0
- Auf 1@2 drehen.

- Auf der Platine, den Hebel (3) auf (A) stellen (auf manuellen Betrieb).

0
- Die Tasten P1 und P2 gleichzeitig driicken und | |4 ﬂ 2| |drehen.

- Die Tasten P1 und P2 fiir 5 Sekunden gedriickt halten.
- Die LED (1), die bereits leuchtet, blinkt ein Mal auf.
- Den Hebel (3) auf (B) (auf den automatischen Betrieb) stellen.

Achtung:

-Wurde die Sperre von einer Storung der Hardware (Platine oder elektrische Anlage) ausgel&st, wird die Sperre sofort erneut ansprechen.
- Ist die Stérung in der Platine aufgetreten, muss diese ersetzt werden.

- Ist die Storung in der Anlage aufgetreten, muss der Defekt behoben werden.

1
g ESP-WROOM-32
1—@
: %
Lg ﬁ%zaz;s ,'J/4
}:O & \;\|
10 N >
:O ] G L = L J J
10 (
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8.4 KONFIGURATION DER ELEKTRONISCHEN PLATINE

Nach dem Ersatz der elektronischen Platine muss sie unter Befolgung folgender Anweisungen konfiguriert werden:

0
- Auf| |1 ﬂ 2| | stellen;

- Den Verschlussdeckel vom Schaltkasten entfernen.
- Prufen, dass der Hebel (3) auf (A) steht (auf manuellen Betrieb).

- Die Schalter (4) wie abgebildet positionieren;
0
1—2| stellen.

- Nach ungefahr 5 Sekunden blinkt die LED (2) der Platine auf.
- Die Versorgung der akustischen Warnvorrichtung wechselt von Dauerbetrieb zu intermittierendem Betrieb (2s ON und 2s OFF).
- Den Hebel (3) auf (B) (auf den automatischen Betrieb) stellen (akustische Warnvorrichtung ausgeschaltet).

- Die Tasten P1 und P2 gleichzeitig driicken und auf

ESP-WROOM-32

S B A B A B A A A s s sl s il |

ONONOHONONONONONONG)

I

8.5 UNSACHGEMASSE VERWENDUNG DER HEBEBUHNE

Die Hebebiihne ist flir das Heben von Fahrzeugen mit den im Kap. 2. und Kap. 3. genannten Eigenschaften bestimmt.

Jede andere Verwendung ist als unsachgemaf und unangemessen zu betrachten; insbesondere ist Folgendes absolut verboten:
1) das Heben von Personen und Tieren;

2) das Heben von Fahrzeugen mit Personen an Bord;

dasHeben von Fahrzeugen, die mit potenziell geféhrlichen Stoffen beladen sind (Sprengstoffe, dtzende Stoffe, entziindliche Stoffe usw.);
) das Heben von Fahrzeugen, die nicht auf den Auflagepunkten stehen;

) das Heben von Fahrzeugen mit nicht von der VEHICLE SERVICE GROUP geliefertem Zubehor;

) das Bedienen der Hebebiihne durch nicht angemessen geschultes und autorisiertes Personal;

) das Verwenden als Wagenheber;

) das Verwenden eines einzigen Armpaars in Ldngs- oder Querrichtung;

) das Verwenden eines einzigen Arms;

0

3
4
5
6
7
8
9
10) das Verwenden der Arme fiir das Zusammendriicken und Quetschen von Material.
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8.6  MANUELLES ENTSPERREN BEI STROMAUSFALL

Kommt es zu einem Stromausfall im System sind folgende MaBnhahmen zu ergreifen, um die Schlitten nach unten zu bringen.
Den Druckschlauch (P) und eine Hydraulikpumpe (1) anschlieBen, um das System zu versorgen.
DiePneumatikleitungderWerkstatt(2)aneinenKompressorundandasMagnetventil (3V1)anschlieBen,welchesdiePneumatikzylinderfiirdas
Verriegeln/Losen der Sperrklinke speist. In dieser Weise bleiben die Sperrklinken der automatischen Sperre offen.

Manuell am Magnetventil (B) des Steuergerats eingreifen und das Ventil langsam 16sen, damit sich der Schlitten langsam senkt.
SobalddieEntriegelungabgeschlossenistunddieUrsachedesNotfallsbehobenwurde, dasgesamte SystemwiederwiezuBeginnanschlieen.
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KAP.9  SICHERHEITSEINRICHTUNGEN

EingriffeoderVeranderungenamGerat,dienichtvorhervomHerstellergenehmigtwurden,entbindendenHerstellervonderHaftungfiirSchaden,
A die sich aus diesen Handlungen ergeben oder damit zusammenhangen.
DasEntfernenoderManipulierenderSicherheitsvorrichtungenstellteinenVerstoRgegendieeuropaischenSicherheitsvorschriftendar.

Durch Vorhdangeschloss verriegelbarer Hauptschalter n

. o | | *Stromkreis deaktiviert
ﬂ + Mit Vorh@ngeschloss verriegelte Position

0 « Tasten deaktiviert
1=2 |« TEQLINK aktiviert
+ Mit Vorhangeschloss verriegelte Position

Totmann-System
DieHebeblihneistmiteinem,Totmann“-Betriebssystemausgestattet:dasHebenundSenkenwerdensofortunterbrochen,wenndieserSteuerschalter/
Wechselschalter losgelassen wird.

Vorrichtung gegen unbeabsichtigtes Senken
DieHebeblihneistmiteinerautomatischenAuslosevorrichtungausgestattet.Dieseverhindert,dasssichdieHebebiihneummehrals 100mmsenkt,
wenn ein Defekt oder eine Leckage im hydraulischen Hebekreislauf auftritt.

Vorrichtung gegen elektrische Uberlastungen

DieHebebiihneistmiteinemLeitungsschutzschalterausgestattet WennderLeitungsschutzschalterherausspringt, mussermanuellinderSchalttafel
zurlickgesetzt werden.

Erfassen eines Hindernisses
WenndieSchlittenoderArmewdahrendderSenkphasemitLastaufeinHindernisstoen, haltdieHebeblihneanundgibteinakustischesSignalab.

UmdenSenkvorgangwiederaufzunehmen,dasHindernis(fallsvorhanden)entfernen,danndieTaste,Heben” @ mindestenseineSekundelang
driicken und dann die Taste ,Senken” @

A Die Hinderniserfassung ist beim Senken ohne Last inaktiv.

Erfassung einer geféhrlichen Hohe
WahrendderSenkphase, beigedriickterTaste @ ,wennderSchlitteneineHohevon540mmiiberdemBodenerreicht,stopptdieHebebiihne
mit einem akustischen Warnsignal, und weist damit auf die erfasste gefahrliche Hohe hin.

Um den Senkvorgang fortzusetzen, muss die Taste ,Senken” @ losgelassen, dann wiedergedriickt werden.

]

|

i
ij
Ei

550 mm
Pneumatische |
Ausflihrung
280 mm

Elektrische
Ausflihrung

o
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KAP. 10 WARTUNG
0 Den Hauptschalter auf 0 (Null) stellen, wenn Achtung:SichinBewegungbefindlicheMechanikteile.Das
1 ﬂ 2| | Wartungsarbeiten durchgefiihrt werden. Entfernen der Verkleidungen erfolgt auf Risiko der
ausfiihrenden Person.

10.1 WARTUNGSEINGRIFFE
Alle 3 Monate eine regelméaBige Kontrolle der Sicherheitseinrichtungen durchfiihren.

@ Nach10JahrenBetriebderHebebiihneisteineBewertungderReststandzeiterforderlich,dievoneinemqualifizierten,vorzugsweisevom
Hersteller autorisierten Techniker durchgefiihrt werden muss.

Programmierter Wartungsplan

ZEITLICHE Art der Plan der POSITION* KRITISCHER
FALLIGKEIT WARTUNG WARTUNG GRAD
AUFKLEBER BeschédigteoderunleserlicheSicherheitsaufkleberkontrollieren|An Saule MITTEL
TAG und ggf. er;gtzen v Feoderdi - An Schalttafel
ARME I?enZus:can erStempel,denVerschleiBoderdieBeschadigung Arme GERING
Uberprifen und ggf. auswechseln
MONAT  |OLSTANDKONTROLLE Den Olfiillstand im Steuergerat Giberpriifen Steuergerat |MITTEL
-- DieGleitflihrungenderGleitschuhederSchlittenmitSchmierfett| . .
GLEITFUHRUNGEN schmieren (frei von Feststoffsuspensionen) (siehe Abbildung) Saule HOCH
. DieVerankerungnachetwazehnHUbenunterVolllastliberpriifen, .
QUARTAL DUBEL indem das Anzugsmoment der Diibel kontrolliert wird. An Saule HOCH
DRUCKSCHALTERFUNKTION |Uberpriife die Funktion des Druckschalters. SklavenkolonneHOCH
UMSTRUKTURIERUNGSFUNKTION| Uberpriife die Mikroschalter-Funktionalitat Master-Saule |HOCH

UberpriifenSieden Zustandderelektrischenundelektronischen
ELEKTRONISCHEKOMPONENTEN [Komponenten, intakte Verbindungen und Schdden an Schalttafel HOCH
Klemmenleisten oder Steckern

Die lackierten Oberflachen auf Beschddigungen und
LACKIERUNG Abschirfungen kontrollieren, ggf. schleifen und streichen, um |Schlitten-Saule MITTEL
Rostschaden zu vermeiden
KontrollierenSiedieSchweilndhteanderSaule,am Schlittenund
SCHWEISSNAHTE an den Armen auf Schaden und Risse. Falls erforderlich, den|Schlitten-Saule|HOCH
Bereich reinigen und die SchweilBnaht wieder herstellen.

Festigkeit aller Befestigungsschrauben priifen

JAHR BEFESTIGUNGS-SCHRAUBEN Falls erforderlich, mit einem Drehmomentschlissel anziehen. Aufzug HOCH
1. Reinigen und schmieren Sie die Bolzen
2. die Federn der Bolzen kontrollieren und gegebenenfalls
austauschen oder reparieren
ARME 3. kontrollieren, dass die Arme und Auszugsanschldge nicht|/Arme HOCH

beschadigt sind

4. das Armanschlagsystem, die Gewinde und Verschleil3
kontrollieren und ggf. ersetzen
KontrollierenSiedieGleitschuheundFiihrungenaufSchadenund
GLEITSCHUHE VerschleiB. Falls erforderlich, die Gleitschuhe austauschen und|Schlitten MITTEL
Passscheiben unterlegen, den Bereich reinigen und schmieren
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10.2 FEHLERBEHEBUNG

ImFolgendensindeinigeStérungenaufgefiihrt, diewahrenddesBetriebsderHebebiihneauftretenkdnnen.DieVEHICLESERVICEGROUP libernimmt
keineHaftungfiirSchadenanPersonen,TierenundSachgegenstanden,diedurchEingriffeseitensnichtautorisiertemPersonalverursachtwerden.
Eswirddaherempfohlen,sichbeiAuftreteneinerStorungunverziiglichandentechnischenKundendienstzuwenden,umAnweisungenzuerhalten,
wiederBetriebund/oderdieEinstellungenuntermaximalenSicherheitsbedingungendurchgefiihrtwerdenkdnnen,umdasRisikovonSchadenan

INDICE

Personen, Tieren und Sachen zu vermeiden.

L

Der Eingriff des Technischen Kundendienstes ist erforderlich. Es ist verboten, den Eingriff durchzufihr

STORUNG URSACHE EINGRIFF
) ) Haupt-Schutzsicherungen unterbrochen |Auswechseln
gslr:riitrr;euk; Unterbrechung des Leitungsschutzschalters|Leitungsschutzschalter zuriicksetzen

Stoérung in der elektrischen Anlage

Kontrollieren

Aufwértshub nicht abgeschlossen

Last tiberschreitet Nenn-Tragfahigkeit

Normen einhalten

Netzspannung zu niedrig

Uberpriifen

Zu wenig Ol im Steuergerit

Nachfillen

UngleichméaBiger Hebehub

Luft im Hydraulikkreislauf

Luft im Hydraulikkreislauf ablassen

Es kommt zu keinem Senken

Entlastungsventil blockiert
AnderungdesStatusdesDruckschaltersdurch
Hindernis

Uberpriifen

UnregelméaBigerHebe-und/oderAbwartshub

ReibungzwischenGleitschuhenundFiihrungen

Fiihrungen reinigen und schmieren
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KAP. 11 ENTSORGUNG - VERSCHROTTUNG

11.1 DEMONTAGE

DemontagearbeitendiirfennurvonautorisiertemFachpersonaldurchgefiihrtwerden.NurqualifizierteElektrikerdirfenanderelektrischenAnlage
arbeiten.

1. Schalten Sie das Gerat vor der Demontage lber den Hauptschalter (Stellung OFF) aus.

2.Trennen Sie die Stromversorgung.

3. Entleeren Sie den Oltank. Entsorgen Sie Hydraulikdl und Betriebsfliissigkeiten wie im Kapitel 11.3 beschrieben.

4. Entfernen Sie Fett und andere Chemikalien. Entsorgen sie wie in Kapitel 11.3 beschrieben

5. Die Demontagearbeiten miissen in zur Montage umgekehrter Reihenfolge erfolgen (siehe Kap. 6-7).

11.2 LAGERUNG

-BeildangererLagerung mussen dieVersorgungsquellen getrennt, die Behalter mit den Betriebsfliissigkeiten geleertund die Teile, die durch
Staubablagerungen beschadigt werden kénnten, geschiitzt werden.

- Die Teile, die durch Austrocknung beschadigt werden kénnten, mit Fett einschmieren.

- Ersetzen Sie bei der Wiederinbetriebnahme die im Abschnitt ,Ersatzteile ebenen Dichtungen.

11.3 ENTSORGUNG

ANWEISUNGENFURDIEKORREKTEBEHANDLUNGVONELEKTRO-UNDELEKTRONIK-ALTGERATEN (WEEE) GEMASSGESETZESVERTRETENDEM
DEKRET NR. 49/14

UmdieBenutzerdariiberzuinformieren,wiedasProduktordnungsgemalzuentsorgenist(wieinArtikel26,Absatz 1 desGesetzesdekrets
49/2014 vorgeschrieben), wird Folgendes mitgeteilt:
DieBedeutungdesSymbolsderdurchgestrichenenMiilltonneamGeratweistdaraufhin,dassdasProduktnichtindenRestmiillgeworfen
werdendarf(d.h.zusammenmitdem,gemischtenSiedlungsabféllen”),sonderngetrenntentsorgtwerdenmuss,umdieElektro-und
Elektronik-AltgerdtegeeignetenVerfahrenfirihreWiederverwendungoderBehandlungunterziehenzukdnnen,umsoumweltgeféhrdende
Stoffe sicher zu entfernen und zu entsorgen und um wiederverwendbare Rohstoffe zu gewinnen und zu recyceln.

Umweltgerechte Verfahren fiir die Entsorgung

Vermeiden Sie Umweltgefahren.

Vermeiden Sie den Kontakt mit oder das Einatmen von giftigen Substanzen wie Hydraulikflissigkeit.

Ole und Schmierstoffe sind wassergefihrdende Stoffe im Sinne des WGH-Wasserwirtschaftsgesetzes. Entsorgen Sie diese immer auf eine
umweltfreundliche Weise und gemaR den Vorschriften Ihres Landes

Hydraulikdl auf Mineraldlbasis ist wassergefdhrdend und brennbar. Bitte beachten Sie das Sicherheitsdatenblatt bei der Entsorgung.
Achten Sie darauf, dass kein Hydraulikdl, Schmiermittel oder Reinigungsmittel den Boden verunreinigt oder in die Kanalisation gelangt.

Verpackung
NichtiiberdenHausmiillentsorgen!DieVerpackungenthdlteinigerecycelbareMaterialien,dienichtliberdenHausmiillentsorgtwerdendiirfen.
1. Entsorgen Sie das Verpackungsmaterial in Ubereinstimmung mit den 6rtlichen Vorschriften.

Ole, Fette und andere Chemikalien.
1.Beider Arbeit mit Olen, Fetten und anderen Chemikalien sind die fir das jeweilige Produkt geltenden Umweltvorschriften zu beachten.
2. Entsorgen Sie Ol, Fett und andere Chemikalien in Ubereinstimmung mit den in lhrem Land geltenden Umweltvorschriften.

Metalle / Elektronikschrott
Diese miissen stets von einem zertifizierten Unternehmen ordnungsgemal entsorgt werden.
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INSTALLATIONSBERICHT

KONTROLLARBEIT
VOM INSTALLATEUR AUSZUFULLEN

Hebebihne Modell Seriennummer

Uberpriifung der Eignung des Bodens

Uberpriifung der Versorgungsspannung

Hauptschalter

Auf- und Abwartssteuerung

Funktionspriifung des Einstellventils des Steuergerats und Verplombung
Richtige Schlittenbewegung - Betatigungssteuerung

Kontrolle der Funktion des Endschalters des Senkhubs

Dibeltyp , Anzugsmoment Nxm

Olstandkontrolle im Steuergerit

Kontrolle der korrekten Gleitfunktion der Teleskoparme
Korrektes Einkoppeln und Lésen der Armanschlage

Kontrolle der Schmierung der Gleitfiihrungen

Kontrolle des Vorhandenseins und der Position der Aufkleber
Tragfahigkeit

Warnungen

N Y O N OB O I O

Seriennummer

Unterschrift und Stempel des Installateurs Datum der Installation
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Hauptschalter
Auf- und Abwartssteuerung

Kontrolle der Funktion des Endschalters des Senkhubs

Funktionspriifung des Einstellventils des Steuergerats und
Verplombung

Dibeltyp

Anzugsmoment Nxm

Olstandkontrolle im Steuergerat

Kontrolle der korrekten Gleitfunktion der Teleskoparme
Korrektes Einkoppeln und Lésen der Armanschlage
Kontrolle der Schmierung der Gleitfiihrungen

Kontrolle desVorhandenseins und der Position der Aufkleber
Kontrolle der Hebestempel auf Beschadigungen
Tragfahigkeit

Warnungen
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A ATTENTION! @

- Ce manuel faisant partie intégrante du produit doit accompagner toute la durée de vie de |'élévateur.

- Il faut donc le conserver dans un endroit connu et a portée de main afin de pouvoir le consulter en cas de doute.
- Seul le personnel convenablement formé qui a lu et compris ce manuel peut utiliser I'élévateur.
-VEHICLESERVICEGROUPNestpasresponsablepourtoutdommageprovoquéparlenon-respectdesindicationscontenues
dans le présent manuel et par tout usage inapproprié de I'élévateur.

CHAP.1 SYMBOLES UTILISES DANS LE MANUEL

Attention !

Obligationdeconsulterlemanuel/lelivret
d'instructions

Danger électrique

Personnel spécialisé

Danger de charges suspendues

Obligation

Danger de chariots élévateurs et autres
véhicules industriels

Interdiction de passer et de se tenir sous
des charges suspendues

Danger de piéces mobiles

Porter des chaussures de protection

Danger d'écrasement des mains

Porter des gants

>R

Levage par le haut

Porter des vétements de protection

Interdiction

Porter des lunettes

SOCCRROOCV

Obligation de déconnexion avant toute
opération d'entretien ou de réparation

FR_2 0498-M001-0



Vi
a

EHICLE SERVICE GROUP.
T company

INDICE

CHAP.2 PRESENTATION

2.1 DESCRIPTION DE L'ELEVATEUR

« Nom du produit :
« Description du produit :

ELEVATEUR POUR VEHICULES
Elévateur électrohydraulique a deux colonnes avec bras télescopiques.

Pont pour le levage au chassis

2.2 UTILISATION PREVUE

Leproduitestdestinéaulevagedevéhiculesconformémentalanormeenvigueur,DirectiveMachines2006/42/CE;lacapacitédechargeestcelle

indiquée sur la plaque d'identification.

L'élévateur est congu pour une utilisation a l'intérieur, non soumise a I'action du vent.

Le levage des véhicules qui répondent aux exigences suivantes est autorisé :

e
_—

- poids ne dépassant pas la capacité de charge de I'élévateur (voir fig. A) conformément a la norme UNI EN 1493:2010.
-Laplateformeélévatricerépondauxexigencesderépartitiondecharge2/5-3/5jusqu'a3500kg, 1/4-3/4 plusde 3500 kgen capacitéeten
réversibilité selon la norme EN 1493:2010(fig. B).

- distance minimale des points de levage : 1 000 mm (Fig. C).
Pour des distances inférieures, la capacité de charge de I'élévateur est réduite. Par conséquent, dans ces cas ou pour d'autres

i

KPH35 KPH35S
KPH35M KPH355M
KPH35RM KPH35SRM
KPH35EVP  |KPH35SEVP

KPH45S

(é/, ///i\\\\\ = \(\;‘
\\\:&%ﬁ%ﬁ\ I \___ S ;Q[/?@g@\)}\\ LJ/‘
\\H\\ Q) ) e 7@ i | \HO) -
Fig. A
Min. 1000 mm.

RIPARTIZIONE CARICO
LOAD DISTRIBUTION
GEWICHT VERTEILUNG
REPARTITION DE CHARGE
REPARTICION DE LA CARGA

8 [ 3050 |
[ 900 14300 (900 3200 ]

1000 | 1400 | 2100 | 3500

RIPARTIZIONE CARICO
LOAD DISTRIBUTI

ICHT VERTEILUNG
REPARTITION DE CHARGE
REPARTICION DE LA CARGA

Q=P1+P2
k

g
200
[ 800 [2500] 850 | 3350 |

L e0o 2850 [ 850 | 3800
1000 | 3375 [ 1125|4500

Fig. B

Fig. C
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CHAP.3 DONNEES TECHNIQUES

3.1 PRINCIPALES CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

« Translation des chariots sur des patins en technopolymére a haute résistance et faible coefficient de frottement.
« Manipulation des chariots assurée par des vérins hydrauliques.

« Dispositif de sécurité contre les mouvements involontaires constamment enclenché et déblocage automatique.
- Alignement des chariots obtenu grace a un systéme hydraulique (MAITRE/SUBALTERNE).

POSTE DE
COMMANDE
COLONNE DE COMMANDE

COLONNE OPPOSEE

CHARIOTS

BRAS

PANNEAUX DE COMMANDE

MOTEUR ET BOITIER ELECTRONIQUE

OOV WN =
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3.2 DONNEES TECHNIQUES GENERALES
REF| Description KPH35 KPH35M | KPH35RM | KPH35EVP | KPH35S | KPH35SM | KPH35SRM |KPH35SEVP| KPH45S
Nombre de 2 2 2 2 2 2 2 2 2
colonnes
Capacitédelevage| kg 3500 3500 3500 3500 3500 3500 3500 3500 4500
Hauteurminimale| mm 4250 4250 4250 4250 4250 4250 4250 4250 4250
du plafond
A [Hauteur totale | mm 4170 4170 4170 4170 4170 4170 4170 4170 4170
(4055-3940) |(4055-3940)|(4055-3940) | (4055-3940)|(4055-3940) |(4055-3940) | (4055-3940) | (4055-3940)| (4055 - 3940)
B |Colonnesexternes| mm 3162 3162 3162 3162 3162 3162 3162 3162 3244
(3002-3202)((3002-3202)|(3002-3202)|(3002-3202)|(3002-3202)(3002-3202)|(3002-3202) |(3002-3202)| (3144- 3344)
C |Colonnesinternes| mm 2700 2700 2700 2700 2700 2700 2700 2700 2900
(2540-2740) |(2540-2740)|(2540-2740) | (2540-2740)|(2540-2740) |(2540-2740)|(2540-2740) | (2540-2740)| (2800 - 3000)
D |Passage mm 2456 2456 2456 2456 2456 2456 2456 2456 2594
E |Brasavant min. | mm 550 550 550 668 550 550 550 668 550
F |Bras avant max. | mm 1105 1105 1105 1143 1105 1105 1105 1143 1106
G |Bras arriere min. | mm 876 876 876 686 876 876 876 686 876
H |Bras arriere max.| mm 1473 1473 1473 1474 1473 1473 1473 1474 1472
| |Hauteurmaximale| mm 161 161 161 156 161 161 161 156 155
des tampons
L |Hauteur minimale| mm 102 102 102 96 102 102 102 96 95
des tampons
M |Hauteurmaximale| mm 2011 2011 2011 2011 2011 2011 2011 2011 2005
de levage
Cale mm 1850 1850 1850 1850 1850 1850 1850 1850 1850
Tempsdemontée| secs 32 32 32 32 32 32 32 32 37
Tempsdedescente| s 30 30 30 30 30 30 30 30 34
Alimentation Vv 400 400 400 400 400 400 400 400 400
Hz 50 50 50 50 50 50 50 50 50
Ph 3 3 3 3 3 3 3 3 3
Puissance Kw 2,6 2,6 2,6 2,6 2,6 2,6 2,6 2,6 35
d'entrainement
Pression max Bar 220 220 220 220 220 220 220 220 220
Poids Kg 735 735 735 735 735 735 735 735
E 1~ 29
i ﬁ
@ [ S———
— T N=
]
™
1]
L]
| |
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DONNEES PHONOMETRIQUES
BRUIT
e _ Réf Distance (m) | Lp dB(A) Lpk dB(C) U ds
E:E 1 0,6 < 70dB(A) < 130dB(C)
5
2 1,0 <70dB(A) | <130dB(C)

3.3 DONNEES D'IDENTIFICATION DE LA MACHINE

Le chariot de la colonne de commande porte la plaque (1) d'identification de I'élévateur, sur laquelle figurent les données suivantes :
A Fabricant

B Description de I'élévateur

C Capacité de charge

D Numéro de série

E Modéle

F Année de construction

ATTENTION: Il eststrictementinterdit d'altérer, inciser, modifier ouretirer la plaque d'identification de lamachine; ne pas couvrirla présente
plaque avec des panneaux provisoires etc. parce qu'elle doit étre toujours bien visible.

Cette plaque doit étre toujours propre en cas de graisse ou de saleté en général.

AVERTISSEMENT:Lorsquencasd‘accidentlaplaquedidentificationestendommagée(décolléedelamachine abiméeoulillisible mémepartiellement),
informer le constructeur immédiatement.

\L /}
6
o A
Vehicle Service Group Italy S.r.l.
Via Filippo Brunelleschi 9 - 44020 Ostellato (FE) - Italy
Tel. +390516781511
a JIE) company «
TWO POST HYD LIFT Serial - Nr. YEAR
B— 2. F
LOAD CAPACITY KG PRODUCT MANUFACTURED IN Operation Manual F\\
: N
Vi P >
L4 =
. /
s
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3.4 IDENTIFICATION DES COMMANDES ET DE LEURS FONCTIONS
KPH pneumatic version 1

INDICE

Les commandes principales sont situées dans le boitier de commande, qui change selon le modéle. Voir schéma de comparaison

: CODE
L Ui OlRE B INSTALLATION ELECTRIQUE
KPH35 BASE RAV.KPH35.197245 049803010
KPH35M RAV.KPH35.197252
DOUBLE COMMAND 049803020 049803030
KPH35RM RAV.KPH35.197276
KPH35EVP PREMIUM RAV.KPH35.197283 049803040

Code de I'installation électrique 049803010
fl— [

—
BOUTONS
DE MONTEE
STATIONNEMENT }
\ -
INTERRUPTEUR L T}
GENERAL

BOUTON DE
DESCENTE A
i_\ i P VIDE

7~

T”/ AVERTISSEUR
SONORE
Code de I'installation électrique 049803020 049803030 Code de l'installation électrique 049803040
Colonna comando Colonna opposta
I J I L
r— — / ammm—
BOUTONS
DE MONTEE
BOUTONS DESCENTE
DE MONTEE
BOUTON DE DESCENTF
STATIONNEMENT BOUTON DE
‘ BOUTON DE STATIONNEMENT CONTROLE DE
- ; STATIONNEMENT d L I L + VITESSE
L ~ J \‘,\ P 2 2",;;4/
2 ® T BOUTON DE L :
BOUTON DE L 4 DESCENTEA,  INTERRUPTEUR BOUTON DE
DESCENTE A VIDE GENERAL DESCENTE A
/ VIDE , / VIDE
P s |
% P 4 e T
Vsl [N r }Aﬁ ’
- Bouton —
N 4 D'URGENCE T
INTERRUPTEUR SR S— PRISE ELECTRIQUE
GENERAL 220V
AVERTISSEUR AVERTISSEUR
SONORE SONORE

FR_7 0498-M001-0
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KPH pneumatic version 2
s CODE
ICIDIE R Golzial INSTALLATION ELECTRIQUE
KPH35 BASE RAV.KPH35.197245 049803011
KPH35M RAV.KPH35.197252
DOUBLE COMMAND 049803021 049803030
KPH35RM RAV.KPH35.197276
KPH35EVP PREMIUM RAV.KPH35.197283 049803041
Code de l'installation électrique 049803011
BOUTONS
DE MONTEE
BOUTON DE DESCENTE
STATIONNEMENT
I~ 2
®
INTERRUPTEUR
S BOUTON DE
GENERAL — DESCENTE A
- VIDE
K
I
4 AVERTISSEUR
SONORE
Code de l'installation électrique 049803021 049803030
Code de l'installation électrique 049803041
)N
BOUTONS BOUTONS,
DE MONTEE BE S'Vc'gmg
BOUTON DE DESCENTE
BOUTONS )
STATIONNEMENT DE MONTEE CONTROLEDE
DESCENTE CONTROLE DE BOUTON DE VITESSE
VITESSE STATIONNEMENT
BOUTON DE
INTERRUPTEUR @ (ﬁ“] STATIONNEMENT ‘ I
GENERAL ~ (L] INTERRUPTEUR
BOUTON DE # o U J GENERAL
DESCENTE A BOUTON DH BOUTON DE
bt DESCENTE A \ DESCENTE A
| . = 5 VIDE il VIDE
INTERRUPTEUR _—=% % ,
1 GENERAL /el /L
N~ AL I/ ,
. == \ = , PRISE ELECTRIQUE I\~
PRISEELECTRIQUE ~ 4 AVERTISSEUR 220V
220V SONORE
- AVERTISSEUR AVERTISSEUR
PRISE ELECTRIQUE CONORE SONORE
220V
FR_8  0498-M001-0
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KPH pneumatic version 3

: CODE
IOEELE Ui LoD B INSTALLATION ELECTRIQUE
KPH35 BASE RAV.KPH35.197245 049803012
KPH35M RAV.KPH35.197252
DOUBLE COMMAND 049803022 049803031
KPH35RM RAV.KPH35.197276
KPH35EVP PREMIUM RAV.KPH35.197283 049803042

Code de l'installation électrique 049803012

BOUTONS
DE MONTEE
DESCENTE
™~
B &
INTERRUPTEUR
GENERAL™——_
\_ﬁ\%‘

BOUTON DE
STATIONNEMENT
DOUBLE / PAS DE

T/ AVERTISSEUR

SONORE

Code de I'installation électrique 049803022 049803031

BOUTONS BOUTON DE
DE MONTEE STATIONNEMENT
DESCENTE DOUBLF/ PAS DE

-

INTERRUPTEUR @ @/ @
GENERAL L BOUTON
- BOUTON<, D'URGENCE
3 DE MONTEE
DESCENTE
I
PRISE ELECTRIQUE\—/?-éi "~ AVERTISSEUR N
220V SONORE 1‘\
AVERTISSEUR
SONORE

Code de l'installation électrique 049803042

N
BOUTONS CONTROLE DE
DE MONTEE VITESSE
STATIONNEMENT
DOUBLE / PAS DE
INTERRUPTEUR o C{
GENERAL

A @
8]
®

.

PRISE 'l

ELECTRIQUE T\
220V AVERTISSEUR

SONORE
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KPH Electric version

> CODE
MODELE TYPE HOLE R INSTALLATION ELECTRIQUE
049803210
KPH35S BASE RAV.KPH35.197481 049803220
KPH355M RAV.KPH35.197511
DOUBLE COMMAND 049803230 049803240
KPH35SRM RAV.KPH35.197528
049803250
KPH35SEVP PREMIUM RAV.KPH35.197542 049803260
Code de I'installation électrique 049803210 049803220 Code de l'installation électrique 049803230
BOUTONS
DEMONTEE
BOUTONS BOUTON DE DESCENTE BOUTON DE
DE MONTEE STATIONNEMENT STATIONNEMENT
DESCENTE QSXSGLE ,\/A Eﬁ?DE DOUBLE / PAS DE
CHARGEMENT
i @ / INTERRUPTEUR /
INTERRUPTEUR ‘ @ GENERAL @ @
GENERAL ?(\;IEIFE)TILSIESEUR ‘ AVERTISSEUR
/ N SONORE
PRISE ELECTRIQUE /
A A 220V A
Code de l'installation électrique 049803240 Code de l'installation électrique 049803250 049803260
BOUTON DE BOUTONS CONTROLE DE
DO STATIONNEMENT DE MONTEE VITESSE
DESCENTE DOUBLE / PAS DE DESCENTE
CHARGEMENT BOUTON DE
HH STATIONNEMENT
@ g DOUBLE / PAS DE
N 1/ CHARGEMENT
BOUTON INTERRUPTEUR ‘ @ CJ@
D'URGENCE GENERAL AVERTISSEUR
W \ SONORE
i 1= |
?\ AVERTISSEUR PRISE ELECTRIQUE/ =" T
SONORE 220V
FR_10  0498-M001-0




VSaG)
s e v INDICE

« Circuit électrique désactivé

1 ﬂ ? | - Position cadenassable @

Enfoncé : manipulation en montée

« Circuit électrique activé

- TEQLINK activé Enfoncé : manipulation en descente

0 - Boutons (4) et (5) désactivés
12| | « TEQLINK activé
- Position cadenassable

BOUTON DE STATIONNEMENT (ARRET MECANIQUE)
Enappuyantsurlebouton@,I'élévateurcommenceunedescente(max100mm)quisetermineIorsqueIedispositifdesécuritérencontrele
verrou mécanique.

Ilestrecommandé d'utiliser le bouton lorsqu'il est prévu de laisser I'élévateur en hauteur avec une charge pendant une période prolongée.
Pour sortir de I'arrét mécanique, appuyer sur le bouton de montée.

CONTROLE DE VITESSE DE DESCENTE
SLOW-STD-FAST

L'opérateur peut utiliser le sélecteur @ pour choisir la vitesse de descente des chariots.

Avant d'appuyer sur le bouton @ positionner le sélecteur sur la vitesse de descente désirée :

SPOA3SEVP SLOW-STD-FAST SLOW-STD-FAST SLOW-STD-FAST
N L o

DESCENTE DESCENTE DESCENTE
LENTE MOYENNE RAPIDE

BOUTON DE DESCENTE A VIDE (BY-PASS DU PRESSOSTAT)
A ATTENTION : il est interdit d'utiliser le bouton avec une charge.
Il est possible d'effectuer la phase de descente sans charge en procédant comme suit :

maintenir enfoncés simultanément le bouton de descente a vide et le bouton de descente @
Cette manceuvre est signalée par 'avertisseur sonore.

SYNCHRONISATION DE LA HAUTEUR DES CHARIOTS AU SOL
Pendantlaphasededescente,bouton @ enfoncé lorsquelechariotdelacolonnedecommanderencontreledispositifdedétectiondeposition

ausoI,Iafonctiondesynchronisationdeschariots(électrovanneEV3)estactivée,cequirétaintI'aIignementcorrectdeschariotss'ilssontdésalignés.

FR_11 0498-M001-0
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CHAP.4 NORMES DE SECURITE GENERALES @ é
4.1 INDICATIONS SUR LES RISQUES RESIDUELS
Notre élévateur a été fabriqué en appliquant des normes strictes pour répondre aux exigences des directives en vigueur.

L'analyse des risques a été soigneusement effectuée et les dangers ont été éliminés dans la mesure du possible.
Les risques résiduels sont mis en évidence dans le présent manuel et sur la machine au moyen de pictogrammes d'avertissement.

4.2 FORMATION DU PERSONNEL EN CHARGE

L'équipementpeutétreutiliséexclusivementpardupersonnelautoriséetformédefaconappropriée.Afindegéreraumieuxlamachineetd'effectuer
lesopérationsdemaniéreefficace,ilestnécessairequelepersonnelenchargesoitcorrectementformépourapprendrelesinformationsnécessaires
afin d'obtenir un mode de fonctionnement conforme aux instructions du fabricant.
Encasdedoutesurl'utilisationetl'entretiendelamachine, consulterlemanuel d'instructionset, sinécessaire, lescentres d'assistanceagréésou
le service d'assistance technique de VEHICLE SERVICE GROUP.

4.3 APTITUDE A LEMPLOI

Ce produit a été fabriqué conformément a la directive européenne 2006/42/CE. En vertu de l'article 4.1.2.3 (annexe 1) de la directive
susmentionnée, les coefficients adoptés pour les essais sont les suivants :

1.10 pour I'essai dynamique

1.25 pour I'essai statique

Ces essais doivent étre effectués par du personnel spécialisé.

FR_12  0498-M001-0
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4.4 PLAQUES ET/OU AUTOCOLLANTS DE SECURITE

L'élévateurcomportedesplaquesetdesautocollantsconcernantlidentificationdelamachine lacapacitédecharge lesinstructionsetl'installation
électrique.

Si ces pictogrammes sont endommagés, ils doivent étre remplacés en les demandant auprés de VEHICLE SERVICE GROUP.

TO0L gy CAPAgTy
3500 kg

\/

B\ z [ F'“Y!DW
N = s
0

KPH35

KPH35S

KPH45S

KPH35M

KPH355M

KPH35RM

KPH35SRM

KPH35EVP

KPH35SEVP

PLAQUE DE PORTEE 3500 Kg

_

PLAQUE DE PORTEE 4500 Kg

AUTOCOLLANT ATTENTION POSITION PIEDS

PLAQUE DE NUMERO DE SERIE

AUTOCOLLANT UNIQUE POUR 3500 Kg

AUTOCOLLANT UNIQUE POUR 4500 Kg

AUTOCOLLANT DANGERS GENERAUX

PLAQUE « CE »

PLAQUE DANGER ELECTRIQUE

CODEOR
<

TN

OW|PNOUL| b (W|N

ETIQUETTE BOUTONS / TENSION 400V 50Hz 3ph

—_
o

PLAQUE REPARTITION CHARGE 3500 Kg

PLAQUE REPARTITION CHARGE 4500 Kg
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CHAP.5 EXIGENCES D'INSTALLATION @

5.1 EXIGENCES MINIMALES POUR LE LIEU D'INSTALLATION

S'assurer que I'endroit ou la machine doit étre installée est conforme aux exigences suivantes :

- l'utilisation de I'élévateur n'est autorisée qu'a I'intérieur de locaux fermés, ne présentant aucun risque d'explosion ou d'incendie.
- I'élévateur ne convient pas pour une utilisation impliquant le lavage des véhicules.

- éclairage suffisant (mais endroit non soumis a I'éblouissement ou a une lumiére intense). Référence a la norme EN 12464-1 ;

- endroit non exposé aux intempéries ;

- endroit assurant un échange d'air adéquat ;

- environnement exempt de polluants;

- niveau de bruit inférieur aux exigences réglementaires en vigueur a <70 dB (A) ;

- température ambiante : min. 5° - max 55°;

- le lieu de travail ne doit pas étre exposé a des mouvements dangereux dus a d'autres machines en fonctionnement ;

- le local ou est installée la machine ne doit pas étre utilisé pour stocker des matériaux explosifs, corrosifs et/ou toxiques ;

- la distance entre les colonnes et les parois ou tout équipement fixe doit étre d'au moins 50 cm ;
-choisirladispositiond'installationentenantcomptedufaitque,depuisle postedecommande, l'opérateurdoitpouvoirvisualiser'ensemblede
l'appareiletlazoneenvironnante.lldoitempécherlaprésencede personnesnonautoriséesetd'objets pouvantconstituerunesourcededanger
dans cette zone.
Touteslesopérationsd'installationrelativesauxconnexionsadessourcesd'alimentationexternes(électriquesenparticulier)doiventétreeffectuées
par du personnel professionnellement qualifié.

Linstallationdoitétreeffectuée pardupersonnelautoriséensuivantleséventuellesinstructionsspécialesdecelivret;encasdedoute,consulter
les centres d'assistance agréés ou le service d'assistance technique de VEHICLE SERVICE GROUP.

Oul

A
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CHAP.6 MANIPULATION ET PRE-INSTALLATION /\ No)
A AALADPOOODO

- L'élévateur est normalement expédié comme la figure le montre.
- L'emballage (1) inclut les accessoires et la quincaillerie pour la finalisation de I'assemblage. @
- Les opérations de levage doivent étre effectuées comme indiqué sur la figure.

- Soulever avec prudence et déplacer les groupes dans le lieu prévu pour le déballage.

- Pour le déplacement de la machine dans le point prévu pour l'installation (ou pour une nouvelle disposition), s'assurer de :
«souleveravec prudence,aumoyendedispositifsde support delacharge parfaitement efficaces, en utilisantles points d'attelage appropriés.
- éviter les secousses et sursauts brusques, veiller aux dénivellements, cassis, etc. ;

- porter le maximum d’attention aux parties en saillie : obstacles, passages difficiles, etc. ;

- porter des vétements et équipements de protection individuelle adéquats ;

-aprésavoirretirélesdifférentes partiesdel'emballage, lesrangerdansleszonesdecollectedontl'accesauxenfantsetauxanimauxestinterdit,
avant leur élimination future ;

« lors de la réception de I'emballage, vérifier son intégrité et toute absence de dommages aprés le déballage.

MODELE P1Kg

KPH35 700
KPH45 1000

FR_15 0498-M001-0
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6.1 CONFIGURATIONS DE LA HAUTEUR DES COLONNES

Les colonnes sont pré-assemblées a une hauteur de 3 940 mm.

L'élévateur peut étre configuré en trois hauteurs (voir le schéma de la fig. A) :

CONFIGURATIONS

X

Y

z

HAUTEURS

3940

4055

4170

Configuration de la hauteur des colonnes Fig. B

Dévisserlesboulons(1)commeindiquésurlafigureetpositionnerl'extension(2)dansl'unedestrois positionsindiquéessurlafigureetrefixerles

boulons.

Positionnement de la vanne EV3 Fig. C

Dévisserlesboulons(3)commeindiquésurlafigureetpositionnerl'électrovanne (4)auniveaudestrouscorrespondantalahauteurchoisie pour
I'élévateur et refixer la vanne.

Fixation du boitier électronique Fig. D

Monterleboitierélectronique(5)surlabride (6)commeindiquésurlafigureauniveaudestrouscorrespondantsalahauteurchoisiepourl'élévateur.
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6.2 MANIPULATION DES COLONNES

« démonter la couverture flexible ;
« utiliser une sangle de levage en I'enroulant sur le vérin (6) comme indiqué sur la figure ;
- soulever la colonne en position verticale.

8
g

Fig. A
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CHAP.7 INSTALLATION @
7.1 EXIGENCES EN MATIERE DE PLANCHER
LélévateurdoitétreinstallésurunsolplatethorizontalcapabledesupporterlesCHARGESTRANSMISESAUPLAND'APPUlindiquéesdansletableau.
Caractéristiques minimales requises :

a) Qualité du béton : min. C25/30
b) Epaisseur minimale du sol : 160 mm (exempt de tout revétement de sol et enduit de lissage associées) (¥)

Il est conseillé de consulter un technicien qualifié pour savoir si l'installation convient.

(*) Lépaisseur minimale dépend du type de cheville utilisé.

o

q
|
7

MODEL P Mx My
KPH35 2100 kgf 15 KNm 12,5 KNm
KPH45 2664,5 kgf 20,73 KNm 19,9 KNm

FR_18  0498-M001-0



VSG)

s o INDICE
7.2 CHEVILLES / BETON
CHEVILLES

L'élévateurdoitétrefixéauplancheraumoyendechevillesmécaniquesexpansiblesdutypeHILTIHSL-4M12ousimilaireouaumoyen
d'ancrages chimiques dans des flacons HILTI HYU-M12 ou similaires (avec barre filetée M12 en acier de classe 5.8 ou supérieure).
Enfonctiondelaprofondeurdubétonparrapportauniveaudusol, LESCHEVILLESDOIVENTETRED'UNELONGUEURAPPROPRIEEPOURATTEINDRE

LE SOL PORTEUR. (voir fig. A-B).

7 CHEVILLE EXPANSIBLE

BETON MAIGRE

za

105

MIN. 160

BETON ARME

Fig. A

BETON

Pour les bétons de classe inférieure, il est recommandé d'utiliser des chevilles chimiques appropriées.
N.B.:ilestrecommandédeplacerlabasedescolonnesdirectementsurlebéton,mémeenprésenced'undallage.Toutefois, sicelui-ciestdebonne
qualité, il est possible de fixer les colonnes directement sur le sol, en utilisant des ancrages de longueur appropriée.

7 ELEMENTD'ANCRAGE CHIMIQUE

BETON MAIGRE

?

110

MIN. 140

k BETON ARME

Fig. B
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7.3 FIXATION AU PLANCHER
POSITIONNEMENT DES COLONNES
- Mettre les colonnes a la verticale ;
- Positionner les colonnes a I'une des distances indiquées dans le tableau (fig. A) ;
- Caler les éventuels espaces sous la plaque de base (fig. B) ;
- Vérifier la verticalité des colonnes (fig. B).
Distance entre les 2711 mm.
A chevilles 2551 mm. 2591 mm. 2631 mm. 2671 mm. (STANDARD) 2751 mm.
Distance entre les 2700
B colonnes 2540 mm. 2580 mm. 2620 mm. 2660 mm. (STANDARD) 2740 mm.
| A 170 115
, \ % | |
|
G é%%\z
‘ [To)
[® -
R A o
o \ ) \ l
O Q o ﬁ>— 5
B

Fig. A

CALER

Fig.B
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FIXATION D'UNE COLONNE AU SOL

N.B. :
La pose des chevilles doit se faire en utilisant les bases comme gabarits de percage.
Suivre les procédures indiquées par le fabricant de chevilles.

-marquerlestrousetpercersurl'unedesdeuxcolonnesensuivantlesindicationsdelafig.A;
- fixer les chevilles.

MIN. 160

Couple de serrage des chevilles

Pourconnaitrelecoupledeserragedeschevilleschoisiespourl'installation,seréférerdirectement

aux spécifications indiquées par le fournisseur des chevilles.

MONTAGE DU PORTIQUE

Monter le portique en le configurant a la distance des colonnes (fig. B).

FIXATION DE LA DEUXIEME COLONNE

Fig. A

Fixer la colonne en suivant les mémes indications que pour la colonne précédente.

A 0 Vérifier I'ancrage aprés une dizaine de courses a pleine charge en controlant le couple de serrage des chevilles.
Ce controle doit étre effectué tous les 3 mois conformément au plan d'entretien.

40 b

2700 (STANDARD)

A
\ /

Fig.B
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7.4 MONTAGE DE L'INSTALLATION HYDRAULIQUE

Fixer les tuyaux suivants de la colonne opposée (P2) sur la colonne de commande (P1) aux points décrits dans la figure :
« Fixer le tuyau hydraulique principal (A) de la colonne opposée (P2) sur le raccord (1).
« Fixer le tuyau hydraulique de récupération de I'huile (B) sur le raccord (2) du boitier électronique (3).
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7.5 RACCORDEMENT PNEUMATIQUE

Fixer le tuyau de l'installation pneumatique général de I'atelier (1) au raccord (2).
Raccorder le tuyau (3) de la colonne opposée (P2) au raccord (4).

3

BN
L
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7.6 INSTALLATION ELECTRIQUE

DEMONTAGE DE LA COUVERTURE DU TABLEAU ELECTRIQUE

Pour retirer la couverture (1), dévisser les vis de fixation (2) et s'assurer que l'interrupteur général (3) est en position 0.
Le non-respect de cette consigne peut entrainer la rupture du cache extérieur.

-

CONTROLE DE TENSION

Vérifier que la tension pour laquelle I'installation est congue correspond a la tension du réseau.
Si ce n'est pas le cas, il faut remplacer Il'installation électrique et modifier la tension du moteur.

BRANCHEMENT DU RESEAU

A Les interventions sur la partie électrique, méme mineures, nécessitent l'intervention de personnel professionnellement qualifié.

MODEL Version triphasée : 400V 50Hz
KPH35 section du cable d'entrée >= 4mm? | 3poles + terre | P=11KW | I=20A
KPH35M . e e, 3 _
KPH35EVP section du cable d'entrée >= 4mm?| 3pdles + neutre + terre | P=11KW | 1=20A

Vérifier également la présence en amont d'un dispositif de coupure automatique de surintensité équipé d'un disjoncteur de 30mA.

AVERTISSEMENT : NE PAS UTILISER LELEVATEUR EN PRESENCE D'UNE FOURNITURE D'ENERGIE ELECTRIQUE NON CONFORME
(surtension / sous-tension / surintensité / distorsion harmonique / fluctuation de fréquence, etc.).
Lutilisationdel'élévateurenprésenced'uneoudeplusieursdesconditionssusmentionnéespeutentrainerundysfonctionnementde

I'élévateuretdesrisquespourlasécurité.Ne pas utiliser'élévateurtantquelaqualité del'énergieélectriquen'apasété vérifiéeet
rétablie.
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RACCORDEMENTS
Raccorder le cable électrique (1) a l'installation générale de I'atelier.
Amener les chariots au sol (fin de course de descente).

RACCORDEMENT DU MOTEUR RACCORDEMENTDUTRANSFORMATEUR
=1 A 230V 400V
]
A 24V 40 24V 40
= 1
+ o begae + F 0 9 0 9
LT L] L 0 15 0 15
[J L] [J k] 230 16 230
N N 400 400 -16
400V 50Hz 230V 50Hz
380-480V 60Hz 220-277V 60Hz

KPH35 KPH45S
KPH35M

Linstallation électrique est prévue pour une tension correspondante a celle reportée sur la plaque de numéro de série.
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7.7 MONTAGE DES BRAS

- Amener les chariots a une hauteur de 70-80 cm.
- Monter les bras longs et courts :

déposerlaroue dentée (2) endévissantlesvisrespectives;enleverlagoupille (3);insérerle brasal'intérieur des ailes du chariot et remonterla

goupille (3) et la roue dentée (2) en la fixant avec les vis.

BRAS LONGS

FR_26  0498-M001-0




VSaG)
s e v INDICE

7.8 PROCEDURE DE REMPLISSAGE DE L'HUILE
Remplir le réservoir avec environ 8 litres d'huile hydraulique ESSO NUTO H32 ou équivalente.

Amener les chariots au sol en appuyant sur le bouton @

Débrancherle tuyau deraccordement (1). Appuyer sur le bouton de montée @ ,seulle chariotdelacolonne de commande (2) seleve.

Une fois le fin de course atteint, relacher le bouton de montée @

Rebrancher le tuyau (1).

Forcer I'ouverture de la vanne de réalignement EV3 en procédant comme suit :
- retirer la couverture du tableau électrique (3).
- débrancher le connecteur (4) du pont (5) sur la borne (6) dans la position indiquée sur la figure.

P2
H B
el il
I |mm}
@o[o]o o[ooO
mmjojolD
e
Forcage de I'ouverture EV3
5
sl iy I T SRR
PEIN L1 IR I3 lPi | IL]1]6]9(9/12p6p9
olola N LuuuuuuuuL
0
1
O|0|0 %! boooboo;
PE|N |LT [L2|L3 PE _\l 6(919)12126P93
- T ENEREoOH
4 6
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En conséquence, le chariot de la colonne de commande (2) descend Iégerement en atteignant I'arrét mécanique.

Appuyersurleboutondemontée @jusqu"acequelechariotdelacoIonneopposée(7)viennes'a|igneravecIechariotdeIacoIonnedecommande(Z).

é Attention:lechariotdelacolonneopposée(/)nedoitjamaisdépasserlechariotdelacolonnedecommande(2).Lapoursuitedelamanceuvre
pourrait provoquer le déplacement de la chemise du vérin maitre avec pour conséquence la rupture du micro-interrupteur.

Eliminer le forcage de I'ouverture de la vanne de réalignement EV3 en procédant comme suit :
- insérer le connecteur (4) du pont (5) sur la borne (6).
- monter la couverture du tableau électrique (3).

Appuyer sur le bouton @ et effectuer une descente compléte.

Vérification de la présence d'air
Effectuerunemontée;undésalignementimmédiatentreleschariotsoudessecoussesindiquelaprésenced'airdanslesvérins.Pourl'éliminer,il
faut agir sur la vis de purge (4).

/
Elimination duforcagedel'ouverture EV3
5
e
SRR RS
|
olola L OPoooooo;
B
1
O|0|0 _>; ) )
PE|N LT [L2|L3[IIE L N[T]6]9]9 |19
B T HE[ o
4 6 <& ,X //\:;
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7.9 ACHEVEMENT ET CONTROLE
- Monter les caniveaux (1).
A La plaque d'identification doit rester bien visible aprés l'installation.

7.10 UTILISATION D'ACCESSOIRES
L'élévateur peut étre utilisé avec des accessoires pour faciliter le travail de l'opérateur.

A 0 Seuls les accessoires d'origine du fabricant peuvent étre utilisés.

FR_29  0498-M001-0
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CHAP.8 UTILISATION DE L'ELEVATEUR m @ @ @
AU

8.1 PRECAUTIONS D'EMPLOI

A Il est absolument interdit de se tenir sous le véhicule pendant les opérations de montée et de descente !

-Vérifierqu'aucuneconditiondangereuseneseproduisependantlesmanceuvres,arréterimmédiatementlamachinesil'onconstatedesirrégularités
de fonctionnement et contacter le service d'assistance du revendeur agréé.
-Vérifierquelazonedetravailautourdelamachineestexempted'objets potentiellementdangereuxetqu'iin'yapasd'huile (oud'autresmatieres
visqueuses) répandue sur le sol, car cela représente un danger potentiel pour l'opérateur.
-L'opérateurdoitporterdesvétementsdetravailappropriés,deslunettesde protection,desgantsetunmasque pouréviterlesdommagescausés
parlaprojectiondepoussiéresoud'impuretés,aucunobjetpendentiftelquedesbraceletsousimilairesnedoitétreporté, lescheveuxlongsdoivent
étre protégés par des précautions appropriées, les chaussures doivent étre adaptées au type d'opération a effectuer.

-S'assurer que le démontage d'une partie du véhicule ne modifie pas la répartition de la charge au-dela des limites acceptables prévues.
- Mettre l'interrupteur général sur zéro avant d'effectuer des opérations sur le véhicule soulevé.

8.2 MANIPULATION ET COMPORTEMENT PENDANT LES FONCTIONS DE L'ELEVATEUR

Suivre les procédures décrites ci-dessous :

- Identifier le poids du véhicule.

- Identifier la répartition de la charge.

- Veiller a centrer le véhicule par rapport au pont aussi précisément que possible.
- Identifier les points de prise du véhicule et suivre les instructions du fabricant.

-Procédure pourlepositionnement correctdestampons:utiliserles mainscomme prise pourdéployerle brastélescopique (voirfigure); diriger
letamponetlepositionnersurles points de priseduvéhiculeidentifiés précédemment.Ne pas utiliser les pieds outout systémeautre que ceux
indiqués.

-Leverlechariotaunehauteurlégérementsupérieurea30cmet,enexercantunepressionsurlevéhicule, vérifierlabonnestabilité despointsde
prise et I'engagement des arréts.
- Pendant le mouvement de montée et de descente, vérifier le point d'appui sur le véhicule.

A Alafindechaque course dedescente, toujours vérifier que les deux chariots touchent le sol; celapermetle fonctionnement correct
o de la carte du tableau électrique.
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8.3 FONCTIONNALITE DISPOSITIF DE CONTROLE SYNCHRONISATION.
A 0 Les vérifications et les procédures d'urgence nécessitent I'intervention d'un technicien spécialisé.

A Attention : opération en présence de tension électrique.

Letableauloge une carte électronique (1) disposantd’une DEL (2) quireste alluméelorsque l'interrupteur est dans les conditions suivantes:

1<£|2 « Circuit électrique activé
« TEQLINK activé
0 « Boutons (4) et (5) désactivés

1—>2| |+ TEQLINK activé
« Position cadenassable

Pour rétablir le blocage de sécurité agir de la maniére suivante :

0
-Tourner sur| | 1 D 2

- sur la carte, mettre le levier (3) sur (A) (en mode manuel) ;

- appuyer simultanément sur les boutons P1 et P2 et tourner| |

[l
N

- maintenir les boutons P1 et P2 enfoncés pendant 5 secondes ;
- la DEL (1), déja allumée, clignotera une fois ;
- mettre le levier (3) sur (B) (en mode automatique).

Attention :

- si le blocage a été causé par une panne matérielle (carte ou installation électrique), le blocage surviendra tout de suite ;
- si la panne concerne la carte il faudra la remplacer ;

- si la panne concerne l'installation il faudra la résoudre.

)

f]? ESP-WROOM-32
: %
10 4
%O ﬁ%zaz;s V
}:O & \;\|
10 ~N [ — 5
o
10 % f

O
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8.4 CONFIGURATION DE LA CARTE ELECTRONIQUE

Aprés le remplacement de la carte électronique il faut la configurer en suivant les instructions reportées ci-dessous :

0
- Mettre sur 1@2 ;

- retirer le couvercle de la boite électrique ;
- vérifier que le levier (3) est sur (A) (en mode manuel) ;
- positionner les commutateurs (4) comme illustré sur la figure ;

0
- appuyer simultanément sur les boutons P1 et P2 et mettre sur 12| ;
- au bout de 5 sec. environ, la DEL (2) de la carte clignotera.

- Le bip de I'avertisseur sonore ne sera plus continu mais intermittent (2s ON et 2s OFF).
- mettre le levier (3) sur (B) (en mode automatique) (avertisseur sonore éteint).

ESP-WROOM-32

S B A B A B A A A s s sl s il |

ONONOHONONONONONONG)

I

8.5 UTILISATION INAPPROPRIEE DE L'ELEVATEUR

L'élévateur est destiné a lever des véhicules ayant les caractéristiques spécifiées aux chap. 2. et 3.

Toute autre utilisation doit étre considérée comme inappropriée et déraisonnable ; en particulier, il est absolument interdit :
1) le levage de personnes et d'animaux ;

2) le levage de véhicules avec des personnes a bord ;

3) le levage de véhicules chargés de matériaux potentiellement dangereux (explosifs, corrosifs, inflammables, etc.) ;
4) le levage de véhicules non positionnés sur les points d'appui ;

5) le levage de véhicules équipés d'accessoires non fournis par VEHICLE SERVICE GROUP ;

6) l'utilisation de I'élévateur par du personnel non formé et non autorisé.

7) Utilisation comme cric.

8) Utilisation d'une seule paire de bras dans le sens longitudinal ou transversal.

9) Utilisation d'un seul bras.

10) Utilisation des bras pour compresser et écraser.
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8.6 OPERATION DE DEBLOCAGE MANUEL EN CAS DE COUPURE DE COURANT

En cas de coupure de courant dans le circuit, procéder comme suit pour descendre les chariots.

Débrancher le tuyau de refoulement (P) et brancher une pompe hydraulique (1) pour alimenter le circuit.
Raccorderlalignepneumatiquedel‘atelier(2)auncompresseuretal'électrovanne(3V1)quialimentelesvérinspneumatiquesdeblocage/déblocage
du crampon ; ce faisant, les crampons du systeme de blocage automatique restent ouverts.
Intervenirmanuellementsurl'électrovanne du boitierélectronique (B);dévisserlentementlavanne pour quele chariotdescendelentement.
Unefoisl'opérationdedéblocageterminée, lorsquel'urgenceestpassée, procéderalareconnexiondel'ensembledusystémecommeaudébut.
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CHAP.9 DISPOSITIFS DE SECURITE

des actes susmentionnés ou s'y rapportant.

Toutealtérationoumodificationdel'appareilquin'apasétépréalablementautoriséeparlefabricantdégagecedernierdesdommagesrésultant
A Le retrait ou l'altération des dispositifs de sécurité constitue une violation des normes de sécurité européennes.

Interrupteur général cadenassable a

: 0 ,| | *Circuit électrique désactivé
ﬂ « Position cadenassable

0 - Boutons désactivés
12 |« TEQLINK activé
- Position cadenassable

Systeme homme présent
Lepontestéquipéd'unsystémedefonctionnementdetype«hommeprésent»:lesopérationsdemontéeoudedescentesontimmédiatement
interrompues lorsque I'on relache l'interrupteur-inverseur de commande.

Dispositif contre la descente accidentelle
Lepontestéquipéd'undispositifadéclenchementautomatique.Celui-ciempéchel'élévateurdedescendredeplusde 100mmencasdedéfautou
de fuite dans le circuit hydraulique de levage.

Dispositif contre les surcharges électriques
Lepontestéquipéd'undisjoncteurmagnétothermique.Siledisjoncteurmagnétothermiqueestdésactivé,ildoitétreréarmémanuellemental'intérieur
du tableau électrique.

Détection d'un obstacle
Pendantla phase de descente avecune charge, siles chariots oules brasrencontrent un obstacle, le pont se bloque suivid'un signal sonore.

Pourreprendreladescente,ilfautenleverl'obstacle(s'ilestprésent),appuyersurleboutondemontée m pendantaumoinsuneseconde,puis
appuyer sur le bouton de descente @

A La détection d'un obstacle est inactive pendant la descente a vide.

Détection d'une hauteur dangereuse
Pendantlaphasededescente,bouton @ enfoncé,lorsquelechariotatteintunehauteurde540mmau-dessusdusol, 'élévateurs'arréteavec
un signal de l'avertisseur sonore, détectant la hauteur dangereuse.

Pour continuer la descente, il faut relacher le bouton de descente @ puis I'appuyer de nouveau.

o

%h
e

280 mm
Versionélectrique

550 mm
Version
pneumatique
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Programme d'entretien programmé

=

Intervalle de Type d’ Plan d’ M -
TEMPS ENTRETIEN ENTRETIEN FoEIEN Grinieus
AUTOCOLLANTS Vegﬁer et, S|,nece§|7§|_r;_], remplacer les autocollants de sécurité gurllacolbcinne MOYENNE
JOUR SQ 'gmrlr'\,aqe;om isibles ; e — __|Surletableau
BRAS erifier I'état des tampons, I'usure ou les dommages ; si nécessaire, o BASSE
_ remplacer
CONTROLE DU - . - N . Boitier
MOIS NIVEAU D'HUILE Vérifier le niveau d'huile dans le boitier électronique électronique MOYENNE
RAILS DE GUIDAGE Lubrifier a la graisse (sans suspension solide) les rails de guidage des Colonne HAUTE
patins des chariots (voir figurg)qap. 10 ENTRETIEN
CHEVILLES Vérifierl'ancrageaprésunedizainedecourses S%ﬁh@@ﬁﬁgm llﬁr&te B6rMEo10aOHALTRS / Atte
le couple de serrage des chevilles. opérations d'entretien %) des.
TRIMESTRE |[FONCTION DE " " lcolonne des = lex
LINTERRUPTEURDE |Vérifie la fonctionnalité du pressopresseur. HAUTE
esclaves
PRESSION T0.T ACTIVITES D'ENTRETIEN
FONCTION DE
" Vérifiez la f | Col HAUTE
REALIGNEMENT érifiez la fonctionnalité du nl%fﬁ‘rotuer ges controles périodigues des 8@%%“2&' s de sUécurité tous les 3 m
COMPOSANTS Vérifier I'état des composants électriques et électroniques : connexions Tableau HAUTE
ELECTRONIQUES |intactes et dommages sur les bornlersmmmmdﬂﬂglaggl@mpqu iseapres10ansd'utilisationt
Vérifier|'absence dedommagesetd' abrasaqmg,m@%épréaﬁgqgﬁ@ms Si Colonne du
PEINTURE nécessaire, poncer et peindre pour éviter les dommages causés par la chariot MOYENNE
rouille.
Vérifier 'absence de dommages et de fissures sur les soudures de la Colonne du
SOUDURES colonne,duchariotetdes bras.Sinécessaire, nettoyerlazoneetrestaurer chariot HAUTE
la soudure.
) VIS DE EIXATION Vgrlﬁer le serrage de toutes les vis de ﬁxatlo’n.. alévateur HAUTE
ANNEE Si nécessaire, serrer avec une clé dynamométrigue.
1. Nettoyer et lubrifier les goupilles.
2.vérifierlesressorts des goupilles et, sinécessaire, remplacer et réparer
BRAS 3. vérifier les dommages sur les bras et les arréts des rallonges Bras HAUTE
4. vérifier le systeme d'arrét des bras, les filets et I'usure ; si nécessaire,
remplacer
Vérifier 'absence de dommages et d'usure sur les patins et les rails de
PATINS guidage.Sinécessaire,remplaceretcalerlespatins,ennettoyantlazoneet|Chariot MOYENNE
en lubrifiant
0
1 ﬂ 2
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10.2 DEPANNAGE

Lalisteci-dessousénumeérequelques-unsdesinconvénientsquipeuventsurvenirpendantlefonctionnementdupont.VEHICLESERVICEGROUP
déclinetouteresponsabilité pourlesdommagescausésauxpersonnes,auxanimauxetauxchoses,suiteal'interventiondepersonnelnonautorisé.
Parconséquent,encasdepanne,ilestrecommandédecontacterleplusrapidementpossibleleserviced'assistancetechniqueafinderecevoirdes
instructionssurlamaniéred'effectuerlesopérationset/oulesréglagesdansdesconditionsdesécuritémaximale,enévitantlerisquedecauserdes

INDICE

dommages aux personnes, aux animaux et aux choses.

0
[ ]
Im Une intervention du service d'assistance technique est nécessaire. Lexécution de l'intervention est intel’d'ﬂez

INCONVENIENT

CAUSE

INTERVENTION

Aucun fonctionnement.
Avertisseur sonore éteint.

Fusibles de protection générale interrompus

Remplacer

Désactivationdudisjoncteurmagnétothermique

Réarmer le disjoncteur magnétothermique

Panne dans l'installation électrique

Vérifier

Course de levage non terminée

Charge supérieure a la capacité nominale

Respecter les normes

Tension du réseau trop faible

Vérifier

Huile insuffisante dans le boitier électronique

Faire I'appoint

Course de levage irréguliére

Air dans le circuit hydraulique

Eliminer I'air dans le circuit hydraulique

Descente non effectuée

Vanne de décharge bloquée
Changement d'état du pressostat di a un
obstacle

Vérifier

Coursedelevageet/oudedescenteirréguliére

Frottement entre les patins et les rails de
quidage

Nettoyer les rails et les lubrifier
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CHAP. 11 ELIMINATION-MISE AU REBUT

11.1 DEMONTAGE

Lestravauxdedémontagenedoiventétreeffectuésqueparunpersonnelspécialiséautorisé.Seulsdesélectriciensqualifiéspeuventtravaillersur
I'installation électrique.

1. Pour effectuer les travaux de démontage, éteindre l'appareil au moyen de l'interrupteur principal (position OFF).

2. Débrancher I'alimentation électrique.

3. Vider le réservoir d'huile. Eliminer I'huile hydraulique et les fluides de fonctionnement comme indiqué au chapitre 11.3.

4. Enlever la graisse et les autres substances chimiques. Eliminer comme indiqué au chapitre 11.3.

5. Les opérations de démontage doivent étre effectuées dans I'ordre inverse des étapes de montage (voir chap. 6-7).

11.2 STOCKAGE

-Encasde stockage prolongé, il est nécessaire de débrancher les sources d'alimentation, de vider le(s) réservoir(s) contenantles liquides de
fonctionnement et de protéger les parties qui pourraient étre endommagées par des dépédts de poussiéere.

- Graisser les parties qui pourraient étre endommagées en cas de séchage.

- Au moment de la remise en service, remplacer les joints indiqués dans la section des piéces détachées.

11.3 ELIMINATION

INSTRUCTIONS SURLA GESTION CORRECTE DES DECHETS D'EQUIPEMENTS ELECTRIQUES ET ELECTRONIQUES (DEEE) CONFORMEMENT AU
DECRET LEGISLATIF ITALIEN 49/14

Afind'informerlesutilisateurssurlamaniered'éliminercorrectementleproduit(conformémental'article26,alinéa 1dudécretlégislatif
italien n° 49/2014), les informations suivantes sont communiquées :
lasignificationdusymboledelapoubellebarréesurl'appareilindique quele produit nedoit pasétrejeté danslesorduresnontriées
(c'est-a-direavecles «déchets urbains mélangés »), mais doit étre traité séparément, afin de soumettre les DEEE a des opérations
appropriées pour leurréutilisation ouleurtraitement, d'enlever et d'élimineren toute sécurité toute substance dangereuse pour
I'environnement et d'extraire et de recycler les matiéres premieres qui peuvent étre réutilisées.

Procédures environnementales pour I'élimination

Prévenir les risques environnementaux.

Eviter le contact ou l'inhalation de substances toxiques telles que le fluide hydraulique.

Les huiles et les lubrifiants sont des polluants de I'eau au sens de la loi sur la gestion de I'eau WGH. Toujours les éliminer dans le respect de
I'environnement et conformément a la réglementation en vigueur dans son pays.
Lhuilehydrauliqueabased'huileminéraleestunpolluantdel'eauetestcombustible.Seréféreralafichededonnéesdesécurité pourl'élimination.
S'assurer qu'aucune huile hydraulique, aucun lubrifiant ou produit de nettoyage ne contamine le sol ou n'est rejeté dans les égouts.

Emballage
Nepasjeteraveclesdéchetsménagers!L'emballagecontientcertainsmatériauxrecyclables,quinedoiventpasétrejetésaveclesdéchetsménagers.
1. Eliminer les matériaux d'emballage conformément aux réglementations locales.

Huile, graisse et autres substances chimiques.

1.Entravaillantavecdeshuiles,desgraissesetd'autressubstanceschimiques, respecterlesréglementationsenvironnementalesquis'appliquent
au produit en question.

2.Eliminerl'huile, lagraisseetlesautressubstanceschimiquesconformémentauxréglementationsenvironnementalesenvigueurdanssonpays.

Métaux / Déchets électroniques
lIs doivent toujours étre éliminés de maniére appropriée par une entreprise certifiée.
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RAPPORT D'INSTALLATION

OPERATION DE CONTROLE
A REMPLIR PAR LINSTALLATEUR

Elévateur modeéle Numeérodesérie

Vérification de I'adéquation du sol

Vérification de la tension d'alimentation

Interrupteur général

Commande de montée et de descente

Contréle du fonctionnement de la vanne d'étalonnage du boitier électronique et de la plomberie
Mouvement correct du chariot - commande d'entrainement

Controéle du fonctionnement du fin de course de descente

Type de cheville ,couple de serrage Nxm
Controle du niveau d'huile du boitier électronique

Controéle du glissement correct des bras télescopiques

Contrble de I'enclenchement et du déclenchement corrects des arrétoirs des bras

Controle de la lubrification des rails de guidage

Controéle de la présence et du positionnement des autocollants

Portée

Avertissements

Numéro de série

Signature et cachet de l'installateur Date d'installation

N Y e e O N OB O I O
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INSPECTION PERIODIQUE

Opération de contréle
Interrupteur général
Commande de montée et de descente

Controle du fonctionnement du fin de course de descente

Controledufonctionnementdelavanned'étalonnageduboitier
électronique et de la plomberie

Type de cheville

couple de serrage Nxm

Contréle du niveau d'huile du boitier électronique

Controle du glissement correct des bras télescopiques

Controéledel'enclenchementetdudéclenchementcorrectsdes
arrétoirs des bras

Controle de la lubrification des rails de guidage
Controledelaprésenceetdupositionnementdesautocollants
Controble de l'intégrité des tampons de levage

Portée

Avertissements

Numéro de série

date

oo oo U oo Uit 0oy

signature

date

o0 oo U oo Ot 0oy

signature

date

oo oo U oo Ot 0oy

signature

date

oo oo U oo Ot 0oy

signature

date

oo oo U oo Ot 0oy

signature
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A ATENCION! @

- El presente manual forma parte integrante del producto, deberd seguir el elevador durante toda su vida util.
- Por lo tanto, guardarlo en un lugar conocido y facilmente accesible para consultarlo cada vez que surjan dudas.
-Elusodelelevadorsoloestapermitidoapersonaldebidamentecapacitado,quehayaleidoycomprendidoestemanual.
-Cualquierdanoresultantedelincumplimientodelasindicacionescontenidasenelpresentemanual,odelusoincorrecto
del elevador exime a VEHICLE SERVICE GROUP de cualquier responsabilidad.

CAP.1  SIMBOLOGIA UTILIZADA EN EL MANUAL

jAtencion!

Obligatorio consultar el manual de
instrucciones

Peligro electricidad

Personal especializado

Peligro cargas suspendidas

Obligacién

Peligro carretillas elevadoras y otros
vehiculos industriales

Prohibido pasar y detenerse debajo de
cargas suspendidas

Peligro piezas en movimiento

Usar calzado de seguridad

Peligro aplastamiento manos

Usar los guantes

Elevacion desde arriba

>R

Usar ropa de proteccion

Prohibido

Usar las gafas

SOCCRROOCV

Obligatorio desconectarantes de realizar
mantenimientos o reparaciones
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CAP.2  PRESENTACION

2.1 DESCRIPCION DEL ELEVADOR

ELEVADOR PARA AUTOMOVILES

Elevador electrohidraulico de dos columnas con brazos telescopicos.
Puente para elevacion del chasis

« Nombre producto:
« Descripcién producto:

2.2 DESTINO DE USO

Elproductoestadisenadoparalaelevaciondeautomévilesdeacuerdoconlasnormasvigentes, DirectivadeMaquinas 2006/42/CE;lacapacidad
de carga se indica en la placa matricula.

El elevador esta disefiado para ambientes interiores no sujetos a la accion del viento.

Se permite la elevacion de automoviles que respondan a los siguientes requisitos:

- peso no superior a la capacidad del elevador (ver fig. A) como exigido por la normativa UNI EN 1493:2010
-Elelevadorcumplelosrequisitosdedistribuciéndecarga2/5-3/5hasta3500kg, 1/4-3/4mésde3500kg de capacidadyreversibilidadsegun
EN 1493:2010 (fig. B).

- distancia minima de los puntos de elevacién: 1000 mm (Fig. C).
Para valores de distancia inferiores, se reduce el alcance del elevador. Por lo tanto, en estos casos u otros no contemplados en

i

I e ——— ’ ST A/ 1 X
/ e 2 = ‘%:ﬁ
‘\\‘\J / ’,@ \

[ AR

S o)=— =ilc) = @)=
@g@g 0 22 e \\\E:/)y% B \\;\Z// ////
3500 4500 |
Fig. A
Min. 1000 mm

KPH45S

KPH35 KPH355 g

KPH35M__|KPH355M e
REPARTICION DE LA CARGA

KPH35RM KPH35SRM

KPH35EVP  |KPH35SEVP

[ 3050 |
[ 900 14300 (19003200 ]

1000 | 1400 | 2100 | 3500

RIPARTIZIONE CARICO
LOAD DISTRIBUTION

ICHT VERTEILUNG
REPARTITION DE CHARGE
REPARTICION DE LA CARGA

T
g
800 [2500] 850 | 3350 |

[ 300 [2850 | 850 | 3800
1000 | 3375 | 1125| 4500

Fig. B

Fig. C
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CAP.3  DATOS TECNICOS

3.1 CARACTERISTICAS TECNICAS PRINCIPALES

« Desplazamiento carros sobre patines de tecnopolimero de alta resistencia y bajo coeficiente de friccién.

+ Movimiento de los carros obtenido mediante cilindros hidraulicos.

« Dispositivo de seguridad contra el movimiento involuntario constantemente activado y desbloqueo automético.
« Alineacién de los carros obtenida mediante sistema hidraulico (MASTER/SUBALTERNA).

PUESTO DE
MANDO
COLUMNA MANDO

COLUMNA OPUESTA

CARROS

BRAZOS

CUADRO MANDOS

MOTORY CENTRAL

OOV WN =
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3.2 DATOS TECNICOS GENERALES
REF.| Descripcion KPH35 KPH35M | KPH35RM | KPH35EVP | KPH35S | KPH35SM | KPH35SRM |[KPH35SEVP| KPH45S
Numerodecolumnas 2 2 2 2 2 2 2 2 2
Capacidad de kg 3500 3500 3500 3500 3500 3500 3500 3500 4500
elevacion
Alturaminimatecho| mm 4250 4250 4250 4250 4250 4250 4250 4250 4250
A |Altura total mm 4170 4170 4170 4170 4170 4170 4170 4170 4170
(4055-3940)|(4055-3940) | (4055-3940) |(4055-3940) | (4055-3940) | (4055-3940) | (4055-3940) | (4055-3940)| (4055 - 3940)
B |Columnas externas| mm 3162 3162 3162 3162 3162 3162 3162 3162 3244
(3002-3202)|(3002-3202)|(3002-3202)|(3002-3202)|(3002-3202)|(3002-3202)|(3002-3202) |(3002-3202)| (3144-3344)
C |Columnas internas| mm 2700 2700 2700 2700 2700 2700 2700 2700 2900
(2540-2740)|(2540-2740)|(2540-2740) | (2540-2740) | (2540-2740) | (2540-2740) | (2540-2740) | (2540-2740)| (2800 - 3000)
D |Paso mm 2456 2456 2456 2456 2456 2456 2456 2456 2594
E |BrazoDelanteroMin.| mm 550 550 550 668 550 550 550 668 550
F |BrazoDelanteroMax.| mm 1105 1105 1105 1143 1105 1105 1105 1143 1106
G |Brazo Trasero Min. | mm 876 876 876 686 876 876 876 686 876
H |Brazo Trasero Max. | mm 1473 1473 1473 1474 1473 1473 1473 1474 1472
| |Alturaméaximatopes| mm 161 161 161 156 161 161 161 156 155
L |Alturaminimatopes| mm 102 102 102 96 102 102 102 96 95
M |Altura de elevacion| mm 2011 2011 2011 2011 2011 2011 2011 2011 2005
maxima
Elevacién mm 1850 1850 1850 1850 1850 1850 1850 1850 1850
Tiempo subida s 32 32 32 32 32 32 32 32 37
Tiempo descenso s 30 30 30 30 30 30 30 30 34
Alimentacién Vv 400 400 400 400 400 400 400 400 400
Hz 50 50 50 50 50 50 50 50 50
Ph 3 3 3 3 3 3 3 3 3
Potencia motriz Kw 2,6 2,6 2,6 2,6 2,6 2,6 2,6 2,6 35
Presién Max. Bar 220 220 220 220 220 220 220 220 220
Peso kg 735 735 735 735 735 735 735 735
K I jr
A ﬁ
[A] )
i .
(D]
]
[1]
[L]
| Bl |
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DATOS FONOMETRICOS

NIVEL DE RUIDO
e _ Ref Distancia (m)| Lp dB(A) Lpk dB(C) U ds
2 1 0,6 <70dB(A) | =130dB(C)
L4
5
2 1,0 <70dB(A) | <130dB(C)

3.3 DATOS DE IDENTIFICACION DE LA MAQUINA

En el carro de la columna de mando se encuentra la placa (1) de identificacién del elevador, en la que se indican los siguientes datos:
A Fabricante

B Descripcion elevador

C Capacidad de carga

D Numero de serie

E Modelo

F Ano de fabricaciéon

ATENCION: Se prohibe terminantemente manipular, hendir, alterar de cualquier manera o incluso eliminar la placa de identificacién de la
maquina; no cubrir la presente placa con paneles provisorios, etc. puesto que siempre debe resultar visible.

En general mantener esta placa siempre bien limpia, sin grasa ni suciedad.

ADVERTENCIA:Encasodequeporrazonesaccidentaleslaplacadeidentificaciénresultaradanada(sedespegaradelamaquina,sedeterioraraofuera
ilegible, aun parcialmente) informar inmediatamente lo sucedido a la firma fabricante.

\L /}
6
K A
Vehicle Service Group ltaly S.r.l.
Via Filippo Brunelleschi 9 - 44020 Ostellato (FE) - Italy
Tel. +390516781511
a T company I3
TWO POST HYD LIFT Serial - Nr. YEAR
B ——F
LOAD CAPACITY KG PRODUCT MANUFACTURED IN Operation Manual F\\
<
c L Bl 5/}
S %
\ %
E s

_—

\v g
\2 O/Jg////
///
R
?\;/\/

A
< L
AN >
N fi\é/{/
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3.4 IDENTIFICACION DE LOS MANDOS Y SUS FUNCIONES

KPH pneumatic version 1
Los mandos principales se encuentran en la caja de mandos que cambia segun el modelo. Ver esquema de comparacién.

. CODIGO
MODELO TIPO CODIGO PN SISTEMA ELECTRICO
KPH35 BASE RAV.KPH35.197245 049803010
KPH35M RAV.KPH35.197252
DOUBLE COMMAND 049803020 049803030
KPH35RM RAV.KPH35.197276
KPH35EVP PREMIUM RAV.KPH35.197283 049803040

Cdédigo sistema eléctrico 049803010
fl— [

PULSADOR
SUBIDA
PULSADOR DE DESCENSO
ESTACIONAMIENTO ‘
\ :J
INTERRUPTOR L B
GENERAL PULSADOR

DESCENSO EN
| i P VACIO

7~

4 AVISADOR
ACUSTICO
Cédigo sistema eléctrico 049803020 049803030 Caédigo sistema eléctrico 049803040
Colonna comando Colonna opposta
Ik ) I e |
r—\ — —
PULSADOR
SUBIDA
PULSADOR DESCENSO
SUBIDA
PULSADOR DE DESCENSQ
ESTACIONAMIENTO PULSADOR DE
‘ PULSADOR DE ESTACIONAMIENTO CONTROL
\ F' ESTACIONAMIENTO J r I L + VELOCIDAD
e g J e S G5
b PULSADOR et PULSADOR INTERRUPTOR \ f

DESCENSO EN PULSADOR

DESCENSO EN : GENERAL DESCENSO EN
|/ vacio VAclo N / Yol
.9 D u ‘ ‘
- BOUTON
7N & ! ‘ 7~V
INTERRUPTOR g DURGENCE L~ § '
GENERAL ENCHUFE
ELECTRICO 220V
AVISADOR AVISADOR
ACUSTICO ACUSTICO
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KPH pneumatic version 2
< CODIGO
MODELO TIPO CODIGO PN SISTEMA ELECTRICO
KPH35 BASE RAV.KPH35.197245 049803011
KPH35M RAV.KPH35.197252
DOUBLE COMMAND 049803021 049803030
KPH35RM RAV.KPH35.197276
KPH35EVP PREMIUM RAV.KPH35.197283 049803041
Codigo sistema eléctrico 049803011
PULSADOR
SUBIDA
PULSADOR DE DESCENSO
ESTACIONAMIENTO
INTERRUPTOR
PULSADOR
GENERAL — | DESCENSO EN
] | VACIO
I
S S
t/ AVISADOR
ACUSTICO
Cédigo sistema eléctrico 049803021 049803030
Codigo sistema eléctrico 049803041
-
PULSADOR PULSADOR
SUBIDA SUBIDA
DESCENSO
PULSADOR DE PULSADOR DESCENSO
ESTACIONAMIENTO SUBIDA CONTROL
DESCENSO CONTROL PULSADOR DE VELOCIDAD
VELOCIDAD |ESTACIONAMIENTO
PULSADOR DE ‘ L 4
INTERRUPTOR 5a ESTACIONAMIENTO I
GENERAL © \ . INTERRUPTOR \@Q/
PULSADOR k ¢ ] GENERAL ,
DESCENSOEN PULSADOR
VAcio DESCENSO EN DESCENSO EN
‘ » / VACIO il " vacio
INTERRUPTOR__—% PR , ‘ | JW‘
GENERAL b / 1
AL
= == == ENCHUFE '~V
ENCHUFE 4 AVISADOR A ELECTRICO 20V
ELECTRICO 220V ACUSTICO T\ AVISADOR
AVISADOR ACUSTICO
ENCHUFE >
ELECTRICO 220V ACUSTICO
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KPH pneumatic version 3

4 CODIGO
MODELO TIPO CODIGO PN SISTEMA ELECTRICO
KPH35 BASE RAV.KPH35.197245 049803012
KPH35M RAV.KPH35.197252
DOUBLE COMMAND 049803022 049803031
KPH35RM RAV.KPH35.197276
KPH35EVP PREMIUM RAV.KPH35.197283 049803042

Codigo sistema eléctrico 049803012

BOTON DE
PULSADOR ESTACIONAMIENTO
SUBIDA DOBLE / SIN
DESCENSO
™~
SIS
INTERRUPTOR
GENERAL™——___
%‘
T/ AVISADOR
ACUSTICO

Cédigo sistema eléctrico 049803022 049803031 Codigo sistema eléctrico 049803042

N 7 N ; I
BOTON DE CONTROL
PULSADOR
PULSADOR ESTACIONAMIENTO VELOCIDAD
SUBIDA DOBLE / SIN CARGA SUBIDA
DESCENSO DESCENSO BOTON DE
ESTACIONAMIENTO
DOBLE / SIN
INTERRUPTOR @ @'/ @ INTERRUPTOR @ C{ @
GENERAL LA GENERAD i
= ] PULSADOR DE
~ | PULSADOP EMERGENCIA
SUBIDA ™S
DESCENSO
I
A ENCHUFE 'l
ENCHUFE ~ AVISADOR N N, : o
b 5 ELECTRICO 220V
ELECTRICO 220V ACUSTICO AVISADOR

L AVERTISSEUR

SONORE

ACUSTICO
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KPH Electric version

. CODIGO
MODELO TIPO CODIGO PN SISTEMA ELECTRICO
049803210
KPH35S BASE RAV.KPH35.197481 049803220
KPH355M RAV.KPH35.197511
DOUBLE COMMAND 049803230 049803240
KPH35SRM RAV.KPH35.197528
049803250
KPH35SEVP PREMIUM RAV.KPH35.197542 049803260
Codigo sistema eléctrico 049803210 049803220 Cdédigo sistema eléctrico 049803230
PULSADOR
5 SUBIDA
PULSADOR BOTON DE 3
SUBIDA ESTACIONAMIENTO DESCENSO E?TTAOCTO?\IEAMENTO
DOBLE / SIN CARGA
DESCENSO DOBLE / SIN CARGA
; vd INTERRUPTOR /
INTERRUPTOR ‘ @ @ GENERAL @ @
GENERAL ﬁ\é'g?ﬁgg ‘ AVISADOR
/ N ACUSTICO
= G il 1|
~ ENCHUFE /
A/ A ELECTRICO 220V A
Codigo sistema eléctrico 049803240 Codigo sistema eléctrico 049803250 049803260
BOTON DE PULSADOR CONTROL
PULSSG\SSE ESTACIONAMIENTO SUBIDA VELOCIDAD
DESCENSO DOBLE / SIN CARGA DESCENSO BOTON DE
HH ESTACIONAMIENTO
@ g DOBLE / SIN CARGA
L
PULSADOR DE INTERRUPTOR ‘ i
EMERGENCIA GENERAL AVISADOR
I \ ACUSTICO
il =
PP,
T\ AVISADOR . ENCHUFE/ == T
ACUSTICO ELECTRICO 220V
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« Circuito eléctrico desactivado

1 ﬂ ? | - Posicién con bloqueo con candado @

Presionado: movimiento de ascenso

« Circuito eléctrico activado

- TEQLINK activado Presionado: movimiento de descenso

0 « Pulsadores (4) y (5) desactivados
1=2| | « TEQLINK activado
« Posicion con bloqueo con candado

PULSADOR DE ESTACIONAMIENTO (PARADA MECANICA)
Alpresionarel puIsador@elelevadorcomienza undescenso(max.100mm)quefinalizacuandoeldispositivodeseguridadhacecontactocon
el bloqueo mecénico.

Se recomienda el uso del pulsador cuando se prevé dejar el elevador en altura con carga por un tiempo prolongado.
Para salir de la parada mecanica presionar el pulsador de subida.

CONTROL VELOCIDAD DESCENSO
SLOW-STD-FAST

Mediante el selector @ , €l operador tiene la posibilidad de elegir a qué velocidad hacer descender los carros.

Antes de presionar el pulsador @ posicionar el selector en la velocidad de descenso deseada:

SLOW-STD-FAST SLOW-STD-FAST SLOW-STD-FAST
KPH35EVP @ @ @
DESCENSO DESCENSO DESCENSO
LENTO MEDIO RAPIDO

PULSADOR DESCENSO EN VACIO (BY PASS PRESOSTATO)
A ATENCION: esta prohibido usar el pulsador con la carga.

Se puede efectuar la fase de descenso sin carga de la siguiente manera:

mantener presionado contemporaneamente el pulsador de descenso en vacio ‘ y el pulsador de descenso @

Esta maniobra se indica mediante el avisador acustico.

SINCRONIZACION ALTURA CARROS AL SUELO
Durantelafasededescenso,tecla @ presionada,cuandoelcarrocolumnamandoentraencontactoconeldispositivodedeteccion posicion

enelsuelo,seactivalafunciondesincronizacioncarros(electrovalvulaEV3) querestablecelaalineacion correctadeloscarros,encasodequeno
estén alineados.

ES_11 0498-M001-0
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CAP.4 NORMAS GENERALES DE SEGURIDAD @ é
4.1 INDICACIONES DE LOS RIESGOS RESIDUALES
Nuestroelevadorhasidorealizadoaplicandoestrictasnormasparael cumplimientodelosrequisitosestablecidos porlasdirectivas pertinentes.

El analisis de los riesgos ha sido efectuado minuciosamente y los peligros han sido eliminados, en la medida de lo posible.
Los eventuales riesgos residuales se evidencian en el presente manual y en la maquina mediante pictogramas de atencién.

4.2 FORMACION DEL PERSONAL A CARGO

Sepermiteelusodelequiposoloapersonalespecialmenteformadoyautorizado.Paraquelagestiondelamaquinaseaidealysepuedanefectuar
lasmedidasdemaneraeficiente esnecesarioqueelpersonalencargadoseaformadocorrectamenteparaadquirirlosconocimientosnecesariosa
fin de alcanzar una modalidad operativa conforme a las indicaciones proporcionadas por el fabricante.
Antecualquierdudarelativaalusoyalmantenimientodelamdaquina,consultarelmanualdeinstruccionesy,siesnecesario,loscentrosdeasistencia
autorizados o la asistencia técnica VEHICLE SERVICE GROUP.

4.3 APTITUD PARA EL USO

Esteproductohasidofabricadode conformidadconlaDirectivaEuropea2006/42/CE.Envirtuddelarticulo4.1.2.3 (Anexo 1)dedichaDirectiva,
los coeficientes adoptados para las pruebas son los siguientes:

1.10 para la prueba Dindmica

1.25 para la prueba Estatica

Estas pruebas deben ser realizadas por personal especializado.

ES_12 0498-M001-0
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4.4 PLACAS Y/O ADHESIVOS DE SEGURIDAD

Enelelevadorestan presentes placasyadhesivos necesarios paralaidentificacion delamaquina, la capacidad de carga, lasinstruccionesy el
sistema eléctrico.

En caso de dafo de estos pictogramas, es necesario sustituirlos solicitando otros a VEHICLE SERVI

6"”'//l2=§

ToT LUFT DIPACIIT
/.. 00 kg
1

KPH35

KPH35S KPH45S

KPH35M

KPH35SM

KPH35RM

KPH35SRM

KPH35EVP

KPH35SEVP

§

(>

E GROUP.

—_

PLACA CAPACIDAD 3500 KG

PLACA CAPACIDAD 4500 KG

ADHESIVO ATENCION POSICION PIES

PLACA MATRICULA

ADHESIVO UNICO PARA 3500 kg

ADHESIVO UNICO PARA 4500 kg

ADHESIVO PELIGROS GENERALES

PLACA "CE"

PLACA PELIGRO ELECTRICIDAD

CODIGO QR

il

VWi |Noyun| &~ (WIN

ETIQUETAPULSADORES/TENSION400V50HZTRIFASICA

_
o

PLACA DISTRIBUCION CARGA 3500 KG

PLACA DISTRIBUCION CARGA 4500 KG

ES_13  0498-M001-0
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CAP.5  REQUISITOS PARA LA INSTALACION @

5.1 REQUISITOS MINIMOS REQUERIDOS PARA EL LUGAR DE INSTALACION

Asegurarse de que lugar donde se instalara la maquina cumpla con las siguientes caracteristicas:

- el uso del elevador solo estd permitido en entornos cerrados, donde no hay peligro de explosién o incendio.

- el elevador no es adecuado para un uso que implique el lavado de vehiculos.

- iluminacidn suficiente (pero lugar no sometido a deslumbramientos o luces intensas). Referencia norma EN 12464-1;

- lugar no expuesto a la intemperie;

- lugar en el que esta previsto un cambio de aire adecuado;

- ambiente sin contaminantes;

- nivel de ruido inferior a las disposiciones normativas vigentes de <70 dB (A);

- temperatura del local: min. 5° - max. 55°%

- el puesto de trabajo no debe estar expuesto a movimientos peligrosos debidos a otras maquinas en funcionamiento;

- el local donde se instala la maquina no debe estar destinado al almacenamiento de materiales explosivos, corrosivos y/o toxicos;
- la distancia entre las columnas y las paredes o cualquier equipo fijo debe ser de por lo menos 50 cm;
-escogereldisefiodeinstalaciénconsiderandoquedesdelaposicidndemandoeloperadordebe podervertodoelequipoyeléreacircundante.
Debe impedir, en esta rea, la presencia de personas no autorizadas y de todos los objetos que podrian ser fuente de peligro.
Todaslasoperacionesdeinstalaciénrelacionadasconlasconexionesaalimentacionesexternas(eléctricasenparticular)debenserrealizadaspor
personal profesionalmente cualificado.

Lainstalaciondebeserrealizada por personal autorizado siguiendolasinstrucciones especificas presentes en este manual;en casode dudas,
contactar con los centros de asistencia autorizados o la asistencia técnica de VEHICLE SERVICE GROUP

A

ES_14  0498-M001-0
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CAP.6 DESPLAZAMIENTOY PREINSTALACION /ﬂ\ A\ /\ ﬂ @ @ @
=

- Normalmente el elevador se entrega como se muestra en la figura.
- El embalaje (1) contiene los accesorios y las piezas pequeias para completar el ensamblaje. @
- Las operaciones de elevacion deben ser realizadas como se indica en la figura.

- Levantar con cuidado y transportar los diferentes grupos al lugar donde se desembalaran.

- Para desplazar la maquina al punto elegido para su instalacion (o su nueva colocacion), asegurarse de:

«levantarlacon cuidado,adoptandolosmediosadecuadosparasostenerlacarga,conlamaximaeficienciayutilizandolospuntosdeenganche;
- evitar saltos y tirones repentinos, prestar atencion a desniveles, baches, etc.;

- prestar la maxima atencion a las partes salientes: obstaculos, puntos de transito dificiles, etc.;

- utilizar prendas y equipos de proteccion individual apropiados;

-despuésdequitarlasdistintas partesdelembalaje, guardarlasenlugares derecogidaespecificoseinaccesibles paranifiosyanimales, hastasu
eliminacion;

«comprobar laintegridad del embalaje al recibir el suministro, y una vez desembalado el producto comprobar que no resulte dafado.

MODELO P1 kg

KPH35 700
KPH45 1000

ES_15 0498-M001-0
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6.1 CONFIGURACION ALTURA COLUMNAS

Las columnas estan premontadas a una altura de 3.940 mm.
El elevador se puede configurar con tres alturas (ver esquema de fig. A):

CONFIGURACION X Y Z
ALTURAS 3940 | 4055 | 4170

Configuracién altura columnas Fig. B
Desenroscarlatornilleria(1) comoseobservaenlafiguraycolocarlaprolongaciéon(2) enunadelastresposicionesindicadasenlafigurayvolver
a fijar la tornilleria.

Posicionamiento valvula EV3 Fig. C
Desenroscarlatornilleria(3)comoseobservaenlafiguray colocarlaelectrovalvula(4) en correspondenciaconlosorificiosrelativosalaaltura
seleccionada del elevador y volver a fijar la valvula.

Fijacidon de la central Fig. D
Montarlacentral(5)enelsostén(6)comoseobservaenlafiguraencorrespondenciaconlosorificiosrelativosalaalturaseleccionadadelelevador

i
i
i e
Z-f Y- X4
L | ] b
7 g Y Ot g X Ot 7
: i jfl:l_T
Z Y X
o
~
pa
" —
3 i
Q
o
<
o
m
\\ 5
T
S
& /
g
S S (N 4
S
[ X 4
| Y
\ ] ® ‘_ - Z ‘
»
Fig. A Fig.D
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6.2 DESPLAZAMIENTO COLUMNAS

« desmontar la cubierta flexible de proteccién;
« utilizar una correa de elevacion enrollandola en el cilindro (6) como se observa en la figura;
- elevar la columna a posicién vertical.

8
g

Fig. A

ES_17  0498-M001-0
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CAP.7  INSTALACION m
7.1 REQUISITOS DEL SUELO
Elelevadordebeinstalarsesobreunasuperficieplanayhorizontal,capazdesoportarlasCARGASTRANSMITIDASALPISODEAPOYOindicadasen
la tabla. Las caracteristicas minimas deben ser:

a) Calidad del hormigén: min. C25/30
b) Espesor minimo del piso: 160 mm (sin incluir eventuales pavimentos y las respectivas soleras) (*)

Se recomienda consultar con un técnico cualificado para la idoneidad de la instalacién

(*) El espesor minimo depende del tipo de taco utilizado

o

q
|
7

MODELO P Mx My
KPH35 2100 kgf 15 KNm 12,5 KNm
KPH45 2664,5 kgf 20,73 KNm 19,9 KNm

ES_18 0498-M001-0
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7.2 TACOS/ HORMIGON
TACOS

SedebefijarelelevadoralsuelopormediodetacosdeexpansiénmecanicostipoHILTIHSL-4M12osimilares,obienanclajesquimicos
en capsulas HILTI HYU-M12 o similares (con barra roscada M12 de acero clase 5.8 o superior).
Porloqueataiealaprofundidaddelhormigénrespectoalplanodelsuelo, LOSTACOSDEBENTENERUNALONGITUDADECUADAPARAALCANZAR

EL SUELO DE SOPORTE. (ver fig. A-B).

7 TACO DE EXPANSION

HORMIGON POBRE

a

105

MIN. 160

HORMIGON ARMADO

Fig. A

HORMIGON

Para hormigdn de clase inferior se aconseja utilizar tacos quimicos idéneos.
NOTA:seaconsejaapoyarlabasedelascolumnasdirectamenteenelhormigéninclusoenpresenciadesueloestabilizado.Sinembrago, siestees
de buena calidad se pueden fijar las columnas directamente en el suelo, utilizando anclajes de longitud adecuada.

7 ANCLAJE QUIMICO

HORMIGON POBRE

?

110

MIN. 140

HORMIGON ARMADO

Fig. B
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7.3 FIJACION AL SUELO
POSICIONAMIENTO DE LAS COLUMNAS
- Colocar las columnas en posicion vertical;
- colocar las columnas a una de las distancias indicadas en la tabla (fig. A);
- aplicar espesores a las eventuales luces presentes debajo de la placa de base (fig.B);
- controlar la verticalidad de las columnas (fig. B).
. . 2711 mm
A Distancia tacos 2551 mm 2591 mm 2631 mm 2671 mm (ESTANDAR) 2751 mm
. . 2700
B |Distancia columnas| 2540 mm 2580 mm 2620 mm 2660 mm (ESTANDAR) 2740 mm
| A 170 115
| ol 1
| / \ | L
ORI é%%\z
‘ n
g F
R A o
o O \ , | l
O Q O ﬂ)' $
B

Fig. A

APLICAR ESPESORES

Fig.B
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FIJACION DE UNA COLUMNA EN EL SUELO

Nota:
Lacolocaciéndelostacossedeberealizarutilizandolasbases comoplantillade perforacion.
Segquir los procedimientos indicados por el fabricante de los tacos.

-trazarlosorificiosy perforarenunadelasdos columnassiguiendolasindicacionesdelafig. A;
- fijar los tacos.

MIN. 160

El par de ajuste de los tacos

Paraobtenerel pardeajustedelostacosqueseeligenparalainstalacion, verdirectamentelas

especificaciones indicadas por el fabricante de los tacos.

MONTAJE PORTAL

Montar el portal configurandolo a la distancia de las columnas (fig. B).

FIJACION DE LA SEGUNDA COLUMNA

Fijar la columna siguiendo las mismas indicaciones de la columna anterior.

A 0 Comprobar el anclaje tras diez carreras a plena carga, controlando el par de apriete de los tacos.
Este control se debe realizar cada 3 meses de acuerdo con el plan de mantenimiento.

40 b

2700 (ESTANDAR)

A
\ /

Fig.B
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7.4 MONTAJE SISTEMA HIDRAULICO

INDICE

Fijar los siguientes tubos presentes en la columna opuesta (P2) en la columna mando (P1) en los puntos descritos en la figura:
« Fijar el tubo hidraulico principal (A), presente en la columna opuesta (P2), en el racor (1).
« Fijar el tubo hidraulico de recuperacion aceite (B) en el racor (2) de la central (3).

;7/

Wl

Ao

(AT
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7.5 CONEXION NEUMATICA

Fijar el tubo de la instalacion neumatica general del taller (1) en el racor (2).
Conectar el tubo (3), presente en la columna opuesta (P2), al racor (4).

3

NN
L

ES_23
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7.6 SISTEMA ELECTRICO

DESMONTAJE CUBIERTA CUADRO ELECTRICO

Para quitar la cubierta (1) desenroscar los tornillos de fijacion (2) y asegurarse de que el interruptor general (3) esté en la posiciéon 0.
En caso de no efectuar esta maniobra, se podria verificar la rotura de la cubierta exterior.

CONTROL TENSION
Controlar que la tension indicada para la preparacion del sistema corresponda a la de la red.
De lo contrario, es necesario sustituir el sistema eléctrico y efectuar el cambio de tensién del motor.

CONEXION RED

A Las intervenciones en la parte eléctrica, aunque sean menores, requieren la intervencion de personal profesional cualificado.

MODELO Version trifésica: 400V 50Hz
KPH35 seccion cable de entrada >=4 mm? | 3 polos + tierra | P=11KW | 1=20A
KPH35M - _ , . 3 B
KPH35EVP seccion cable de entrada >=4 mm? | 3 polos + neutro + tierra | P=11KW | I=20A

Controlarademasqueaguasarribahayaundispositivodeinterrupciénautomaticacontralas sobrecorrientedotadode cortacircuitode 30mA.

ADVERTENCIA: NO UTILIZAR EL ELEVADOR EN PRESENCIA DE SUMINISTRO DE ENERGIA ELECTRICA NO CONFORME
(sobretensién/subtensidon/sobrecorriente/distorsiones armonicas/fluctuaciones de frecuencia, etc.).
Elusodelelevadoren presenciade unaomasdelascondicionesindicadasarriba podria causarfuncionamientosanémalos del
elevador,con consiguientesriesgos paralaseguridad.No utilizarel elevadorhastaque nose hayacomprobadoyrestablecidola
calidad de la energia eléctrica.
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CONEXIONES
Conectar el cable eléctrico (1) al sistema general del taller.
Colocar los carros en el suelo (final de carrera descenso).

CONEXION MOTOR

=

B 0
)—" L——ROSSO

— AZZURRO

|

14
1

>

ROSSO

L——BIANCO -

— AZZURRO —

— AZZURRO

NCO

——RO0SSO

|

]

1

TENSIONE MAGGIORE
HIGHER VOLTAGE

400V 50Hz
380-480V 60Hz

TENSIONE MINORE
LOWER VOLTAGE

|===]

230V 50Hz
220-277V 60Hz

CONEXION TRANSFORMADOR
230V 400V
24V |- 40 24V - 40
0 —9 0 —9
0 —15 0 15
230 |- 16 230
400 400 - 16

KPH35

KPH45S

KPH35M

El sistema eléctrico esta preparado para una tensién correspondiente a la indicada en la placa matricula.

ES_25
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7.7 MONTAJE BRAZOS

- Colocar los carros a una altura de 70-80 cm.

- Montar los brazos largos y los brazos cortos:
desmontarlaruedadentada(2) desatornillandolostornillos correspondientes;quitarel perno(3);introducirel brazodentrodelasalasdel carroy

volver a montar el perno (3) y la rueda dentada (2) fijandola con los tornillos.

4 BRAZOS LARGOS
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7.8 PROCEDIMIENTO DE LLENADO ACEITE
Llenar el depésito con aprox. 8 litros de aceite hidraulico ESSO NUTO H32 o equivalente.

Colocar los carros en el suelo presionando el pulsador @

Desconectar el tubo de conexién (1). Presionar la tecla de subida @ solo el carro columna mando (2) se eleva.

Al llegar al final de carrera, soltar la tecla de subida m

Volver a conectar el tubo (1).

Forzar la apertura de la valvula de alineacién EV3 de la siguiente manera:
- quitar la cubierta del cuadro eléctrico (3).
- desconectar el conector (4) del puente (5) en el borne (6) en la posicion indicada en la figura.

P2
| &
il il
I |mm}
@o[o]o o[ooO
TmimlD
e
Forzado apertura EV3
5
sl iy [ S E R T
PEIN L1 LR I3 P | IL]1]6]9(9/12p6p9
olola N LuuuuuuuuL
0
1
O|0|0 %! boooboo;
PE|N |LT [L2|L3 PE _\l 6(919)12126P93
- T ENEReoOH
4 6
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Por consiguiente, el carro columna de mando (2) desciende ligeramente colocdndose en parada mecanica.

Presionar la tecla de subida @ hasta colocar el carro columna opuesta (7) en linea con el carro columna de mando (2).

é Atencién:elcarrocolumnaopuesto(7)nuncadebesuperarelcarrocolumnademando(2).Encasodeinsistirenlamaniobra,sepodriagenerar
el movimiento de la camisa del cilindro master con consiguiente rotura del microinterruptor.

Eliminar el forzado de la apertura de la vélvula de alineacién EV3 de la siguiente manera:
- introducir el conector (4) del puente (5) en el borne (6);
- montar la cubierta del cuadro eléctrico (3).

Presionar el pulsador @ y efectuar un descenso completo.

Comprobacion presencia aire
Efectuarunasubidaysi,inmediatamente, seobservaunadesalineaciénentreloscarrososaltos,significaquehayaireenloscilindros.Paraeliminarlo
es necesario utilizar en el tornillo de purga (4).

/
Eliminacién forzado apertura EV3
5
e
SRR RS
|
ololo - OOOooooo;
B)
1
O|0|0 _>; ) )
PEIN LT L2 IL3|HE| ] NIT{6]9(9]|l260%:
- T %[ o
4 6

ES_28  0498-M001-0




VSaG)
s e v INDICE

7.9 COMPLETAMIENTOY CONTROL
- Montar los conductos (1).

A La placa de identificacién debe permanecer bien visible tras la instalacion.

7.10 USO DE ACCESORIOS
El elevador se puede usar con accesorios para facilitar el trabajo del operador.

A 0 Se pueden usar solo accesorios originales del fabricante.
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CAP.8 USO DEL ELEVADOR m @ @ @
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8.1 PRECAUCIONES DE USO

A iEstd terminantemente prohibido permanecer debajo del vehiculo durante las operaciones de ascenso y descenso!

-Controlarquedurantelasmaniobrasoperativasnosepresentencondicionesdepeligro.Detenerinmediatamentelamaquinaencasodeobservar
irreqularidades de funcionamiento, y contactar con el servicio de asistencia del distribuidor autorizado.
-Controlarqueeldreadetrabajoalrededordelaméquinaestélibre de objetos potencialmente peligrososy que nohayaaceite (uotromaterial
resbaladizo) derramado en el suelo ya que es un potencial peligro para el operador.
-Eloperadordebeusarropadetrabajoadecuada,gafasprotectoras,guantesyméscaraparaevitardafosocasionadosporlaproyecciondepolvo
oimpurezas.Nosedebenusarobjetoscolgantescomopulserasosimilares;sedebenadoptarmediosadecuadosparaprotegerelcabellolargo,el
calzado debe ser adecuado al tipo de trabajo que se debe efectuar.

- Asegurarse de que el desmontaje de parte del vehiculo no altere la distribucién de la carga mas alla de los limites aceptables previstos.
- Posicionar en cero el interruptor general cuando se efectian operaciones en el vehiculo elevado.

8.2 DESPLAZAMIENTO Y COMPORTAMIENTO DURANTE LAS FUNCIONES DEL ELEVADOR

Respetar los siguientes procedimientos descritos a continuacion:

- Identificar el peso del vehiculo.

- Identificar la distribucién de la carga.

- Asegurarse de centrar el vehiculo con respecto al puente con la méxima precision posible.
- Identificar los puntos de toma del vehiculo y seguir las instrucciones del fabricante.

-Procedimientodeposicionamientocorrectodelosapoyos:agarrarelbrazotelescépicoconlasmanosparaextraerlo(verfigura);dirigiryposicionar
el apoyo en los puntos de toma del vehiculo anteriormente identificados. No usar pies u otros sistemas diferentes de los mencionados.

-Elevarelcarroaunaalturadepocomésde30cmycon pequefiosempujesenelvehiculocomprobarlacorrectaestabilidad delospuntosdetoma
y el acoplamiento de los topes.
- Durante el movimiento de ascenso y descenso, controlar el punto de apoyo en el vehiculo.

Al finalizar cada carrera de descenso, asegurarse siempre de que ambos carros toquen el suelo; asi se permite el correcto
funcionamiento de la tarjeta cuadro eléctrico.

0
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8.3 FUNCIONES DEL DISPOSITIVO DE CONTROL SINCRONIZACION.
A 0 Para las verificacionesy los procedimientos de emergencia, es necesaria laintervencién de un técnico especializado.

A Prestar atencion si se trabaja en presencia de tension eléctrica.

Dentrodel cuadroseencuentralatarjetaelectrénica(1),quedisponedeunLED (2) que permaneceencendidocuandoelinterruptorestaenlas
siguientes condiciones:

1&2 « Circuito eléctrico activado
« TEqLINK activado
0 « Pulsadores (4) y (5) desactivados
12| |+ TEQLINK activado

« Posicion con bloqueo con candado

Para reiniciar el bloqueo de seguridad seguir las indicaciones a continuacién:

0
- Girar a 1@ 2

- en la tarjeta, posicionar la leva (3) en (A) (en manual);

0
- presionar contemporaneamente los pulsadores P1y P2y girar| | ﬂ 2

- mantener presionados los pulsadores P1y P2 durante 5 segundos;
- el LED (1), ya encendido, parpadeard una vez;
- posicionar la leva en (3) en (B) (en automatico).

Atencién:

-siel bloqueo ha sido generado por una averia hardware (tarjeta o sistema eléctrico), el bloqueo se volvera a presentarinmediatamente;
- si la averia estd en la tarjeta, se deberd sustituir;

- si la averia estd en el sistema, se debera solucionar.

:

ESP-WROOM-32
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8.4 CONFIGURACION TARJETA ELECTRONICA

Después de la sustitucion de la tarjeta electrénica es necesario configurarla siguiendo las instrucciones a continuacién:

0
- configurar 1@2 ;

- quitar la tapa de la caja eléctrica;
- corroborar que la leva (3) esté en (A) (en manual);
- posicionar los interruptores (4) como se indica en la figura;

0
- presionar contemporaneamente los pulsadores P1y P2, y colocar en |1——2|;
- después de aprox. 5 segundos, el led (2) de la tarjeta destellara una vez.

- la alimentacion del avisador acustico cambiara de continua a intermitente (2 seg ON y 2 seg OFF).
- posicionar la leva (3) en (B) (en automatico) (avisador acustico apagado).

ESP-WROOM-32
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8.5 USO INCORRECTO DEL ELEVADOR

El elevador estd disefiado para la elevacion de vehiculos con las caracteristicas previstas en el cap. 2 y cap. 3.
Cualquier otro uso se debe considerar incorrecto e irracional; en particular se prohibe estrictamente:

1) la elevacién de personas y animales;

2) la elevacién de vehiculos con personas dentro;

3) la elevacién de vehiculos cargados con material potencialmente peligroso (explosivos, corrosivos, inflamables, etc.);
4) la elevacion de vehiculos no posicionados en los puntos de apoyo;

5) la elevacién de vehiculos con accesorios no previstos por la VEHICLE SERVICE GROUP

6) el uso del elevador por parte de personal no adecuadamente capacitado y autorizado;

7) uso como gato;

8) uso de un solo par de brazos en sentido longitudinal o trasversal;

9) uso de un unico brazo;

10) uso de los brazos para comprimir y aplastar.
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8.6 OPERACION DE DESBLOQUEO MANUAL EN CASO DE AUSENCIA DE CORRIENTE

En caso de ausencia de corriente en el circuito, intervenir de la siguiente manera para hacer descender los carros.

Desconectar el tubo de impulsién (P) y conectar una bomba hidraulica (1) para alimentar el circuito.
Conectarlalineaneuméticadeltaller(2)auncompresoryalaelectrovalvula(3V1)quealimentaloscilindrosneuméticos parabloqueo/desbloqueo
trinquete; de este modo los trinquetes del bloqueo automético quedan abiertos.
Intervenirmanualmenteenlaelectrovélvuladelacentral (B);sedebedesenroscarlavélvulalentamente, paraqueel carrodesciendalentamente.
Una vez finalizada la operacion de desbloqueo, con la emergencia finalizada, volver a conectar todo el sistema como al principio.
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CAP.9 DISPOSITIVOS DE SEGURIDAD
Cualquieralteracidnomodificaciondelequiponoautorizadapreviamenteporelfabricanteeximeaestetiltimodedafosderivadosorelacionados

con dichos actos.
LaextracciénoalteraciondelosdispositivosdeseguridadimplicaunincumplimientodelasNormasEuropeasenmateriadeseguridad.

Interruptor general con candado ﬂ

: 0 ,| | *Circuito eléctrico desactivado
ﬂ « Posicion con bloqueo con candado

0 « Pulsadores desactivados
1=2 |.TEqLINK activado
« Posicion con bloqueo con candado

Sistema de hombre presente
Elpuenteestaequipadoconunsistemaoperativodeltipo"hombrepresente™lasoperacionesdesubidaydescensoseinterrumpeninmediatamente
al soltar el interruptor-inversor de mando.

Dispositivo contra el descenso accidental
Elpuenteestaequipadoconundispositivodeactivacidénautomatica.Estoimpidequeelelevadordesciendapormasde 100mmencasodeque
exista cualquier tipo de defecto o pérdida en el circuito hidraulico de elevacién.

Dispositivo contra sobrecargas eléctricas
Elpuenteestdequipadoconuninterruptordemagnetotérmico.Siseverificaladesactivaciondelinterruptormagnetotérmico,elrearmedebeser
efectuado manualmente en el panel eléctrico.

Deteccion obstaculo

Durantelafase de descenso con carga, silos carros o los brazos hacen contacto con un obstaculo, el puente se bloquea seguido por unaviso
acustico.

Pararetomareldescenso,sedebe quitarelobstaculo(siesta presente), presionarel pulsadorde subida @ poralmenosunsegundo,luego
presionar el pulsador de descenso @

A La deteccion obstaculo esta inactiva durante el descenso en vacio

Deteccion altura peligrosa
Durantelafasededescenso, tecla @ presionada,cuandoel carrollegaaunaalturade 540mmdelsuelo, el elevador se detieneyemiteun
aviso acustico, detectando la altura peligrosa.

Para continuar con el descenso, se debe soltar la tecla de descenso @ luego volver a presionarla.
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VEHICLE SERVICE GROUP
T company.

CAP.10 MANTENIMIENTO
0 -Posicionaren0(cero) elinterruptorgeneral cuando
1 ﬂ 2 se efectian operaciones de mantenimiento.

10.1 ACTIVIDADES DE MANTENIMIENTO
Efectuar controles periddicos en los dispositivos de seguridad cada 3 meses

O

INDICE

O

Atenciéon:elementosmecanicosméviles.Laextraccionde
los carteres debe considerarse unriesgo de quien la
realiza.

Esnecesariaunaevaluacidéndelavidautilrestantetras 10afosdeactividaddelelevador,realizadaporuntécnicocualificado, preferiblemente
autorizado por el fabricante.

Plan de mantenimiento programado

Plan de

Tipo de

Intervalo de

POSICION*  CRITICIDAD

TIEMPO  MANTENIMIENTO MANTENIMIENTO
ETIQUETAS .Con.trolary,5|es necesario, sustituirlas etiquetas de seguridad dafiadaso|En columna MEDIA
DIA ilegibles I I _ B En cuadro
BRAZOS Compro.bar el estado de los apoyos, desgaste o dafos, sustituir si es Brazos BAJA
necesario
MES ESSEOL NIVEL Comprobar el nivel de aceite en la central Central MEDIA
GUIAS Lubricarcongrasa(sinsuspensionessolidas)lasguiasdedeslizamientode columna ALTA
DESLIZAMIENTO |los patines de los carros (ver figura)
TACOS Comprobarelanclajetrasdlezcarrerasaplenacarga,controlandoelparde En columna |ALTA
) apriete de los tacos.
TRIMESTRE |FUNCION DEL Columna
INTERRUPTOR DE |Comprueba la funcionalidad del interruptor de presién. ALTA
p esclava
PRESION
FUNCION DE S . Columna
REALINEAMIENTO Comprueba la funcionalidad del microinterruptor maestra ALTA
COMPONENTES  |Comprobar el estado de los componentes eléctricos y electrénicos, Cuadro ALTA
ELECTRONICOS |conexiones intactas y dafos en cajas de bornes o conectores eléctrico
PINTURA C_pntrolgrdanosyabr:c15|ones~en las sgp_erﬁaes pintadas, siesnecesario, ColumnaCarro MEDIA
lijar y pintar para evitar dafios de éxido
Controlardafosyagrietamientosenlassoldaduras presentesencolumna,
SOLDADURAS carro y brazos. Si es necesario, intervenir limpiando la zona y ColumnaCarro|ALTA
restableciendo la soldadura
TORNILLOS DE Controlar el apriete de todos los tornillos de fijacion elevador ALTA
FIJACION Si es necesario, intervenir apretando con llave dinamométrica
ANO 1. Limpiar y lubricar los pernos
2.Controlar los muelles de los pernos, reparar y sustituir si es necesario
BRAZOS 3. Controlqr los dafios presentes en los brazos y en los topes de las Brazos ALTA
prolongaciones
4.Controlarel sistema de parada brazos, roscas y desgaste, sustituir sies
necesario
Controlardafosydesgastedelos patinesydelas guias de deslizamiento.
PATINES Sies necesario, sustituiry aplicar espesores en los patines, limpiando la|Carro MEDIA
zona Y lubricando
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10.2 RESOLUCION DE PROBLEMAS

Acontinuacién,seenumeranalgunosdelosinconvenientes posiblesdurante elfuncionamiento del Puente.VEHICLE SERVICE GROUP declina
cualquierresponsabilidadpordafosocasionadosapersonas,animalesycosas, porintervenciéndepersonalnoautorizado.Porlotanto,cuandose
observeunaaveria,serecomiendacontactarinmediatamenteconlaasistenciatécnicapararecibirlasindicacionesparapoderrealizaroperaciones
y/o regulaciones en condiciones de méxima seguridad, evitando el riesgo de causar dafios a personas, animales y cosas.

[ ]
'I! Es necesario la intervencion de la asistencia técnica. Esta prohibido realizar intervenciones. 1 ﬁ 9 a
INCONVENIENTE CAUSA INTERVENCION
Fusibles de proteccién general interrumpidos|Sustituir
No funciona. o P P
. - Desactivacion magnetotérmico Rearmar el magnetotérmico
Avisador acustico apagado.
Averia en el sistema eléctrico Controlar
Carga excedente de la capacidad nominal |Respetar las normas
No completa la carrera de elevacién Tension red demasiado baja Comprobar
Aceite insuficiente en central Reponer
Carrera elevacion irregular Aire en el circuito hidraulico Eliminar aire del circuito hidraulico
Valvula de descarga bloqueada
No efectuar el descenso Cambio de estado presostato debido a Comprobar
obstaculo
Carrera de elevacién y/o descenso irregular|Friccion entre patinesy guias dedeslizamiento | Limpiar las guias y lubricar
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CAP.11  ELIMINACION-DESGUACE

11.1 DESMONTAJE

Eltrabajodedesmontajepuedeserrealizadosoloporpersonal cualificadoyautorizado.Soloelectricistascualificadospuedentrabajarenelsistema
eléctrico.

1. Para realizar el trabajo de desmontaje, apagar el equipo con el interruptor principal (posicién OFF).

2. Desconectar la alimentacidn eléctrica.

3. Vaciar el tanque del aceite. Desechar el aceite hidraulico y los liquidos de funcionamiento, como descrito en el capitulo 11.3.
4. Quitar la grasa y otras substancias quimicas. Eliminar como descrito en el capitulo 11.3

5. Las operaciones de desmontaje se realizan en orden contrario a las fases de montaje (ver cap. 6-7).

11.2 DESUSO

-Encasodedesusoporunperiodoprolongado,esnecesariodesconectarlasfuentesdealimentacién, vaciarel/losdepésito/sque contienenlos
liquidos de funcionamiento y proteger las partes que podrian resultar dafadas después debido al depésito de polvo.

- Engrasar las partes que podrian dafarse si se secaran.

- En ocasion de la nueva puesta en funcionamiento, sustituir las juntas indicadas en la parte de recambios.

11.3 ELIMINACION

INSTRUCCIONES RELATIVAS A LA CORRECTA GESTION DE LOS RESIDUOS DE APARATOS ELECTRICOS Y ELECTRONICOS (RAEE) SEGUN EL
D. LEGISLATIVO 49/14

Afindeinformaralosusuariosdelasmodalidadesdeeliminacioncorrectadel producto(comoloestableceelarticulo26,apartado 1
del Decreto Ley 49/2014), se comunica lo siguiente:
elsignificadodelsimbolodelcontenedortachadopresenteenelequipoindicaquenosedebedepositarelproductoenloscontenedores
derecogidaselectiva(esdecirjuntoconlos"residuosurbanos mixtos"),sinoquedebegestionarsedeformaseparada, conel objetivo
desometerlosRAEEaoperacionesespecificasparasureutilizacionodetratamiento, pararetiraryeliminardeformaseguralasposibles
sustancias peligrosas para el medio ambiente y extraer y reciclar las materias primas que pueden ser reutilizadas.

Procedimientos medioambientales para la eliminacién

Prevenir riesgos medioambientales.

Evitar el contacto o la inhalacién de substancias téxicas como fluido hidrdulico.
AceitesylubricantessoncontaminantesdelaguasegunestablecelaleysobrelagestiondelasaguasWGH.Eliminarlossiempredeformaecolégica,
cumpliendo con las normas vigentes en el pais de instalacion.
Elaceitehidraulicoabasedeaceitemineralescontaminantedelaguayescombustible.Consultarlafichadedatosdeseguridadsobrelaeliminacion.
Asegurarse de que ningun aceite hidraulico, lubricante o material paralalimpieza contamine el suelo o se elimine en la red de alcantarillado.

Embalaje
iNoeliminarconresiduosdomésticos!Elembalajecontienealgunosmaterialesreciclables,quenosedebeneliminarconlosresiduosdomésticos.
1. Eliminar los materiales de embalaje en conformidad con las normas locales.

Aceite, grasa y otras substancias quimicas.
1.Cuandosetrabajaconaceites,grasasyotrassubstanciasquimicas, respetarlasnormasmedioambientalesqueseaplicanalproductoencuestion.
2.Eliminarelaceite, lasgrasasyotras substanciasquimicasdeacuerdoconlasnormasmedioambientalesqueseaplicanenel paisdeinstalacion.

Metales / Residuos electrénicos
Deben siempre ser eliminados correctamente por una empresa certificada.
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INFORME DE INSTALACION

OPERACION DE CONTROL
A CARGO DEL INSTALADOR

Elevador modelo Matricula

Control de la idoneidad del suelo

Control de la tensién de alimentacién

Interruptor general

Mando subida y descenso

Control funcionamiento valvula calibracién central y emplomadura
Movimiento correcto del carro - mando de accionamiento

Control funcionamiento final de carrera de descenso

Tipo de taco , par de ajuste

N xm

Control nivel aceite central

Control deslizamiento correcto de los brazos telescépicos

Control introduccion y desenganche correctos de la parada brazos
Control lubricacion de las guias de deslizamiento

Control de la presencia y colocacion de los adhesivos

Capacidad

Advertencias

Matricula

Firmay sello del instalador

Fecha de instalacion

N Y O N OB O I O
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VISITA PERIODICA
e 1] © © © ©
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Interruptor general
Mando subida y descenso
Control funcionamiento final de carrera de descenso

Controlfuncionamientovalvulacalibracioncentralyemplomadura

Tipo de taco

par de ajuste Nxm

Control nivel aceite central

Control deslizamiento correcto de los brazos telescépicos
Controlintroducciénydesenganchecorrectosdelaparadabrazos
Control lubricacion de las guias de deslizamiento

Control de la presencia y colocacién de los adhesivos
Control integridad de los topes de elevacién

Capacidad

Advertencias
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Matricula
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MANTENIMIENTOS EXTRAORDINARIOS Y REPARACIONES
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